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ABSTRAK

Pemanfaatan Sensor 7CS34725 untuk Pemilah Warna Tomat

Pemilahan warna pada tomat merupakan salah satu aspek penting dalam proses

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA



Shleer (mosnIuieLliod Uzl duk
waw uep ueywnwnbusw bueseiqg 'z

undede yjnjusq wejep jus sijn3 eAiey yninjes neje ueibeqes yeAueqiadwsw uep ueywnwnbusw bueienq 'z

é;-;iif]'é].'i_yéﬁ"aﬁmuqaiuod?,iu[em Buek ﬁiﬁ'q’;iua"claq ueyibniaw yepn uedg_;ﬁﬁtiaa"iq

“yejesew nyens uenefup neje sy uesynuad ‘ueiode) uesyjnuad ‘yejwj) ekiey uesynuad ‘ uenyjpuad ‘uesipipuad uebupuaday ynjun ekuey uedpnbusg e

ABSTRACT

Utilization of TCS34725 Sensor for Tomato Color Sorting

sexdiddjeq

Color sorting of tomatoes is an important aspect of the post-harvest process to

ensure proper quality and ripeness. Thi implement a tomato color

sorting system using the TCS sensor, controelled, by an ESP32

nd greemn colors, which represent differer.
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1.1

BAB I
PENDAHULUAN

Latar Belakang

Pemilahan dan pemisahan tomat berdasarkan warna kematangan
merupakan langkah penting dalam.proses pascapanen.[1]. Warna tomat yang
berbeda menunjukkan kematangan yang berbeda pula, yang berdampak pada
kualitas serta daya tahan tomat selama penyimpanan dan distribusi*[2]. Oleh
karena itu, diperlukan metode yang efektif dan efisien untuk mengidentifikasi
warna tomat agar proses seleksi dapat dilakukan dengan cepat dan akurat.
Pemanfaatan sensor 7CS34725 untuk pemilah warna tomat menjadi solusi yang
potensial dalam menghadapi tantangan ini.

Untuk mengatasi masalah tersebut, sistem ini menggunakan ESP32 sebagai
otak penggerak. ESP32 memiliki kemampuan pemrosesan yang lebih cepat,
konektivitas yang lebih baik, dan lebih banyak fitur. Sensor TCS34725
digunakan untuk mendeteksi warna tomat dengan akurasi tinggi melalui
pengukuran nilai RGB  yang ditangkap. oleh sensor. Monitoring yang
dilakukan oleh sistem ini menggunakan Blynk yang dimana bisa langsung
memantau nilai RGB dari warna merah dan Hijau.

Sensor 7CS34725 digunakan untuk mendeteksi warna tomat dengan
akurasi tinggi melalui pengukuran nilai"RGB " yang ditangkap oleh sensor.
Sensor ini mampu memberikan pembacaan yang koensisten dan akurat terhadap
warna, yang sangat penting untuk membedakan kematangan tomat. Data warna
yang diperoleh dari sensor kemudian diproses oleh £SP32 untuk menentukan
tindakan selanjutnyajsseperti penggerakan servo untuk memisahkan tomat
berdasarkan warnanya.

Sistem ini juga dilengkapi dengan platform B/ynk untuk monitoring. Blynk
memungkinkan pengguna untuk memantau nilai RGB dari warna merah
dan hijau secara real-time melalui aplikasi di smartphone. Dengan integrasi
ini, operator dapat memantau proses pemilahan tomat secara langsung,

memberikan umpan balik instan, dan melakukan penyesuaian jika diperlukan.
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Dengan sistem yang terintegrasi, proses pemilahan tomat dapat dilakukan
secara otomatis dengan tingkat akurasi yang lebih tinggi dibandingkan dengan
metode manual. Penggunaan ESP32 sebagai otak penggerak meningkatkan
efisiensi dan keandalan sistem, sementara sensor 7CS34725 memastikan
deteksi warna yang akurat. Blynk memberikan umpan balik langsung kepada
operator mengenai status pemilahan; serta’ memantau nilai RGB di ponsel,

memberikan data yang diperlukan untuk evaluasi yang lebih lanjut.

1.2 Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan, \maka didapatkan rumusan
masalah sebagai berikut :

l. Bagaimana cara kerja sistem pendeteksi kematangan buah tomat
menggunakan sensor. warna 7CS34725 %
Bagaimana sistem mengirim_dan memproses data dari' ESP32 untuk

menentukan nilai RGB. dari tomat?

1.3~ Batasan Masalah
Adapun batasan masalah sebagai berikut :
1. Pengkondisian Pencahayaan di berbagai kondisi ruangan akan
memperngaruhi kerja dari sensor 7CS34725

2. Tomat yang dideteksi hanya berwarna merah dan warna hijau

1.4 Tujuan
Adapun tujuan dari Pemrograman adalah :

Memantfaatkan sensor 7CS34725 untuk mengukur warna pada objek yang
dideteksi, sehingga mengetahui nilai RGB dari warna tersebut dengan akurasi yang
diperlukan untuk proses pemilahan serta mempercepat pemilahan warna tomat, dan

mengurangi waktu proses penyortiran-secara.manuals

1.5 Luaran

Adapun luaran dari tugas akhir ini adalah :

Prototype
Laporan Tugas Akhir
Artikel Ilmiah

1
2
3.
4. Draf Haki
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5.1 Kesimpulan

Dalam penelitian ini, sistem pemilahan warna tomat telah berhasil

seydid yeH

diimplementasikan dengan menggunakan sensor 7CS34725 yang dikendalikan oleh
e~
rah dan hijau

mikrokontroler ESP32 dan serV mendeteksi dan
memisahkan tomat berdasarkan  warna me , yang.merepresentasikan

akurasi sebesar 61,1
engan akurasi sebesar 46,279
nj
0 emilah

S
ki

3aeyer HaBaN YIwjRH|od uizi eduey

_uﬁdﬁd&-yﬁwaq- wejep 1ui sijny eA1e)] yninjas neje uz;ﬁ&i:i_as:qlﬂunqmi:uaw uep uejwnwnbusw Bueieig 'z

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

epejer Habap Hyiwyaijod sefem Huelk ﬁiﬁq’giuatlaq ueyibniaw yepn uedg_;ﬁﬁtiaa"iq

“yejesew njens uenefup neje y uesinuad ‘uesode] uesynuad ‘yejwj) eksey uesynuad ‘ uepjpuad ‘uexipipusd uebupuaday ynjun ekuey uedpnbuag e
' ' © :i3quins uexangakusw uep uesjwnjuesusw eduey juj sijny eA1ey yninjes nee ueibeqas danbuaw buesenq ‘L



eyeyer abap qiuyaiijod uizi eduey

2
-
(]
=
Q
c
=
o
o
=1
=
o
o
=
3
o
=
c
=
=
o
=1
=
1]
©
]
3
=
=
(=3
o
=
~
o
=5
Q
=
o
S 0
o
g
-
=
=
(1]
=
=
=
=
(]
{f=1
o
=5
—
o
=
o
=
-
o

N
oo
e
1] =
3 @
Qs
353
253
2 =g
=3
3 =
T -1
=
2125
o c
= Eal
S D
3 =%
3 =
o =3
338
T RS
= ©
o
8 53
2 a
S5 8s
== F
© 2
o
s @7
a 5
o o
S =
'ﬁll' -1
8 33
c -
w 1]
o 5
3 £
£ =
c o
= =
3038
z <
i o
- —
€93
= =
L8
2, °
=3 3
8 c
m -
3 £
s 5
&
z @
o
~ =
5 T
>
- =
c S
3 n
-1
=
-
=
=
=
1)
g
 ~
o
=,
-1
e
W
=
w
c
o
~*
=
3
-1
w
-
-1
3

X
Q
=
0
T
~*
O

L
m
r
0
)
-
Y
E.
*‘
o
;.
o
r
E.
r
=
o
Q
o
=.
L
o
=
S
q
-+
Y

=1
4
g
-
-
=
(]
3
m
=3
(=]
c
=,
T
w
1]
o
Q
0
o
=3
-
-
o
c
W
L
c
=
c
=
=
o
-
<
o
[ad
-
—
5
i~
Q
=
-]
Q
=
1]
3
n
o
=
(=g
c
3
=
o
=
o
o
=
2
3
<
o
o
=
[nd
=
o
=
w
c
=
o
L]
-

DAFTAR PUSTAKA

[1] J. Aan, "Prototype Robot Penyortir Tomat Menggunakan Sensor Warna

Berbasis Arduino," Doctoral dissertation, Universitas Nahdlatul

Ulama Al Ghazali Cilacap, 2022.

[2] I. H. E. Dasipah, "Pertanian-Berkelanjutan: Meningkatkan Hasil Usahatani
Tomat di Dataran Rendah," MEGA PRESS NUSANTARA, 2023.

[3] R. Nurcahyo, I. M. Asvial, N. Wibowo, and A. T. Setyoko, "Alteratif
Strategi Pengelolaan E=Waste di Jakarta," 2023.

[4] W.E. F. Anggara, H. Yuana, and W. D. Puspitasari, "Rancang Bangun
Alat Monitor Ketinggian Air Berbasis Internet of Things (IoT)
Menggunakan ESP32" dan_Framework Blynk," *JATI (Jurnal
Mahasiswa Teknik Informatika)*,wvol. 7, no. 5, pp. 3837-3845, 2023.

[S] Y. Setyoadi, A. Mukhtar, and F. A. Sanjaya, "Analisa Sensor Warna
TCS34725 Pada Robot Edukasi Anak Berbasis Mikrokontroler," in

*Proceeding Science and Engineering National Seminar*, vol. 8, no.

1, pp. 338-343, 2023.

[6] About RGB  Colors," Dimensional Insight, [Online]. Available:
https://www.dimins.com/onlinehelp/prodiver help/Content/about-
RGB -colors.ht ml. [Accessed: Aug..8, 2024].

[7] R. Gitatama, F. Y. Suratman, and M. Z. Romdlony, "Desain reflektor
berotasi dengan mikrokontroller berbasis pulse width modulation

(PWM)," eProceedings-of Engineering, vol. 10,n0:5,2023.

wA/1



at bersaudara, lahir di

MIPA pada tahun

NUR AFLAH ALAMSYAH
tahun 2018, SMAN 01 Tj.

Pasar Tiku Tahun
juru

diplo
2024
Progr.
Polit

wvA/I

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

LAMPIRAN
DAFTAR RIWAYAT HIDUP

Hak Cipta: __ - - n _
/@) 1.Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
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AUTH_TOKEN;

epejer Habap Hyiwyaijod sefem Huelk uebunuadsy| uexibnisw yepn uedg_;ﬁﬁtiaa"iq

“Yejesew nyens uenefup neje | uesjjnuad ‘uesode| uesyjnuad ‘yeju eA1ex uesjinuad ‘ uepyjuad ‘uexipipusd uebupuaday ynjun eAuey uedpnbuag e
' ' - :iequins ueyingausw uep ueywnjuesusw edue 1l sijn) eAiey yninjas neje ueibeqas dynbusw buesejig |

char ssid[] = "Aflah
char pass[] ="12345678";

bool isRedDetected = false;

unsigned long redDetectedTime = 0;

void setup() {

YY



Serial.begin(115200);

myServo.attach(18); // Menghubungkan servo ke pin GPIO 18 pada ESP32

myServo.write(servoPosition); // Mengatur posisi awal servo

if (tes.begin()) {

o
o
8
3
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e
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3
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// Sensor initialized suc

} else {

waw uep u

ections");
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void loop() {
Blynk.run();

float red, green, blue;

“Yejesew mens uenefu neye ypiy uesnuad ‘uelode] uesynuad ‘yeyw ekiex uesynuad ‘ uepyjausd ‘uexipipuad uebupuad
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epejer Habap Hyiwyaijod sefem Huelk uebunuadsy| uexibnisw yepn uedg_;ﬁﬁtiaa"iq
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tes.setlnterrupt(false); // turn on LED on the sensor
delay(60); // takes 50ms to read
tcs.getRGB (&red, &green, &blue);

tes.setlnterrupt(true); // turn off LED on the sensor

int intRed = int(red);
int intGreen = int(green);

int intBlue = int(b

POLITEK
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if (intBlue >= 100) {
Serial.print("\nblue");

}

if (intGreen >= 100) {
Serial.print("\ngreen");

}

wvyvil



// Mengirim nilai R dan G ke Blynk Virtual Pin VO dan V1
Blynk.virtualWrite(V2, intRed);
Blynk.virtual Write(VO0, intGreen);

Serial.print("\n");

}
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