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ABSTRAK

Sistem pengontrolan elevator yang efisien sangat penting dalam infrastruktur
modern.Pada umumnya, sistem pengontrolan elevator di gedung bertingkat
menggunakan PLC. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan
mengimplementasikan sistem pengontrolan .elevator menggunakan komponen
Arduino Uno, limit switch, push button, driver L298N;. Dinamo Power Window,
dan LCD. Arduino Uno digunakan sebagai otak dari sistem ini, yang bertugas
mengolah input dari push-button dan limit switch serta mengontrol Dinamo,Power
Window melalui” driver L298N untuk menggerakkan elevator. Limit switch
digunakan untuk mendeteksi posisi lantai dan batas akhir pergerakan elevator,
sementara push button berfungsi sebagai antarmuka pengguna untuk memilih lantai
yang diinginkan. Driver. L298N.  digunakan untuk ‘mengendalikan arah dan
kecepatan Dinamo Power Window yang berfungsi sebagai penggerak mekanis
elevator, dan penggunaan LCD pada miniatur. Elevator berperan untuk
menampilkan informasi tentang posisi_clevator dan status lantai. Sistem ini
diharapkan dapat memberikan solusi yang murah dan efektif untuk pengontrolan
elevator, dengan kemampuan untuk diintegrasikan ke dalam berbagai aplikasi
bangunan bertingkat rendah hingga menengah. Hasil pengujian menunjukkan
bahwa sistem ini dapat beroperasi dengan akurat.dan responsif, memenuhi
kebutuhan dasar pengontrolan elevator. Hasil ,pengujian menunjukkan bahwa
sistem yang dirancang dapat berfungsi- dengan baik, mengendalikan elevator
dengan akurat sesuai perintah pengguna melalui push button, serta menampilkan
posisi elevator secara real-time pada LCD. Sistem in1 berhasil menawarkan solusi
yang efisien dan terjangkau untuk pengendalian elevator di gedung bertingkat

rendah hingga menengah.

Kata kunci: Sistem pengontrolan elevator, Arduino Uno, Driver L298N, LCD
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ABSTRACK

An efficient elevator control system is crucial in modern infrastructure. Generally,
elevator control systems in multi-story buildings use PLCs. This research aims to
design and implement an elevator control system using components such as Arduino
Uno, limit switches, push buttons, a driver L298Nya Power Window Motor, and an
LCD. The Arduino Uno serves as the'brain of the systemyprocessing input from the
push buttons and limit switches.and controlling the Power Window Motor through
the L298N driver to_move the elevator. Limit switches are used to deteet floor
positions and theelevator's end-of-travel points, while.the push buttons function as
the user interface for selecting the desired floor. The L298N driver is utilized to
control the direction and speed of the Power Window Motor, which acts as the
mechanical drive for the elevator. The LCD in. the miniature elevator is.used to
display information about the elevator's position and floor status. This system is
expected to provide a cost-effective and efficient solution for.elevator control, with
the potential to be integrated into various.applications in low- to mid-rise buildings.
Testing results show that the system operates accurately and responsively, meeting
the basic requirements of elevator control. The testing outcomes also confirm that
the designed system can function well, accurately controlling the elevator as per
user commands through the push buttons and displaying the elevator's position in
real-time on the LCD. This system.successfully offers an efficient and affordable

solution for elevator control in low- to mid-rise buildings.

Keywords: Elevator control system, Arduine Uneo, L298N driver, LCD
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Pada tahun 1853, Elisha Graves Otis, salah satu seorang pionir dalam bidang
Elevator, memperkenalkan Elevator dengan~tujuan utamanya adalah untuk
mempermudah memindahkan barangantarlantai dalam gedung bertingkat, dan saat
ini, tujuan utama dari penggunaan Flevator adalah untuk mempermudah manusia
dalam berpindah dari-lantai yang satu ke-lantai lainnya dalam sebuah gedung

bertingkat (Cahyanicet al., 2023). Cara kerja sistem dari sebuah Elevator adalah

eyeyer abap yiuyaiijod uizi eduey

menampung’ .Setiap permintaan atau interupsi dari dalam Elevator
(penumpang/pemakai) maupun dari luar Elevator (calon penumpang) kemudian
dikerjakan satu per satu.sampai. semua permintaan. dijalankan. Perkembangan
Teknologi Menjadikan Elevator semakin baik perkembangannya, mulai dari
mekanik lift, sistem kontrol dan juga keamanannya. Sehingga menjadikan Elevator
adalah satu-satunya alat transportasi yang paling aman dan cepat di sebuah gedung
atau bangunan.

Perkembangan industri dan teknologi saat ini melaju begitu pesat termasuk
di bidang otomatisasi industri. Salah satu sistem kendali yang kini tengah

berkembang pesat dan digunakan dalam skala sbesar pada perindustrian yaitu
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dengan internet of things (/OT). IQ1 adalah Sebuah konsep yang menghubungkan
antara dunia digital dengan. aktivitas manusia, konsep ini sangat memudahkan
aktivitas manusia. seorang user dapat saling terhubung dan berkomunikasi untuk
melakukan aktivitas tertentu, mencari, mengolah, dan mengirimkan informasi

secara otomatis.  Pada Era ini berbagai bidang industri tengah melakukan
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transformasi digital dengan menerapkan 10T (Internet of Things) di dalamnya.
Internet of Things (/OT) merupakan jaringan yang terhubung dengan berbagai
macam perangkat yang sudah terintegrasi dengan software dan sensor yang
memungkinkan mereka untuk mengirim dan menerima data. Dengan hadirnya
Internet of Things (/OT) maka setiap perangkat atau device yang terhubung bisa
bekerja secara otomatis sesuai dengan pengaturan atau setup yang dibuat. Hal ini

membantu untuk meningkatkan efisiensi dan membuat kehidupan lebih mudah.
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Sistem kontrol pengendali elevator yang digunakan pada umumnya menggunakan
sistem pengendali lift Programmable Logic Controller. Dalam pembuatan prototype
ini menggunakan alternatif lain untuk menggantikan peran Programmable Logic
Controller (PLC). Dalam mengendalikan proses Elevator yang bekerja kami
menggunakan Mikrokontroler ESP32, Prototype elevator ini berpedoman pada Lift
sebenarnya, yang terdiri dari sensor di setiap lantai yang digunakan sebagai gerakan
batas lift, beberapa tombol yangterletak baik di dalam sangkar lift ataupun di luar
lift yang digunakan untuk memanggil lift ataupun melayani tujuan lantai, dua
sensor mekanik untuksmembatasi pergerakan pintu dan dua buah motor DC untuk
menggerakan pintu lift dan juga untuk menggerakan lift, keatas dan ke bawah.
Sehingga melalui perangkatperangkat tersebut menjadikan alat ini meyerupai
dengan elevator atau lift sesungguhnya.

Namun, dengan menggatikan peran Programmable Logic Control (PLC),
Mikrokontroler ESP32 Juga berjalan sama seperti peran Programmable Logic
Control (PLC) Dengan harga yang relatif murah.dan tegjangkau Mikrokontroler
juga lebih mudah di pahami hal ini dapat membantu proses pembelajaran
mahasiswa dalam memahami konsep dan.kompleksitas. Oleh karena itu,
Pembuatan Tugas Akhir ini bertujuan untuk mempermudah mahasiswa dalam
memahami dan mengoptimalisasikan = Kinerja™ ESP32," pemrograman dan

pengembangan.

1.2 Rumusan Masalah
1. Bagaimana sistem Kerja miniatur Elevator berbasis Mikrokontroller Arduino
Uno?

2. Apaperanan LCD pada Miniatur Elevator?

1.3 Batasan Masalah

Adapun Batasan masalah dalam penusunan tugas akhin ini adalah:

1. Sistem akan dikendalikan secara manual menggunakan push button.

2. Sistem hanya akan mengendalikan miniatur elevator dengan dimensi dan

kapasitas terbatas.

1.4 Tujuan

Adapun tujuan dalam penyusunan Tugas Akhir ini adalah:

14

Politeknik Negeri Jakarta



Politeknik Negeri Jakarta

miniature Elevator berbasis
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5.1 Kesimpulan
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Pada penelitian yang telah dilakukan dalam_merancang Sistem pengontrolan

Elevator ini, maka dapat beberapa kesimpulan sebagai berikut :

1. Sistem kerja miniatur Elevator ini mirip dengan Elevator pada umumnya,
yaitu dengan menekan tombol Push button, Dinamo Power Window, akan
bergerak memutar menarik.kabin agar bergerak ke lantai yang di tuju. Pada
saat menyentuh Limit Switch kabin akan berhenti sesuai perintah dari tombol

Push Button.

R

Penggunan LCD pada miniatur Flevator berperan untuk :menampilkan
informasi tentang posisi elevator.dan status lantai. LCD akan menampilkan
sebuah kalimat visual pada saat kabin-menyentuh Limit Switch dan berhenti

pada lantai tersebut.
5.2 Saran

Penelitian ini masih jauh dari kata sempurna, sehingga masih perlu perbaikan yang
dilakukan. Terdapat beberapa saran yang dapat dijadikan untuk perbaikan, antara

lain :

1. Disarankan pada saat pembuatan kerangka agar lebih memperhatikan
ukuran dan posisi komponen yang akan dipasang,.
2. Berdasarkan pengujian pada kinerja komponen, disarankan pada tahap

pemasang Limit Switch dan kabin agar dipasang pada posisi yang lebih
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presisi supaya kabin.berhenti tepat pada lantai yang dituju.
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lcd.print(“Project Lift");

Serisl.begin(9680);
}

void leop{) {
// Cex tombol untuk memilin lantai
1f (digitalRead(1tl) == LOW) {
tujuanlt = 1;
serial.print(“tujuan; “);
Serial.printin(tujuanit);

:eydiy ey

}

if (digitalfead(1t2) == LOW) {
tujuanlt = 2;
Serial.print{"tujuan: “);
Serial.printlin(tujuanlt);

}

if (digitelRead(1t3) == LOW) {
tujuanle = 3;
Serial.print("tujuan: “);
Serisl.println(tuiuanlt);

}
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if (tujuanlt != @) {
if (ltsekarang < tujuanlt) {
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liftnaik();
1 } else if (ltsekarang > tujuanlt) {
3 liftturun();
o
3 } else {
§ stoplLift();
s delay (500);
z }
: '
5 }
=]
o
=

vold liftnaik() {
digitalWrite (kanan,HIGH);
digitalWrite (kiri,LOW);
analoglirite  (enA,255);

if (digitalRead(sensorltl) == LOW &3 tujuanlt == 1) {
1tsekarang = 1;
Serial.printin(itsekarang);
if (1tsekarang = tujuanlt){
stopLift();
updatelCD();
}
else { if (tujuanlt |=0)
if (ltsekarang < tujuanlt) (
Lifenaik();
} else if (ltsekarang > tujuanlt) {
| Eftturun();
} =l=e {
stopLift();
delay (500);
}
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} eloe iF {digitalRead(senzoritl) == LCW &8 tujuanlt == 2} {

= o Itsoharang = 2,
Q Sarial printin(itsskarang);
(ol £f (lesskarang » tujuanit){
Q stopiife();
E wpdatelfh();

I
.o

eise { if {sujuanlt 1= @) (

LF (ltsekarang ¢ tujuanlt) {
Tifrantk();

} else if (ltsekarang » tujuanlt) {
LEFtturund)}

} eize{
stopliFe();
dalay {58@)|

}

' T Ay = i\

f else if (digitalfead(sensorltl) LOW 8& tujuanlt == 3) {
ltsexarang = 3;
Serdal . printin(ltsekacang);
it (Itsekarang = tujuanlit){
stoplift(};
updatelCo()}
}
else { iF {tujuanit |= @) {
if (Itoekarang < tujuanit) {
Lifonadk();
} else if (ltsekarang > tujuanlt) (

ue) 1ui sijn} eAiey yninjas neje ueibeqas diynbusw buese|iq °L

T
o 1iFeeunund);
3 } oelse {
o) stoplife();
I delay (5€2);
2 }
(=
2 1
] ¥
=
Q.
o
= void Iliftturun() {
2 digitalWrite (kanan,LOW);
- digitalWrite {(kiri,HIGH);
g. analogWrite {=nA,255);
c
-
a" if (digitalRead(sensorltl) == LOW &8 tujuanlt == 1) {
3 itsekarsng = 1;
2 Serisl printin(ltsekarang);
g_ if (ltsekarang = tujuanlt){
2 stepLift();
. updateLco();
)

else { 4Ff (tujuanlit |1=8) {

if (ltsekarang < tujuanit) {
1ifenalk();

} else iF¥ (lrtsekarang > tujuanlt) {
1ifeturun();

} else {
stopiift();
delay (500);
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1 oxulx dlg)talRold(sinwr1H== OW && tujuanit =!) {
ltsekarang = 3;

void stopLift() {
digitalwWrite (kanan,LOw);
digitalWrite (kiri,LOW);
Seriasl.print("Posisi Lantai Sekarang: ");
Serial.println(ltsekarang);
tujuanlt = @;

else if (digitalRead(sensorlt2) == LOW 88 tujuanlit == Zi {
ltseKarang = 2,
Serial.println(ltsekarang);
if (ltsekarang = tujuanlt}{
stoplift();
updatelCo();
}
else { if (tujuanlt (= @) {
if (ltsekarang ¢ tujuanit) {
Liftnaik();
} =lse if (ltsskarang > tujuanlt) {
lifrrurun();
} =ise {
stopLife();
delay (529);

Serial,printin(ltsekarang);

i¥ (ltsekarang = tujuanlt}f

stopLitt();

updatelCD();

}

alsze { iT (tujuanit 1= @) {

if (ltsekarang < tujuanlt) {
Liftnaik{);

} else if (ltseksrang > tujuanlt) {
Iiftturun();

} else {
stoplift();
delzy (500);

void updatelCD() {
lcd.clear();
lcd.setCursor(e, ©);
lcd.print("Posisi Lantai Sekarang: ");
lcd.setCursor(e, 1);
lcd.print(ltsekarang);
Ted.prink(™ ™);
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