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ABSTRAK 

Lampu penerangan pada umumnya menggunakan energi listrik PLN yang 

pembiayaan listriknya dibebankan pada konsumen. Seiring dengan 

perkembangan teknologi, kini lampu penerangan sudah dapat menggunakan 

energi terbarukan seperti wind turbine yang energinya dihasilkan dari angin yang 

dapat digunakan sebagai pengganti sumber PLN. Pembangkit dari sumber energi 

angin ini diharapkan dapat menyediakan energi listrik dengan optimal. Lampu 

penerangan diprogram menggunakan mikrokontroler ESP32 untuk melakukan 

pengoprasian dan monitoring online menggunakan aplikasi Blynk secara 

nirkabel. Penulis membuat program untuk menyalakan dan mematikan lampu 

secara online melalui smartphone yang sudah terkoneksi dengan lampu 

penerangan. Sensor INA219 yang digunakan untuk mengukur arus dan tegangan 

memiliki persentase keakuratan sebesar 100% untuk tegangan dan 99.7% untuk 

parameter arus. Kemudian keakuratan sensor anemometer sebesar 98.94%. 

 

 

Kata Kunci : INA219, Anemometer, Turbin Angin, ESP32, Blynk. 
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ABSTRACT 

Lighting generally uses PLN electricity, the electricity costsbeing borne by 

consumers. Along with technological developments, Lighting can now use 

renewable energy such as wind turbines whose energy is produced from wind 

which can be used as a substitute for PLN sources. This wind energy generator is 

expected to provide optimal electrical energy. The lighting is programmed using 

an ESP32 microcontroller to carry out online operation and monitoring using the 

Blynk application wirelessly. The author created a program to turn the lights on 

and off online via a smartphone that is connected to the lighting. In making this 

final project, the rotational capability of the turbine was increased by utilizing 

magnetic energy as a rotating amplifier in the turbine. The INA219 sensor used to 

measure current and voltage has an accuracy percentage of 100% for voltage and 

99.7% for current parameters. Then the accuracy of the anemometer sensor is 

98.94%. 

 

Keywords:INA219, Anemometer, Wind Turbine, ESP32, Blynk. 
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BAB I 

PENDAHULUN 

1.1. Latar Belakang 

Pemasangan Pembangkit Listrik Tenaga Bayu (PLTB) pada halaman 

rooftop Pusat Unggulan Terpadu (PUT) dengan memonitoring secara Rrealtime 

pembacaan kondisi angin dan tegangan, arus yang didapat oleh generator untuk 

mengecas sebuah baterai yang dimanfaatkan untuk lampu penerangan. 

Lampu penerangan pada umumnya menggunakan energi listrik PLN yang 

pembiayaan listriknya dibebankan pada konsumen. Seiring dengan perkembangan 

teknologi, kini lampu penerangan sudah dapat menggunakan energi terbarukan 

seperti wind turbine yang energinya dihasilkan dari angin yang dapat digunakan 

sebagai pengganti sumber PLN Pembangkit dari sumber energi angin ini 

diharapkan dapat menyediakan energi listrik dengan optimal dan kontinyu. 

Pada laporan tugas akhir “Integrasi Sensor Kontrol Dan Monitoring 

Pembangkit Listrik Tenaga Bayu Berbasis IOT” ini, penulis ingin menggunakan 

teknologi mikrokontroler untuk mengoperasikan dan memonitoring lampu PJU 

secara online dan otomatis, sehingga memudahkan tenaga kerja manusia dalam 

menghidupkan atau mematikan lampu dan juga memudahkan dalam melakukan 

monitoring lampu penerangan tanpa harus pergi menuju tempat lampu penerangan 

dipasang untuk memeriksanya dengan alat ukur dengan bantuan mikrokontroler, 

yang nantinya dapat diprogram sesuai kebutuhan. 

Maka dari itu lampu penerangan dan sistem monitoring PLTB diprogram 

menggunakan mikrokontroler ESP32 untuk melakukan pengoprasian dan 

monitoring online menggunakan aplikasi Blynk secara nirkabel. ESP32 akan 

terkoneksi dengan beberapa sensor seperti, sensor tegangan dan arus (INA 219), 

dan sensor anemometer. Lampu penerangan ini dapat dioperasikan dengan 2 

mode, yaitu mode manual melalui aplikasi Blynk dan sakelar on/off ketika 

keadaan sedang tidak terhubung keinternet dan mode timer. Pada mode manual, 

penulis membuat program untuk menyalakan dan mematikan lampu secara 

manual melalui smartphone yang sudah terkoneksi dengan lampu penerangan. 

Pada mode timer, penulis membuat program untuk menyalakan dan mematikan 

lampu secara otomatis dengan setting waktu yang sudah ditentukan. 
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1.2. Perumusan Masalah 

Permasalahan pada laporan Tugas Akhir ini didasarkan pada permasalahan yang 

dikemukakan seperti : 

1. Bagaimana program pengendalian Lampu Penerangan bersumber PLTB 

pada mode manual, timer, dan offline pada ESP32 ? 

2. Bagaimana program pembacaan data arus, tegangan, dan kecepatan angin 

dari sensor ke ESP32? 

3. Bagaimana program pengiriman data dari ESP32 ke aplikasi Blynk? 

4. Bagaimana desain tampilan pada aplikasi Blynk? 

 

 

 

1.3. Tujuan 

Adapun tujuan dari pembuatan Tugas Akhir ini adalah: 

1. Dapat memprogram beberapa macam mode pengoprasian pada lampu PJU 

pada ESP32. 

2. Dapat memprogram pembacaan data , arus, tegangan, dan kecepatan 

angin dari sensor ESP32. 

3. Dapat memprogram pengiriman data dari ESP32 ke aplikasi Blynk. 

4. Dapat mendesain tampilan pada aplikasi Blynk. 

 

 

1.4. Luaran 

Dengan adanya Tugas Akhir ini, maka diharapkan mampu memperoleh luaran 

sebagai berikut: 

1. Penerangan Jalan Umum (PJU) bersumber PLTB dengan integrasi 

         Internet of Things (IoT). 

2. Laporan Tugas Akhir berjudul “Integrasi Sensor Kontrol Dan 

Monitoring Pembangkit Listrik Tenaga Bayu Berbasis IOT”. 

3. Artikel yang dapat dipublikasikan pada jurnal nasional. 

 

4. Pengendalian dan Pemantauan dengan aplikasi Blynk. 
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5.1. Kesimpulan 

BAB V 

PENUTUP 

 

Berdasarkan hasil dan pembahasan pada bab yang telah dipaparkan 

sebelumnya, dapat diambil beberapa kesimpulan sebagai berikut: 

1. Pada mode manual lampu penerangan dapat diaktifkan atau dimatikan secara 

langsung oleh pengguna melalui oleh ESP32, kemudian mode timer 

pengendalian lampu dilakukan berdasarkan waktu tertentu yang diatur dalam 

program, dan yang terakhir mode offline lampu dapat dikendalikan tanpa 

koneksi internet. 

2. Data arus, tegangan, dan kecepatan angin dapat dibaca melalui sensor INA219 

dan Anemometer yang terhubung ke ESP32. Program di ESP32 mengumpulkan 

data ini dari sensor yang sesuai dan mengolahnya untuk mendapatkan nilai yang 

akurat. Ketika melakukan pengujian sensor INA219 yang digunakan untuk 

mengukur arus dan tegangan memiliki persentase keakuratan sebesar 100% 

untuk tegangan dan 99.7% untuk parameter arus. Kemudian keakuratan sensor 

anemometer sebesar 98.94%. 

3. ESP32 mengirimkan data yang telah dibaca dari sensor ke aplikasi Blynk 

melalui koneksi internet. Program di ESP32 mengatur komunikasi dengan 

server Blynk, mengirimkan data yang diperlukan dalam format yang sesuai. 

Aplikasi Blynk kemudian menampilkan data ini secara real-time kepada 

pengguna, memungkinkan pemantauan dan pengendalian jarak jauh. 

4. Pada desain tampilan aplikasi Blynk pengguna dapat menyesuikan tampilan 

Blynk yang ingin dibuat dengan memanfaatkan fitur tampilan yang ada di 

aplikasi Blynk, tetapi bila tidak berlanggana dengan aplikasi Blynk maka fitur 

dan akses device akan memiliki batasannya. 

5.1. Saran 

Adapun saran dari penulis untuk membuat suatu alat monitoring yang di 

inginkan, maka perlu dilakukan pemahaman terlebih dahulu tentang komponen 

yang akan digunakan dan pastikan program telah sesuai untuk hasil pembacaan 

sensor yang benar. Diperlukan juga pemilihan komponen yang sesuai dengan 

kebutuhan agar tidak terjadi suatu error sehingga alat dapat bekerja dengan baik dan 

dapat bertahan dalam jangka waktu yang lama. 
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LAMPIRAN 

 

Lampiran 1 Pemograman ESP32 A 

 
// Setup Blynk 

#define BLYNK_TEMPLATE_ID "TMPL6scpcFJB9" 

#define BLYNK_TEMPLATE_NAME "PLTB KELOMPOK 7" 

#define BLYNK_AUTH_TOKEN "uKaNJHABgOvCrZJmRtx5vn70MGYmYUz7" 

#define BLYNK_PRINT Serial 

#include <BlynkSimpleEsp32.h> 

char auth[] = BLYNK_AUTH_TOKEN; 

char ssid[] = "realme 3"; // Ganti dengan nama WiFi Anda 

char pass[] = "katasandi"; // Ganti dengan password WiFi Anda 

 

// Google Sheet 

#include <ESP_Google_Sheet_Client.h> 

#include <NTPClient.h> 

#include <WiFiUdp.h> 

WiFiUDP ntpUDP; 

NTPClient timeClient(ntpUDP, "pool.ntp.org", 7 * 3600); 

 

 

#define PROJECT_ID "monitoring-baterai-430911" 

#define CLIENT_EMAIL "kelompok-pltb@monitoring-baterai-430911.iam.gserviceaccount.com" 

const char PRIVATE_KEY[] PROGMEM = "-----BEGIN PRIVATE KEY----- 

\nMIIEvgIBADANBgkqhkiG9w0BAQEFAASCBKgwggSkAgEAAoIBAQC35YVeVRsPgW2p\nlpWK1Wz 

5/Jck/UMhCJX8KneEVmShX5qC/V/K/Zjahg5tSBcgNT8ixpd19sfB2h7m\n0t9BIFrmortQ9OSC95bZ5Tktgf 

va+AkmmIQnwopaRSRvUrS7Q1pl2xFA6PZ3DmRV\nv25PRNessoeqobJXQB7dT2UQaN4OYtQCiBicZPri 

XWFLQHv9bQe9q8mFBKdQeCYa\nx3qJbiBbKIy6QFahSO5WKXXEAQAn1XbHitvStPLsHJP6xGVSJhb 

Sfw9JAOlywPkH\nBDIb9hny6x31g1XZuuMa9Qp2tbX0xCdC338dl60sYxVGme0Eay/kEnP30+0N4jl3\nmlI 

AH4BVAgMBAAECggEAJCF2B+/wMmZzUZXauU2QDPi+CIAzC384mrQMSeXAfT0/\nqhtWkhcrzEl49a 

srkgIsLqy2jvCG1FVC64aEYzMUcQqJg5EuAXZcPuDs0D5g6aeA\ngsMF+hrcnHpHu5CUHlPQI8F8HRT4c 

bFT8M39AhmMR2vHQHTnCYH5XnGOMYBtGoWm\nczjhZVgUO12slWtOU96vlrThThQH/goMepCiW6 

o2n67dHAB1nNGZCqGZeshNH0Vx\nJ2hdh0FO6y5NxymOLS2L1poUrL1tzfls/Ooh2zI24ZF3YfyhUD++p 

3sHkurUZa+n\n6uG+cFPOdMcWyTuxBMOkssUZdmlBimcG7yvavs3W4QKBgQDkYbdsk21u0w1qNHpI\n 

aBwEjaroIiJf1/6UomUqVMZjaPNs7F8ZnfOp64+GgzcvckqqE0gSCLoZ8+1OIUHr\n/KeuDIgA1PMIQzbGz 

Rf56ZcRnd2Pd3yFalZktRyTR9R0yx0gJp/07p8vd/yMoHpI\ncUmMScmAjjnOrYjqRvWKvLLSdQKBgQDO 

IqAPKj6HGv1buP13o6uxboL+vgJkN8tb\nDVlxU9AtKORawr1lAlrNVMscA4haJiKbV1lXFboW/sVemlW 

W7ZGD37fglc0VsJs7\nAI6bVGRjm5xWSHcmJZ7wAa24F69cR+VvFxXyNlyanumhraoEviRWt6i18szkZM 

Lf\nrikB4Yp6YQKBgGzVQDLGoszAWNE2xttAebGVzU8oDRd9d/1e0jT1B0GSXwaWMc+k\nXNypu9DP 

MPo0Te50l9C4Re9eNcUYxjBuS33+zMUQtexHE5BzZiybK3misFXRDA8M\nGLWPNVneThmGPY/3uBx 

hpoxZcomVZBCno/Ptqc/Qdy3NtsRmIlcGC3WNAoGBAKPC\n7Ee/9tbcwUT6LRu8Am2+bwE0MLAvhzW 

54EHhJPSLlQbpyQ8TFNIlOAr0X4HG5B1n\nAonlr+YO1vv2PmLeL4mF1Q3t1HUTze7M3X5XSD295TD 

C9y1uG9tuafVjk6QLViGw\nRHYda+pGrzMLxZNo/3OJCtYpo08bIZoUQW3GIX5hAoGBAKxTUNsuvvpx 

JspsGoeS\nF3RO9lnjjO+TGiIsJo0Fn/pmEkTUtNes87/XyU1ZuQ+QC8OpW3kL0aGP4H9+PohR\n6qqA2Rb 

mailto:kelompok-pltb@monitoring-baterai-430911.iam.gserviceaccount.com
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SgjwYrzz/aWRVaTLXrnznIcalT9MYfAGeITxU5JAYlnYNvimF5U/Gn/AE\nMFBNmzqL0yxX33f86naA9E 

qq\n-----END PRIVATE KEY-----\n"; // https://docs.google.com/spreadsheets/d/1vz- 

v7MZaIUQ1Ac_vFq8r3mQYZe83jwv_g15g8jBd61E/edit?gid=0#gid=0 

const char sheetName[] = "Sheet1"; 

const char spreadsheetId[] = "12FA5KYeFIKytMPwozYXwQdz_WYrAyF1adfFf1uEru0E"; 

// WiFi 

#include <WiFi.h> 

 

 

// INA219 

#include <Adafruit_INA219.h> 

Adafruit_INA219 ina219; 

float shuntvoltage = 0; 

float busvoltage = 0; 

float current_mA = 0; 

float power_mW = 0; 

float loadvoltage = 0; 

float rounded_current_mA = 0; 

 

 

// RTC Clock 

#include <DS3231.h> 

#include <Wire.h> 

DS3231 myRTC; 

bool century = false; 

bool h12Flag; 

bool pmFlag; 

int Lampu = 14; 

 

const unsigned long seconds = 1000; 

const unsigned long minutes = 60 * seconds; 

const unsigned long hours = 60 * minutes; 

const unsigned long gsheetInterval = 10 * minutes; 

unsigned long previousMillisgsheet = 0; 

 

BLYNK_WRITE(V5) { 
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digitalWrite(Lampu, param.asInt()); 

} 

BlynkTimer timer; 

 

 

void sendSensor() { 

shuntvoltage = ina219.getShuntVoltage_mV(); 

busvoltage = ina219.getBusVoltage_V(); 

current_mA = ina219.getCurrent_mA(); 

power_mW = ina219.getPower_mW(); 

loadvoltage = busvoltage + (shuntvoltage / 1000); 

rounded_current_mA = roundf(current_mA * 100) / 100; // Membulatkan nilai dari arus 

 

 

// Kirim nilai-nilai ke Blynk 

Blynk.virtualWrite(V2, loadvoltage); 

Blynk.virtualWrite(V3, rounded_current_mA); 

} 

 

 

void setup() { 

Serial.begin(115200); 

Wire.begin(); 

 

WiFi.begin(ssid, pass); 

 

 

// Tunggu sampai terkoneksi dengan WiFi 

int connecting_process_timed_out = 20; // 20 detik timeout 

connecting_process_timed_out = connecting_process_timed_out * 2; 

while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 

delay(500); 

Serial.print("."); 

connecting_process_timed_out--; 

if (connecting_process_timed_out == 0) { 

Serial.println("WiFi connection timeout, restarting..."); 

ESP.restart(); 
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} 

} 

GSheet.begin(CLIENT_EMAIL, PROJECT_ID, PRIVATE_KEY); 

Serial.println(""); 

Serial.println("WiFi connected."); 

 

// Setup sensor INA219 

if (!ina219.begin()) { 

Serial.println("Failed to find INA219 chip"); 

while (1) { delay(10); } 

} 

pinMode(5, OUTPUT); 

pinMode(Lampu, OUTPUT); 

digitalWrite(5, HIGH); 

digitalWrite(Lampu, HIGH); 

 

// Setup Blynk 

Blynk.begin(auth, ssid, pass, "blynk.cloud", 80); 

timer.setInterval(100L, sendSensor); 

} 

 

 

void loop() { 

unsigned long currentMillis = millis(); 

// Blynk run 

Blynk.run(); 

timer.run(); 

// Example condition based on RTC time 

if (myRTC.getHour(h12Flag, pmFlag) >= 18 && myRTC.getHour(h12Flag, pmFlag) <= 23) { 

Serial.print("Jam Kerja "); 

digitalWrite(5, LOW); 

Blynk.virtualWrite(V1, HIGH); 

} else if (myRTC.getHour(h12Flag, pmFlag) >= 0 && myRTC.getHour(h12Flag, pmFlag) <= 5) { 

Serial.print("Tambahan Jam Kerja "); 
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digitalWrite(5, LOW); 

Blynk.virtualWrite(V1, HIGH); 

} else { 

Serial.print("Diluar Jam Kerja "); 

digitalWrite(5, HIGH); 

if (digitalRead(Lampu) == LOW) { 

Blynk.virtualWrite(V1, HIGH); 

} 

if (digitalRead(Lampu) == HIGH) { 

Blynk.virtualWrite(V1, LOW); 

} 

} 

if (currentMillis - previousMillisgsheet >= gsheetInterval) 

{ 

previousMillisgsheet = currentMillis; 

publishSensorDataToGoogleSheet(); 

} 

 

 

Serial.println(); 

delay(1000); 

} 

 

 

void publishSensorDataToGoogleSheet() { 

bool ready = GSheet.ready(); 

FirebaseJson response; 

 

// Untuk Timestamp Pada Google Sheets 

if (timeClient.update()) { 

String formattedDate = timeClient.getFormattedDate(); 

String dayStamp = formattedDate.substring(0, formattedDate.indexOf("T")); 

String timeStamp = formattedDate.substring(formattedDate.indexOf("T") + 1, 

formattedDate.lastIndexOf("Z")); 
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// Format Pengiriman Data ke Google Sheets "values/kolom/baris" 

FirebaseJson valueRange; 

valueRange.add("majorDimension", "COLUMNS"); 

valueRange.set("values/[0]/[0]", dayStamp); 

valueRange.set("values/[1]/[0]", timeStamp); 

valueRange.set("values/[2]/[0]", busvoltage); 

valueRange.set("values/[3]/[0]", current_mA); 

 

bool success = GSheet.values.append(&response, spreadsheetId, sheetName, &valueRange); 

if (success) { 

response.toString(Serial, true); 

valueRange.clear(); 

} else { 

Serial.println(GSheet.errorReason()); 

} 

Serial.print(""); 

Serial.println(); 

Serial.println(); 

Serial.println("Gsheet Success Updated"); 

} 

} 

 

 

Lampiran 2 Pemograman ESP32 B 

 
#define BLYNK_TEMPLATE_ID "TMPL6X5ka7zvk" 

#define BLYNK_TEMPLATE_NAME "MONITORING PLTB" 

#define BLYNK_AUTH_TOKEN "YP_8Y5IBhDVmR0rNZz6SxrMFgHV519aX" 

#define BLYNK_PRINT Serial 

#include <BlynkSimpleEsp32.h> 

char auth[] = BLYNK_AUTH_TOKEN; 

char ssid[] = "realme 3"; // Ganti dengan nama WiFi Anda 

char pass[] = "katasandi"; // Ganti dengan password WiFi Anda 

 

// Google Sheet 

#include <ESP_Google_Sheet_Client.h> 

#include <NTPClient.h> 

#include <WiFiUdp.h> 

WiFiUDP ntpUDP; 

NTPClient timeClient(ntpUDP, "pool.ntp.org", 7 * 3600); 
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#define PROJECT_ID "monitoring-pltb-430913" 

#define CLIENT_EMAIL "monitoring-pltb@monitoring-pltb-430913.iam.gserviceaccount.com" 

const char PRIVATE_KEY[] PROGMEM = "-----BEGIN PRIVATE KEY----- 

\nMIIEvgIBADANBgkqhkiG9w0BAQEFAASCBKgwggSkAgEAAoIBAQC6yciuSYsTFsJE\nvf1GEgdVso 

2tWusmSsmy9SsCsfDBXERS1WwRcbK8Qs77AvBLrTAiCl/AGiLMZ7OL\nGoo3HLWfYBED/ynoYy4Zsz 

+/jBLNBlDlqUkz/HI4+GfrUpR1yfCI0ek24LcQpeOI\n0Pe5x5sdBJN1Yk2FAz7bSvxNPwGIW31Lb5Rp6Z4j 

m6L/9Ha4t+bSxj5ktKS6EfU4\noQkHPksQf7S8Zgb6C+KtNNgyTuZ2/DAab5DRf7oszV6RC6A6V0pX5YR 

6KC241pJl\neegUr6LQ7NCdO4fFCweibH6h9F+lIEgai/Fxfv0/IRzpok9FNnKFsnDNz0NppxkV\nlH0qs7vD 

AgMBAAECggEAFsp9MorlrcgWnyWhbDXR8EpvkAnqbEsuzies/lCw5B76\ndTL2UzCQ0vjB4Y3LvSgeG 

eEzKrDlsxQqK5xq5euaW55wpRCyz9ieLOOasSgJuTt+\njm837+BrHXlt0KBMXgzsTP1z287Sd3UOTMjW 

mTP6QLGovmdmtwac2kwNee1opfby\ndvw6c3IKfNbyjZ+evrxCfbcmU0D3CjTmzvDt37TvPGE+0q+of0K 

HcayVkTvkAbhc\n0MjK/DqR37xdukj82XtaFSu6Jy+o6SL7vgBzwQHyDnsfE4EnY+rf9Neb9WMAZEg7\n7 

tpU2kQWjPc1fzKBQGsTQqnENkfq9kCARXO7RQ06EQKBgQDb+6e7gETsuUwjyikT\nbnPknnWkV8PC 

wKDo6dWx2FpaGv2VwQBbcLYQdyPTmUmjn7kzdGca2onDQVFeBXmf\ncc8ett6rZks1jexRW2HhcaQbq 

y1P4LtuCBHZ+r/EGNJFB6ejhXeMx95qDD3LmfA8\nVRC3Bs5gLkaqB3V00aOydwxSEQKBgQDZXs4Xk 

xPlVG5YiPIAPk7rCwMkf4qzW0Mj\ntw5qc4S/2wBUamPrYAEbBUKdrbP0Lcy53NZqDgZutNxdjprRkEr5 

PP0zjUxb6e4V\nZ6HvH7eZ5N2wtI21uWEZjyp4VLIP4aADY5fyvNZplC+sFwv4j51c70ZyrjlPBo4U\n1AD 

nXHrckwKBgGLPFZct1UezL1UAEBUvTpUI6/SGi2Kl3WDg72Bzupmwd+jVCREJ\nfm3E5e28c4wwSSK 

ojUtNkAWJCEBAG1IX751vLHM2fl+uwNAGSN/XiIv5BmBTpDyX\nGVWcwJgXQhNJje3wHDO67tcZao 

RSP8sJtnlPcFFZV9o1gXeYVnvp5znRAoGBAKju\nsjLGHl9LZ9qsy47+3axzyYRzDuNnWN2H5c87af8E/9 

ObP35tBU7vnp8WoVVyxrnn\n9EdGER+2tdCMBKw7fNkI2itXc/G28051VPeXacRThytOlxeVM+5+Ql50T 

FJlYktf\n+nYu5l/1R7txyd7qFj1kxBZaarWM/Z0YSn+EcwO7AoGBALXQ9su/CwL2YK7pGUSi\nTR/b6vW 

iIUWK4KynpUQLF6HtYdgSSbrudqoyKjxjCDZV8zY/ah6ahmupRnOOw56W\nu6hGxs7XKQJPSvlrkq3txz 

7N+chmKt3GBvWWS1SboatSm3XbfxncIhbHflj3dpQN\n7qES3hYcnFXVtcqhJKQxpXi0\n ------ END 

PRIVATE KEY-----\n"; // https://docs.google.com/spreadsheets/d/1vz- 

v7MZaIUQ1Ac_vFq8r3mQYZe83jwv_g15g8jBd61E/edit?gid=0#gid=0 

const char sheetName[] = "Sheet1"; 

const char spreadsheetId[] = "1Fh43kayHyn8e8acbndkvndK_VnpbJH7ZHmo_qUeYUt4"; 

// WiFi 

#include <WiFi.h> 

 

// Sensor Anemometer 

#define READ_TIME 1000 //ms 

#define WIND_SENSOR_PIN 34 //wind sensor pin ESP32 GPIO_14 

#define WIND_SPEED_18_PULSE_SECOND 1.4 //in m/s this value can be calibrated 

#define ONE_ROTATION_SENSOR 180.0 //pulse per rotation 

 

volatile unsigned long Rotations; //cup rotation counter used in interrupt routine 

float WindSpeed; 

unsigned long gulStart_Read_Timer = 0; 

 

#include <Adafruit_INA219.h> 

Adafruit_INA219 ina219; 

Adafruit_INA219 ina219_2(0x44); 

 

const unsigned long seconds = 1000; 

const unsigned long minutes = 60 * seconds; 

const unsigned long hours = 60 * minutes; 

const unsigned long gsheetInterval = 10 * minutes; 

unsigned long previousMillisgsheet = 0; 

const unsigned long INAInterval = 1000; // 1 second 

unsigned long previousMillisINA = 0; 

float shuntvoltage1 = 0; 

 

float shuntvoltage = 0; 

float busvoltage = 0; 

float current_mA = 0; 

float loadvoltage = 0; 

mailto:monitoring-pltb@monitoring-pltb-430913.iam.gserviceaccount.com
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float power_mW = 0; 

float round_current_mA = roundf(current_mA * 100) / 100; 

 

float busvoltage1 = 0; 

float current_mA1 = 0; 

float loadvoltage1 = 0; 

float power_mW1 = 0; 

float round_current_mA1 = roundf(current_mA1 * 100) / 100; 

 

void angin() { 

if ((millis() - gulStart_Read_Timer) >= READ_TIME) { 

cli(); //Disable interrupts 

 

//konfirasi kecepatan angin menjadi m/s 

WindSpeed = WIND_SPEED_18_PULSE_SECOND / ONE_ROTATION_SENSOR * (float)Rotations / 

10; 

Serial.print("Kecepatan Angin (m/s): "); 

Serial.println(WindSpeed); 

 

sei(); //Enables interrupts 

 

Rotations = 0; //Set Rotations count to 0 ready for calculations 

gulStart_Read_Timer = millis(); 

Blynk.virtualWrite(V1, WindSpeed); 

} 

} 

 

void setup() { 

// put your setup code here, to run once: 

Wire.begin(); 

Serial.begin(115200); 

 

while (!Serial) { 

// will pause Zero, Leonardo, etc until serial console opens 

delay(1); 

} 

pinMode(WIND_SENSOR_PIN, INPUT_PULLUP); 

attachInterrupt(digitalPinToInterrupt(WIND_SENSOR_PIN), isr_rotation, CHANGE); //Set up the 

interrupt 

 

Serial.println("Rotations\tm/s"); 

sei(); //Enables interrupts 

gulStart_Read_Timer - millis(); 

 

if (!ina219.begin()) { 

Serial.println("Failed to find INA219 chip"); 

while (1) { 

delay(10); 

} 

 

} 

if (!ina219_2.begin()) { 

Serial.println("Failed to find INA219 chip"); 

while (1) { 

delay(10); 

} 

} 
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GSheet.begin(CLIENT_EMAIL, PROJECT_ID, PRIVATE_KEY); 

Blynk.begin(auth, ssid, pass, "blynk.cloud", 80); 

// timer.setInterval(100L, sendSensor); 

} 

 

void INA_1() { 

 

shuntvoltage = ina219.getShuntVoltage_mV(); 

busvoltage = ina219.getBusVoltage_V(); 

current_mA = ina219.getCurrent_mA(); 

power_mW = ina219.getPower_mW(); 

loadvoltage = busvoltage + (shuntvoltage / 1000); 

// You can send any value at any time. 

// Please don't send more that 10 values per second. 

Blynk.virtualWrite(V2, loadvoltage); 

Blynk.virtualWrite(V3, current_mA); 

} 

 

void INA_2() { 

 

shuntvoltage1 = ina219_2.getShuntVoltage_mV(); 

busvoltage1 = ina219_2.getBusVoltage_V(); 

current_mA1 = ina219_2.getCurrent_mA(); 

power_mW1 = ina219_2.getPower_mW(); 

loadvoltage1 = busvoltage1 + (shuntvoltage1 / 1000); 

// You can send any value at any time. 

// Please don't send more that 10 values per second. 

Blynk.virtualWrite(V4, loadvoltage1); 

Blynk.virtualWrite(V5, current_mA1); 

} 

 

void loop() { 

unsigned long currentMillis = millis(); 

// put your main code here, to run repeatedly: 

Blynk.run(); 

//timer.run(); 

if (currentMillis - previousMillisINA >= INAInterval) { 

previousMillisINA = currentMillis; 

angin(); 

INA_1(); 

INA_2(); 

} 

// Google Sheets update 

if (currentMillis - previousMillisgsheet >= gsheetInterval) { 

previousMillisgsheet = currentMillis; 

publishSensorDataToGoogleSheet(); 

} 

} 

 

void isr_rotation() { 

Rotations++; 

} 

 

void publishSensorDataToGoogleSheet() { 

bool ready = GSheet.ready(); 

FirebaseJson response; 
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// Untuk Timestamp Pada Google Sheets 

if (timeClient.update()) { 

String formattedDate = timeClient.getFormattedDate(); 

String dayStamp = formattedDate.substring(0, formattedDate.indexOf("T")); 

String timeStamp = formattedDate.substring(formattedDate.indexOf("T") + 1, 

formattedDate.lastIndexOf("Z")); 

 

// Format Pengiriman Data ke Google Sheets "values/kolom/baris" 

FirebaseJson valueRange; 

valueRange.add("majorDimension", "COLUMNS"); 

valueRange.set("values/[0]/[0]", dayStamp); 

valueRange.set("values/[1]/[0]", timeStamp); 

valueRange.set("values/[2]/[0]", busvoltage); 

valueRange.set("values/[3]/[0]", current_mA); 

valueRange.set("values/[4]/[0]", WindSpeed); 

valueRange.set("values/[5]/[0]", busvoltage1); 

valueRange.set("values/[6]/[0]", current_mA1); 

 

bool success = GSheet.values.append(&response, spreadsheetId, sheetName, &valueRange); 

if (success) { 

response.toString(Serial, true); 

valueRange.clear(); 

Serial.println(); 

Serial.println("Gsheet Success Updated"); 

} else { 

Serial.println(GSheet.errorReason()); 

} 

Serial.print(""); 

Serial.println(); 

} 

} 

 

Lampiran 3 Uji Coba Pemograman 
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Lampiran 4 Pemasangan Box Kontrol Panel 

 

 

Lampiran 5 Pemasangan PLTB 
 


