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Sistem Monitoring Elevator Berbasis 10T

ABSTRAK

Elevator atau lift merupakan sarana transportasi vertikal yang esensial, terutama
pada bangunan bertingkat tinggi. dengan di bangunnya gedung bertingkat akan
timbul permasalahan lain yaitu waktu“yang dibutuhkan untuk mencapai lantai
demi lantai tidak efisien. oleh'sebab itu dibuatlah alat transportasi.yang efektif
dan efisien untuk gedung-gedung bertingkat yang kita kenal dengan.nama lift
Sistem monitoring elevator berbasis Internet of Things (10T) dengan pengendali
ESP32 dikembangkan untuk efisiensi pemantauan. Prototipe ini memanfaatkan
loT untuk memantau kinerja elevator dan safety seperti getaran serta beban
berlebih melalui aplikasi Telegram. Modul WiFi ESP32 mengirim data ke
platform IoT dan Telegram. Masalah kerusakan atau gangguan pada elevator
sering menimbulkan ketidaknyamanan dan risiko keamanan. Untuk mengatasi
hal ini, sistem monitoring menggunakan ESP32 sebagai otak utama dengan
sensor limit switch untuk membatasi pergerakan, sensor SW420 untuk mendeteksi
getaran, dan sensor load cell untuk mengukur beban. Pengujian menunjukkan
bahwa penggabungan hardware dan software dalam prototipe ini berfungsi

denganbaik dan optimal.

Kata Kunci : Elevator, Esp32; lot, Monitoring, Telegram
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loT Based Elevator Monitoring System
ABSTRACT

Elevators or lifts are an essential means of vertical transportation, especially in
high-rise buildings. with the construction..of multi-Storey buildings, another
problem will arise, namely the.time needed to reach floor by floor.is inefficient.
Therefore, an effective and efficient means of transportation was created for high-
rise buildings which.we know as elevators. An“internet of Things (IoT) based
elevator monitoring system: with an ESP32 controller, was developed for
monitoring efficiency. This prototype utilizes loT to monitor. elevator
performance and safety such as vibration and overload via the Telegram
application. The ESP32 WiFi module sends data to loT and Telegram platforms.
Problems with damage or interference with elevators often cause inconvenience
and safety risks. To overcome this, the monitoring system uses the ESP32 as the
main brain with a limit switch sensor to limit movement, a SW420 sensor to detect
vibrations, and a load cell sensor to measure.loads: Testing shows that the
combination of hardware and software in this prototype functions well and

optimally:.

Keywords: Elevator, Esp32, 10T, Monitoring, Telegram
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Elevator atau lift merupakan sarana transportasi vertikal yang esensial, terutama
pada bangunan bertingkat tinggi. dengan di bangunnya gedung bertingkat akan timbul
permasalahan lain yaitu waktu yang dibutuhkan untuk mencapai lantai demi lantai
tidak efisien. Sehingga diperlukan teknolegi yang bisa membuat hemat waktu untuk
berpindah dari lantai satu keantai lainya. oleh sebab itu dibuatlah alat transportasi
vertikal yang efektif dan-efisien untuk gedung-gedung bertingkat yang. kita kenal
dengan nama lift.(Harapan, A., & Triyadi, 2015).

Sistem elevator konvensional umumnya memiliki ', keterbatasan dalam: hal
monitoring: secara real-time, sehingga menyulitkan dalam hal. pemeliharaan,
penanganan masalah, serta optimalisasi penggunaan energi. Perkembangan teknologi
Internet of Things membuka peluang baru untuk: meningkatkan fungsionalitas dan
efisiensi sistem elevator. Melalui 10T, dimungKinkan untuk mengintegrasikan sensor
dan sistem kontrol elevator ke dalam jaringan.internet. Integrasi ini memungkinkan
monitoring elevator secara real-time dari.jarak jauh, sehingga memberikan
fleksibilitas dan efisiensi yang lebih tinggi.

ESP32 memiliki keunggulan berdaya rendah dengan modul WiFi yang terintegrasi
dengan chip mikrokontroler serta memiliki bluetooth, dengan mode ganda dan fitur
hemat daya. menjadikannya  lebih fleksibel." ESP32 kompatibel dengan perangkat
seluler dan aplikasi 10T (Internet of Things). Mikrokontroler ini dapat digunakan
sebagai sistem mandiri yang lengkap¢atau dapat: dioperasikan sebagai perangkat
pendukung mikrokontroler host (Biswas, 2018)

Pengembangan sistem monitoring dan pengontrolan elevator berbasis 10T dengan
sistem pengendali. mikrokontroler ESP32 diharapkan dapat.memberikan manfaat
signifikan. Sistem ini dapat meningkatkan-keamanan-dengan mendeteksi dini potensi
bahaya seperti overload, deteksi adanya gempa. Penelitian ini akan berfokus pada
perancangan sistem, implementasi perangkat keras dan perangkat lunak, serta

pengujian fungsionalitas sistem monitoring elevator berbasis 10T dengan ESP32.
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1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan, dapat diperoleh perumusan

masalah sebagai berikut :

1.  Bagaimana merancang dan mengimplementasikan sistem monitoring
parameter elevator seperti beban dan getaran berbasis 10T dengan ESP32?
2.  Bagaimana performa sistem monitoring.elevator berbasis 10T dengan ESP32

dalam hal akurasi data menitoring?

1.3 Tujuan

Adapun tujuan-dalam penyusunan Tugas Akhir ini :

1. Bagaimana merancang dan mengimplementasikan sistem monitoring parameter
elevator berbasis 10T.

2. Bagaimana menguji.dan.menganalisis.performa sistem monitoring.elevator berbasis I0T.

1.4 Batasan Masalah

Adapun Batasan masalah dari tugas akhir ini..

1. Sistem berbasis I0T sebagal penampil data dari sensor getaran dan beban
2. Sistem berbasis I0T akan memberikan pemberitahuan apabila beban dan

getaran melebihi batas maksimal.

1.5 Luaran
Adapun luaran dalam tugas akhir ini adalah :

Laparan Tugas Akhir
Draft Hak Cipta Alat
Draft Jurnal
Prototype Alat

Poster dan SOP

o~ LD e

13
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BAB V
KESIMPULAN

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil penulisan dan Analisa data yang telah dilakukan, penulis

mendapatkan kesimpulan:

Untuk merancangan dan mengimplementasi Sistem_monitoring parameter elevator
berbasis 10T dengan ESP32 melibatkan beberapa langkah-utama. Pertama, sistem
harus dirancang untuk.mengukur dan memantau parameter penting seperti beban
dan getaran elevator..Implementasi ini mencakup integrasi sensor dengan ESP32,
pengolahan data, serta transmisi data ke platform,monitoring berbasis telegram.
Dengan-sistem ini, pemantauan kondisi elevator dapat dilakukan secara lebih
efisiendan responsif, meningkatkan keselamatan dan keandalan operasional.

Dengan performa sistem monitoring elevator menunjukkan bahwa sistem ini dapat
memberikan pengukuran yang akuratuntuk parameter-parameter seperti beban dan
getaran. ESP32, sebagai platform:mikrokontroler.yang terintegrasi dengan berbagai
sensor dan teknologi loT. Evaluasi performa ini.mencakup uji.coba terhadap
keandalan sensor, ketepatan transmisi data, serta konsistensi-hasil monitoring.

sistem ini dapat diandalkan untuk aplikasi pemantauan elevator secara real-time.

5.2 Saran
Saran yang didapat setelah membuat tugas akhir yang berjudul “ Sistem

Monitoring Dan Pengontrolan Elevator Berbasis 10T antara lain:

Berdasarkan hasil pengujian dan analisis data; disarankan agar perhatian khusus
diberikan pada kualitas jaringan internet untuk memastikan data dapat dikirim
secara konsisten ke Telegram.

Pada elevator 3 lantai.ini belum di'lengkapi-dengan sensor pintu, sehingga ketika
ada seseorang yang ingin naik ke elevator sehingga harus menekan tombol push

button, Jika Alat ini ingin di kembangkan maka diberi tambahan sensor pintu.
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Lampiran 3

® /
s

SOURCE CODE

#include <WiFi.h>

#include <WiFiClientSecure.h>
#include <UniversalTelegramBot.h>
#include <HX711.h>

eydid yeH

eyeyer abaN yiwiR3|od itw eydid e

// Informasi jaringan Wi-Fi
const char* ssid = "Dahlia”;
const char* password = "mautauajasih”;

// Informasi bot Telegram
const char* telegramToken = "7346011955:AAEVX1PWRAF1WQAWSENMt5TSaEGVv8k2Fg0s”;
#define telegramChatId "7201269440"

// Inisialisasi objek bot Telegram
WiFiClientSecure client;
UniversalTelegramBot bot(telegramToken, client);

// Pin sensor dan variabel global
const int loadSensorPin = 33;
const int safetySensorPin = 2;
const int sw428SensorPin = 14;
const int hx711_dout = 21;

const int hx711_sck = 22;

int loadThreshold = 100;

bool safetyFlag = false;

\1 I—

HX711 scale;

1in3 eAiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw bueseiq °L

s

.

void setup() {
Serial.begin(1152@0);

// Inisialisasi koneksi Wi-Fi
WiFi.begin(ssid, password);
while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) {
delay(1000);
Serial.println("Connecting to WiFi...");

}

Serial.println("Connected to WiFi.");

Jaquins ueyingakuaw uep ueywnjuesuaw eduey

// Set root CA untuk koneksi aman
client.setCACert(TELEGRAM_CERTIFICATE_ROOT);

// Konfigurasi pin

pinMode (loadSensorPin, INPUT);
pinMode(safetySensorPin, INPUT);
pinMode (sw428SensorPin, INPUT);

// Inisialisasi HX711
scale.begin(hx711_dout, hx711_sck);
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void loop() {
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// Baca nilai sensor

int loadValue = analogRead(loadSensorPin);

bool safetyStatus = digitalRead(safetySensorPin);
int sw420Value = digitalRead(sw42@SensorPin);

// Baca nilai load cell
float weight = scale.get_units();

// Periksa keselamatan
if (!safetyStatus) {
if (!safetyFlag) {

safetyFlag = true;
// Kirim pesan ke Telegram bahwa ada masalah keselamatan
bot.sendMessage (telegramChatId, "Peringatan: Masalah keselamatan terdeteksi!"™);
Serial.println("Peringatan: Masalah keselamatan terdeteksi!");

[ ¥

} else {

| safetyFlag = false;

}

// Periksa getaran (sensor SW420)
if (sw428Value == HIGH) {
// Kirim pesan ke Telegram bahwa getaran terdeteksi
bot.sendMessage(telegramChatId, "Peringatan: Getaran terdeteksi!");
| Serial.println("Peringatan: Getaran terdeteksi!");
}

3 e g siR

// Periksa beban

if (weight > loadThreshold) {
// Kirim pesan ke Telegram bahwa beban berlebihan
bot.sendMessage(telegramChatId, "Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai beban: " + String(weight));
Serial.println("Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai beban: " + String(weight));

}

// Tambahkan penundaan untuk mengurangi frekuensi pembacaan
delay(5000); // Ganti dengan nilai penundaan yang sesuai

NEGERI
JAKARTA
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Lampiran 4

TELEGRAM

c))

07.46

serly ta

Back bot

49

= 08.04 [cx 3l
Back serly ta e
bot

»-
|
J Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 83000.00 gram

08:02

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 18000.00 gram

08:02

beban: 33734.00 07:45 §
Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai N
beban: 33750.00 07:45

|

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33715.00

07:45

beban: 3351000.00 gram
b

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai

08:03

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33778.00

07:45

| Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai

beban: 47000.00 gram

08:04

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33725.00

07:45

' beban: 537000.00 gram

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai

08:04

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33605.00

07:45

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 594000.00 gram

08:04

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33638.00

07:45

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 552000.00 gram

08:(

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33693.00

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 669000.00 gram

08:04

07:45 & )
Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai . 5
beban: 33608.00 i )

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai ‘
beban: 724000.00 gram

08:04 ASNNES)

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai \7
beban: 33550.00 :

(
07:46 /AN
A 1

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai A
beban: 715000.00 gram :

08:04 4

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai
beban: 33428.00

Peringatan: Beban berlebihan terdeteksi! Nilai h
beban: 768000.00 gram
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