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ABSTRAK

Pemrograman sistem Monitoring Air Kolam Dan Pemberian Pakan

Otomatis Pada Budidaya Lobster Air Tawar

Indonesia memiliki potensi besar dalam budidaya lobster air tawar. Penelitian ini
mengembangkan sistem monitoring dan-pemberian. pakan otomatis berbasis
Android menggunakan Arduino UnoyESP8266, dan Kadular:Sistem ini memantau
parameter penting seperti suhu,~pH, dan kadar amonia. air, kolam, serta
mengotomatisasi pemberian pakan dan penggantian air dengan pompa. Data sensor
dikirim secara real-time ke aplikasi Android melalui ESP8266 dan disimpan di
Firebase Realtime-Database. Pengujian menunjukkan bahwa sistem ini. dapat
mengirim dan menerima data dengan akurat, serta memberikan kontrol yang efektif
melalui aplikasi Android. Pengujian fitur aplikasi menunjukkan.adanya hubungan
antara durasipembukaan pakan dan jumlah pakan yang keluar, yang meningkat dari
1,02 gram pada 20 detik menjadi 2,12 gram pada 62 detik, menunjukkan bahwa
durasi pembukaan mempengaruhi._jumlah-pakan‘yang keluar. Fitur._pompa juga
menunjukkan peningkatan volume air dari 0,32 liter pada 20 detik menjadi 2,42
liter pada 62 detik. Sistem ini.diharapkan dapat membantu peternak menjaga
kondisi optimal kolam, meningkatkan produktivitas, dan kualitas budidaya.
Pengembangan lebih lanjut diusulkan untuk menambah fitur notifikasi dan
otomatisasi penuh.

Kata Kunci: Budidaya lobster air tawar, sistem.monitoring, pemberian pakan
otomatis, Arduino Uno, ESP8266, Firebase, aplikasi Android:

Vi
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ABSTRACT

Programming the Pond Water Monitoring System and Automatic Feeding in

Freshwater Lobster Cultivation

Indonesia has significant potential in freshwater lobster farming. This research
develops an Android-based monitoring..and_automatic feeding system using
Arduino Uno, ESP8266, and Kodular. The system monitors.key parameters like
temperature, pH, and ammonia‘levels in pond water and automates feeding and
water replacement using a‘pump. Sensor data is sent in real-time to the Android
application via ESP8266.and stored in the Firebase Realtime Database. Testing
shows that the system accurately transmits and receives data, providing effective
control through” the” Android«app=, Application feature testing demonstrates. a
correlation between feeding duration and the amount of feed dispensed, increasing
from 1.02:grams at 20 seconds to 2.12 grams at 62 seconds, indicating.that feeding
duration affects the amount of feed released. The pump feature also shows an
increase In water volume from 0.32 liters. at'20 seconds to 2.42 liters at 62 seconds.
This system is expected to help farmers maintain optimal pond conditions, improve
productivity, and enhance aquaculture quality. Further development is proposed to
add notification features and full automation.

Keywords: Freshwater lobster farming, monitoring. system, automatic feeding,
Arduino Uno, ESP8266, Firebase, Android application.

vii
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Budidaya lobster air tawar.merupakan salah satu sektor yang
potensial dalam pengembangan.akuakultur di Indenesia. Lobster air tawar,
yang memiliki nilai.ekonomi tinggi, menuntut perhatian khusus dalam hal
kualitas air dan pemberian pakan yang tepat waktu dan terukur. Kualitas air
yang tidak terjaga dapat..mengakibatkan kematian massal, sedangkan
pemberian pakan yang tidak teratur atau tidak tepat dapat mempengaruhi

pertumbuhan dan kesehatanfobster (Guna et al., 2021).

Untuk mengatasi permasalahan ini, teknologi dapat memberikan
solusi efektif melalul sistem monitoring air kolam dan pemberian pakan
otomatis. Sistem Ini tidak hanya membantu menjaga kualitas air kolam,
tetapi juga memastikan pemberian pakan dilakukan secara optimal (Utomo
et al., 2022). Dengan memanfaatkan mikrokontroler Arduino Uno, modul
ESP8266, dan aplikasi Kodular. Sistem monitoring, pemberian pakan
otomatis dan mengganti air kolam menggunakan pompa dapat dirancang

dan diimplementasikan secara efisien.

Dengan memanfaatkan. Arduino Uno, ESP8266, dan Kodular,
sistem. monitoring, pemberian_pakan otomatis dan mengganti air kolam
menggunakan ~pompa dapat meningkatkan efisiensi dan efektivitas
budidaya lobster air tawar. Sistem ini diharapkan dapat membantu peternak
dalam menjaga kondisi-optimal kolam, pemberian pakan-dan‘mengganti air
kolam, sehingga dapat meningkatkan~produktivitas dan kualitas hasil
budidaya (Sastradipraja, 2020).

Atas dasar uraian tersebut maka dipilih judul untuk tugas akhir
mengenai  “Pemrograman Sistem Monitoring Air Kolam dan
Pemberian Pakan Otomatis pada Budidaya Lobster Air Tawar”. Yaitu
suatu perangkat yang dapat menitoring data pada kondisi kolam air tawar
mengontrol, pemberian pakan dan mengganti air kolam serta dapat diakses

14
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melalui perangkat ponsel melalui aplikasi android dari mana saja oleh
pemilik peternakan.

1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan diatas, maka didapatkan

rumusan masalah dalam tugas akhir ini.yaitu:

1. Bagaimana membuat aplikasi android untuk:monitoring air kolam,
pemberian pakan dan mengganti air kolam menggunakan‘pompa?

2. Bagaimana memanfaatkan ESP8266 untuk mengirimkan datakualitas
air secara real-time, pemberian pakan otomatis dan mengganti air
menggunakan pompa?

3. Bagaimana ESP8266 mengirim data hasil sensor dari Arduino uno ke
aplikasi android?

1.3 Tujuan
Adapun tujuan dalam penyusunan Tugas Akhir ini.adalah:

1. Merancang dan meralisasikan aplikasi android untuk. memonitoring
air kolam, pemberian pakan dan mengganti air kelam menggunakan
pompa?

2. Mengimplementasikan “penggunaan ‘modul ESP8266 untuk
mengirimkan data kualitas air-secara real-time, pemberian pakan
otomatis dan mengganti air menggunakan pompa.

3. Mengintegrasikan ESP8266 dengan database Firebase

1.4 Luaran
a. Aplikasiandroid monitoring air kolam, pemberian_pakan dan
mengganti airmenggunakan pompa
b. Laporan Tugas Akhir
c. Draf Artikel lImiah
d. Draf Hak cipta
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BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan penelitian dan pengembangan yang telah dilakukan, beberapa

kesimpulan dapat diambil.

1. Aplikasi Android yang" dirancang untuk memonitoring kondisi air

kolam, pemberian pakan, dan penggantian air secara.otomatis telah
berhasil _direalisasikan dengan “memanfaatkan platform™ Kodular.
Aplikasi‘ini memungkinkan peternak lobster.air tawar untuk memantau
dan° mengendalikan sistem secara real-time dari perangkat mobile
mereka.

Modul ESP8266 telah berhasil diimplementasikan untuk mengirimkan
data kualitas air secara real-time, termasuk suhu, pH, dan kadar amonia,
serta mengendalikan sistem pemberian pakan otomatis dan penggantian
air. Modul ini memainkan peran penting dalam memastikan data dari
sensor dapat diterima dan diolah oleh aplikasi Android.

integrasi ESP8266 dengan Firebase telah memungkinkan sinkronisasi
data secara real-time antara sensor dan aktuator dengan aplikasi
Android. Firebase berfungsi sebagal penyimpan data sementara yang
memastikan informasi selalu diperbarui dan dapat diakses kapan saja.
Hasil pengujian fitur aplikasi menunjukkan hubungan antara durasi
pembukaan pakan dan jumlah pakan yang keluar, dengan peningkatan
dari 1,02 gram pada 20 detik hingga 2,12 gram pada 62 detik. Hal ini
menunjukkan bahwa durasi pembukaan pakan mempengaruhi jumlah
pakan yang-keluar, memungkinkan pengaturan kebutuhan pakan-secara
optimal.

Untuk fitur pompa, volume air yang keluar meningkat seiring dengan
peningkatan durasi pembukaan pompa, dari 0,32 liter pada 20 detik
hingga 2,42 liter pada 62 detik. Peningkatan durasi umumnya
menyebabkan peningkatan volume air, meskipun tidak selalu

proporsional.

Politeknik Negeri Jakarta
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6. Fitur pakan otomatis berhasil memberikan pakan dua kali sehari dengan

jumlah pakan berkisar antara 1,28 hingga 1,34 gram per sesi,

X
= menunjukkan konsistensi dalam pemberian pakan yang dapat
N
ﬁ' meningkatkan efisiensi dan efektivitas budidaya.
Q
5.2 Saran
Dengan dibuatnya sistem mor : 3 pemberian pakan pada

budidaya lobster
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POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

Politeknik Negeri Jakarta



epieser HaBN YIwysHod wizi eduey

undede jynjuaq wejep 1ul sijn} eA1e) Yynin|as neje ueibeqas yelueqiadwaw uep uelwnwnbusw buese|q *z
ejieyjer 1363 Yiuya3ijod Jefem Buek uebunuaday] ueyibniaw yepny uedipnbuad 'q

*yejesew njens uenefuyn neje )i uesiinuad ‘ueiode| uesinuad ‘yeiwj efiey uesijnuad ‘ uenipuad ‘ueyipipuad uebupuada)] ynjun efuey uediynbuad ‘e

—
2
)
o
3
Q
3
(]
3
Q
c
=
T
w
o
o
o
e
o
=]
-]
-,
-]
<
w
o
c
-
<
>
g
o
-~
=
=
3
)
>
T
o
3
(]
=}
n
o
a
c
3
-
=
(-9
o
3
3
5
<
)
T
<
=
o
3
w
c
=
o
[}
-

-
)
=
2]
T
-
Q

68

Lampiran 5

KODE PROGRAM
#include <ESP8266WiFi.h>
#include <Firebase_ESP_Client.h>

#include <Wire.h>

#include <LiquidCrystal

#include <Servo.

Z @ )

FULITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

/I Deklarasi servo, pu

#define SERVO_PIN D3

I pakan
#define BUTTON_PIN D4 // push button pakan
#define BUZZER_PIN D5 // Pin untuk buzzer

#define BUTTON_PIN_2 D6 // Push button relay

#define RELAY_PIN D7  // Pin untuk relay
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/[ Inisialisasi LCD dengan alamat 12C 0x27 dan ukuran 16x2

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2);

-
)
=
2]
T
-
Q

FirebaseData fbdo;

FirebaseAuth auth;

Firebas ,
Servo:
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ntpUDP, "pool.ntp.org"”, 25200, 60000); // NTP serve
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offset for WIB (UTC

unsigned long lastFetch = 0;

const unsigned long fetchinterval = 5000;

void setup() {
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/Il put your setup Code here, to run once:
Serial.begin(115200);

Serial.printIn(*Menghubungkan ke WiFi");

WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWC :
while (WiFi.status() '= WL.CONNECTED) {

delay(500);

printin("Terhu

al.printin();

TOTSrENIK
NEGERI
JAKARTA

Icd.init();
Icd.backlight();
Icd.setCursor(0, 0);

Icd.print("Menghubungkan...");
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/I Inisialisasi NTP

timeClient.begin();

/I Inisialisasi servo, push button, relay, dan buzzer
myServo.attach(SERVO_PIN);
pinMode(BUTTON_PIN, INPUT);

pinMode(BUTTON_PIN_2, INPUT_PULLUP); // Push button 2 dengan

internal pull-up resistor
pinMade(RELAY_PIN, OUTPUT);

pinMode(BUZZER_PIN, OUTPUT):

digitalWrite(RELAY_PIN, HIGH); // Mematikan relay pada awalnya (logika
terbalik)

myServo.write(0); /I Mematikan servo pada awalnya (posisi O derajat)

/I Set initial states for relay and servo in-Firebase
if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F(*/datalrelay™), “0)) {

Serial.printin(* Initial relay state set to OFF in Firebase.");

}else {

Serial.printin("Failed to set initial relay state in Firebase. Reason: " +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

}

if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F("/data/pakan™), "0")) {

Politeknik Negeri Jakarta



72

Serial.printin("Initial servo state set to 0 degrees in Firebase.");

}else {

Serial.printin("Failed to set initial servo state in Firebase. Reason: " +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

}
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servoState = IservoState; /I Ubah status servo

myServo.write(servoState ? 180 : 0); // Atur servo ke posisi berdasarkan status
baru

if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F("*/data/pakan™), String(servoState))) {

Serial.printin("Data berhasil dikirim ke Firebase RTDB.");
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}else {

Serial.printIn("Gagal mengirim data ke Firebase RTDB. Alasan: " +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

}

Serial.print("Servo state: ");

:eydid e

ey er HaBaN IURM|od NIt e3did ey )

Serial.printIn(servoState 2" 180 degrees™ : "0 degrees");

-

lastButtonState = buttonState;

// Baca state push button 2 untuk-toggle relay

buttonState2 = digitalRead(BUTTON_PIN 2);

// Jika tombol 2 ditekan (toggle)
if (lastButtonState2 == HIGH && buttonState2 == LOW) {
relayState = IrelayState; // Ubah status relay

digitalWrite(RELAY _PIN, relayState ? LOW : HIGH);// Nyalakan atau
matikan relay (lagika terbalik)

: J2aquins ueyangakuaw uep uewnjueduaw eduey jui sijn} efiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw buese|iqg °L

if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F("/data/relay™), String(relayState))) {

Serial.printin("Data berhasil dikirim ke Firebase RTDB.");

} else {

Serial.printIn("Gagal mengirim data ke Firebase RTDB. Alasan: " +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

}
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Serial.print("Relay state: ");

Serial.printin(relayState ? "ON" : "OFF");

// Bunyikan buzzer

digitalWrite(BUZZER_PIN, HIGH);

Serial.printin("Buzzer.turned on!"); // Debug: Peringatan pada Serial"Monitor
delay(1000); /[ Bunyi selama 1 detik
digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW);

Serialprintin("Buzzer turned off!"); // Debug: Peringatan pada Serial Monitor

lastButtonState2 = buttonState2;

// Update waktu NTP

timeClient.update();

unsigned long epochTime = timeClient.getEpochTime();
struct tm *ptm = gmtime((time_t *)&epochTime);

int currentHour = ptm->tm_hour;

int currentMinute = ptm->tm=min;

int currentSecond = ptm->tm_sec;

/I Kirim waktu NTP ke Firebase

String ntpTime = String(ptm->tm_year + 1900) + "-" + formatDigits(ptm-

>tm_mon + 1) + "-" + formatDigits(ptm->tm_mday) + "dan”
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+ formatDigits(currentHour) + "-" + formatDigits(currentMinute) + "-
" + formatDigits(currentSecond);

if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F("/data/waktu™), ntpTime)) {

:eydid e

ey er HaBaN IURM|od NIt e3did ey )

Serial.printin("Data berhasil dikirim ke Firebase RTDB.");

}else {

Serial.printin("Gagal mengirim data ke Firebase RTDB. Alasan:.™ +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

-

// Set:servo pada jam 07:00 pagi dan 17:00 sore

if ((currentHour == 14 && currentMinute == 52 && currentSecond == 0) ||
(currentHour == 14 && currentMinute == 54 && currentSecond == 0)) {

myServo.write(180);

Serial.print("*Servo rotated to 180 degrees at *);
Serial.print(ptm->tm_year + 1900);
Serial.print("-");

Serial.print(ptm->tm_mon + 1);

Serial.print("=");

: J2aquins ueyangakuaw uep uewnjueduaw eduey jui sijn} efiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw buese|iqg °L

Serial.print(ptm=>tm_mday);
Serial.print(" ");
Serial.print(currentHour);
Serial.print(":");
Serial.print(currentMinute);

Serial.print(":");
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Serial.printIn("00");
delay(1000); // Tunggu 1 detik untuk memastikan servo bergerak

}else {
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-
Q

myServo.write(0);

ikan.

POLITEKNIK
NEGERI

a diterima dari arduino: " + data); // Debug: mencetak
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/I Parse data
float tempValue = parseData(data, "TEMP:");
float amoniaValue = parseData(data, "AMONIA:");

float phValue = parseData(data, "PH:");

Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap yiuyaiijod uizi edue)

2
e
[
=}
Q
c
f
T
o
=
—
Q.
o
==
=
[}
-
[
=
=
Q
=
=
[}
T
[}
=
=/
=
Q
o
=
<
-
=
Q
g
L
[
-
v
oL
=
(1)
=
=,
==
-
[
Q
[}
—
—
o
=
o
-
-
o

N
= - Y
o 5]
s 28
3 @
Qe s
35S
= -
22 g
=]
3 <
[ (Y
3 c
=3 3
Y e
5 =
~
Sa 3
3 =%
3 5
m 2
5
33¢
T o5
= o
o
533
S8 g
-~
A< b
) 2
o
s @3
Q 5
59 0
S =
8 o
g 73
< °
w m
) -]
c ¥ £
= =
c 2
= Wl
3873
= <
i IS
P —4
c 9 3
5 BT
e
2. °
a
o 2
Q —
3 £
5 B
°
z S
o
~ 3
5 T
5 B
T =
€ £
b= ©w
Q
-
-~
*-
=
~
i)
-+
[
{5
o
3.
8
=
Y]
=
w
[ =
8
-,
=
3
1)
w
o
Q
=3

-
2
o
=
Q
=
Q
3
(]
=
Q
c
o
T
1"
()
o
o
b=
o
=
-}
-
o
c
'
o
c
=
c
=2
~
Q
-
<
Q
-
=
w
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
3
=
Q
=
o
o
=
3
()
=
<
()
T
c
-
=
o9
=
w
c
3
T
(]
-

X
o
=
0
T
~*
Y

T
)
x
8]
S
-+
o
g.
;
o
o
3
(1)
x
E.
x
r
(1]
Q
(1)
=.
L
<1}
A
Q
*
-+
o

77

// Mengunggah data ke Firebase
if (tempValue !=-1) {
if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F("/data/suhu™), String(tempValue))) {
Serial.printin("Data berhasil dikirim ke Firebase RTDB:");

}else {

Serial.printin(*Gagal mengirim data ke Firebase RTDB. Alasan: " +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

¥
by

if (amoniaValue !=-1) {

if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F(*/data/amonia™),
String(amoniaValue))) {

Serial.printin(*Data berhasil dikirim ke Firebase RTDB.");

}else {

Serial.printin("Gagal mengirim data ke'Firebase RTDB. Alasan: * +
String(fbdo.errorReason().c_str()));

¥
¥

if (phValue I=-1) {
if (Firebase.RTDB.setString(&fbdo, F("/data/ph"), String(phValue))) {
Serial.printin("Data berhasil dikirim ke Firebase RTDB.");

} else {

Serial.printin("Gagal mengirim data ke Firebase RTDB. Alasan: " +
String(fbdo.errorReason().c_str()));
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Hak Cipta:

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

millis();

displayData(tempValue, amoni
if (Firebase.RTDB.getString(&fbdo, F(*/data/suhu™))) {

/I Menampilkan data pada LCD

lastFetch
String amoniaVa
String phValue;
String servoState;
String relayState;

String temp

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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tempValue = fbdo.stringData();
Serial.print("Data Suhu: ™);

Serial.printin(tempValue);

}

POLITEKNIK
JAKARTA

myServo.write(servo

// Baca status relay dari Firebase

if (Firebase.RTDB.getString(&fbdo, F("/data/relay"))) {
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relayState = fbdo.stringData();

Serial.print("Data Relay: ");

Serial.printIn(relayState);

-
)
=
2]
T
-
Q

digitalWrite(RELAY _PIN, relayState == "1" 2 LOW : HIGH);

M

epieser HaBN YIwysHod wizi eduey

undede ynjuaq wejep 1ui siny eA1ey yninjas neje ueibeqas yelueqiadwaw uep ueywnwnbuaw buese|ig ‘'z

FOLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

ejieyjer 1363 Yiuya3ijod Jefem Buek uebunuaday] ueyibniaw yepny uedipnbuad 'q

*yejesew njens uenefuyn neje )i uesiinuad ‘ueiode| uesinuad ‘yeiwj efiey uesijnuad ‘ uenipuad ‘ueyipipuad uebupuada)] ynjun efuey uediynbuad ‘e

return formatted

=
2
)
o
3
Q
3
(]
3
Q
c
=
T
7]
o
o
o
e
)
3
-]
-
-]
<
(7]
o
c
=
<
=
g
o
-
£
>
3
)
=
T
o
3
(]
3
n
o
a
c
3
-
3
o
o
3
3
5
<
)
T
<
=
o
=
(%)
<
3
o
(]
=

}

/l Fungsi untuk mem-parse data
float parseData(String data, String key) {

int keylndex = data.indexOf(key) + key.length();
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if (keylndex == -1) return -1,

int endindex = data.indexOf(’,', keyIndex);

if (endIndex == -1) endIndex = data.length();

String valueStr = data.substring(keyIndex, endlndex);

return valueStr.toFloat(); // Mengubahstring menjadi float

-

// Fungsi untuk menampilkan data pada LCD
void displayData(float tempValue, float amoniaValue, float phValue) {
Icd.clear();
Icd.setCursor(0, 0);
lcd.print("Temp:" + String(tempValue));
Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print(*NH3:" + String(amoniaValug));
Icd.setCursor(9, 1);
Icd.print("pH: " + String(phValue));
bool warning = false;
I/ Cek nilai pH untuk memberikan peringatan
if (phValue > 8 || phValue'<'6){
// Bunyikan buzzer
digitalWrite(BUZZER_PIN, HIGH);

Serial.printin("Warning: pH value out of range!"); // Peringatan pada Serial
Monitor

delay(1000); /I Bunyi selama 1 detik

Politeknik Negeri Jakarta



82

digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW);

}
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/I Cek nilai suhu untuk memberikan peringata

R_PIN, HIGH);

'e value
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Serial.printIn("
pada Serial Monitor

delay(1000); // Bunyi selama 1 detik
digitalWrite(BUZZER_PIN, LOW);
warning = true;

¥
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// Kendalikan relay berdasarkan status peringatan

if (warning) {

digitalWrite(RELAY_PIN, LOW); // Nyalakan relay (logika terbalik)

-
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relayState = true;

}else {

digitalWrite(RELAY _PIN

relayState = fa /

2.9 )\

[/l Update status relay di Firebase \
String(r

if (Firebase.RTDB.se g(&fbdo, F(*/data/relay"),

H); // Matikan relay (logika terb
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Serial.printin("Rela hase.");

Serial.printin("Faile “irebase. Rea
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Jalan Sempu 4
Kecamatan Beji
Kota Depok
Jawa Barat
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PERBANDINGAN LCD DENGAN APLIKASI ANDROID

Lampiran 6

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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DOKUMENTASI KEGIATAN

Lampiran 7

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
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SOP PENGGUNAAN ALAT SISTEM MONITORING AIR KOLAM DAN

PEMBERIAN PAKAN PADA BUDIDAYA LOBSTER AIR TAWAR

BERBASIS ANDROID

m STANDAR OPERATING
~ PROCEDURE
=/

SINTILM MOMTORING AR KOULAM DAN PEMBIRIAN
PANAN PADA DUCSIAYA LOGSTEN 410 TAWAN BERDAIN ANDROLD

DEUNCANG LINTANG AYU NINGAUM - N8
oL (210373064
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INTRUKSI PENGOPERASIAN SISTEM
MONITORING LOBSTER AIR TAWAR
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POSTER PENGGUNAAN ALAT SISTEM MONITORING AIR KOLAM
DAN PEMBERIAN PAKAN PADA BUDIDAYA LOBSTER AIR TAWAR
BERBASIS ANDROID

L] é)lni

LATAR BELAKANG

Budidaya lobster air
tawar, khususnya |enis
Red Claw, memeriukan

kualitas air dan
pemberian pakan yang
optimal. Untuk
mendukung Ini,
dikembangkan sistem
monitoring berbasis loT
yang memantau suhu,
pH, amonia, serta
menyedlakan pakan
otomatis menggunakan
Arduino Uno, ESP8266,
dan aplikasi kodular.

Sistem Inl bertujuan
meningkatkan efisiens|
dan kualitas budidaya

FLOWCHART

TUGAS AKHIR

SISTEM MONITORING AIR KOLAM DAN PEMBERIAN
PAKAN PADA BUDIDAYA LOSSTER AIR TAWAR BEREASIS ANDROID

CARA KERJA

Alat Ini menggunakan sensor untuk
memantau suhu, pH, dan amonia dalam air.
Jika kondisl optimal terpenuhl, ESPB266
mengaktifken servo untuk memberi pakan
otomatis. Jika parameter melebihi batas,
buzzer akan berbunyi. Data dikirim ke
apiikasl Android untuk pemantauan dan
kontrol jarak |auh, dengan hasil yang juga

ditampilkan pada LCD.

TUJUAN

1. Merancang sistem monitoring air kolam
dan pakan otomatls berbasis Android.

2. Memonitor kualitas air dan mengontrel
pakan serta pompa secara real-time.

3. Mengintegrasikan sistem dengan
Firebase untuk penylmpanan data.

Dmens Box
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