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gRANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN KETERSEDIAAN MEJA
RESTORAN MENGGUNAKAN PROTOKOL TCP/IP BERBASIS
APLIKASI ANDROID

ABSTRAK

g?engunjung yang datang ke restoran disaat-ramai_sering kali tidak ingin
engantre dikarenakan banyaknya hal yang menyebabkan mengantre itu terasa
sama, bahkan terkadang pengunjung'menjadi mengurungkan niatnya untuk makan
A restoran tersebut dan memutuskan untuk mencari restoran lain yang tidakterlalu
ﬁamai. Sistem ini tersedia secara online untuk.mempermudah pengunjung.agar
Qlapat mengantre dimana saja apabila meja di dalamrestoran tersebut penuh
=sehingga pengunjung di dalam<restoran tidak melebihi kapasitas. Berdasarkan
spermasalahan tersebut, dibutuhkan sistem “berbasis Internet of Things
a'henggunakan aplikasi android untuk mempermudah pemantauan . dengan
=menghubungkan Arduino dan NodeMCU ke jaringan internet agar pengunjung
apat melihat ketersediaan meja restoran dari jarak jauh'secara realtime. Dengan
menggunakan sensor ultrasonik, modul RFID; LDR untuk mendeteksi pengunjung.
Sensor tersebut digunakan karena hasil pembacaan nya stabil pada objek.
Menggunakan nodeMCU agar dapat-mengirimkan data pada sensor secara
realtime. Pengujian pada sensor LDR didapatkan.hasil bahwa sensor tersebut bisa
mendeteksi pengunjung ketika impuls cahaya yang.diterima < 50 lux. Pada
pengujian sensor ultrasonic didapatkan hasil bahwa pengunjung akan dideteksi
ketika jarak pembacaannya < 3cm. Hasil dari pengujian modul RFID bahwa card
RFID akan terbaca oleh modul ketika jarak kartu dengan modul RFID sebesar <
2cm. Dari hasil pengujian tersebut menyatakan bahwa sistem restoran ini dapat
bekerja dengan baik karena pengujian sensor berhasil.dilakukan dan berhasil
terintegrasi dengan aplikasi android dan basis data Firebase.

w23

Kata Kunci : 1oT; NodeMCU; Firebase; Android; Sensor Ultrasonik; Sensor LDR;
Modul RFID
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DESIGN AND DEVELOPMENT OF RESTAURANT TABLE
*AVAILABILITY MONITORING SYSTEM USING TCP/IP PROTOCOL
BASED ON ANDROID APPLICATION

ABSTRACT

%’isitors who come to a restaurant when it's crowded often don't want to queue
ecause there are many things'that cause the queue to feel long, sometimes visitors
=sven discourage their intention to eat at the.restaurant and decide to look, for
nother restaurant that 1s'not too crowded. This system is available online to make
ot easier for visitors to queue anywhere if the table in the'restaurant is full so that
Wisitors in the restaurant do not exceed capacity. Based on ‘these problems, an
ternet of Things-based systemis needed using an android application to facilitate
Smonitoring by connecting Arduino and NodeMCU to the internet network so that
isitors.can see the availability of restaurant tables remotely in‘realtime. By using
ultrasonic sensors, RFID modules, LDR to detect visitors. The sensor is used
because the readings are stable on.the object. Using nodeMCU in order to transmit
data on sensors in real time. Testing.on the LDR-sensor shows that the sensor can
detect visitors when the received light impulse is <.50 lux.dn ultrasonic sensor
testing, it Is found that visitors will be detected when the reading distance is < 3cm.
The results of testing the RFID module that the-RFID card will be read by the
module when the distance between the card and the REID-module is. < 2ecm. From
the test results, it is stated that this restaurant system can work-well because the
sensor test was successfully carried out and successfully integrated with the
Android application and the Firebase database:.

Keywords: 10T; NodeMCU; Firebase; Androids; Ultrasonic Sensor; LDR Sensor;
RFID Module

Vi
Politeknik Negeri Jakarta



eje)er 1abap yiuyaljod uizi edue)

N
o
o
=
o
>

Q
3
(1]
3

Q
c
3
c
=
>
o
=
o
9
S
=
[}
3

T
m
=
o
o
3

<
o
=
wn
(1]
o
o

=
o
=}
o
-
Q
c
w
o
c
-
c
=
El
o
-
<
o
-+
e
=
3
Q.
o
o
3
o
o
3
[ad
c
=
Q

T
Q

T
c
=]

13
0
(]
=]
Q
<
-7
T
Q
=
o
Q.
o
=
3
()
-
<
al
=
o
=
=
(1]
T
(]
=
=
=
Q
o9
=
<
o
=
Q
3
L
o
-
)
o
-
()
=
2,
=
-
o
Q
(]
—
—
o
=
o
-
-
o

&
o
o
3
Q
c
(=
T
Y
=
=
Y
c]
<
o
s
=
=
[
~
=~
[}
T
o
=
-
=
Q
Y
=
T
(]
=
]
2
.
Q
=
T
(]
=
o
=
o
=
T
m
=
£l
=
Q
=
=~
Q
<
Y
3'
o
e
T
(1]
=1
=
=
Q
=
)
T
o
=
o
=
T
(]
=
=
=
&
=
=~
=3
==
=~
o
-
o
c
e
=
o
s
o
=
)
s
i)
=
o
3
o
w
i
&
=

X
m
=
)
T
-+
Y

-
2
o
=
o
>

Q
3
(]
=

Q
c
-

T
1"
()
o
Q

b=
o
=
o
-
Q
c
w
o
c
-
<
=
=
Q
-

<
Q
Py
=
w
=
-
o
=

T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
3
=
o
=
Q.
o
=
3
(]
=

<
m
T
<
+
=
Q9
=
%]
c
3
T
(]
-

@
E DAFTAR ISI
=
0 Halaman
}IALAMAN PERNYATAAN ORISINILITAS ... I
§-IALAMAN PENGESAHAN.................. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
=FUGAS AKHIR ....ccooveriiierccce, Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
PKATA PENGANTAR .....oooiiieiieciesies s iv
GABSTRAK ..ol s oo v
§‘\BSTRACT .......................................................................................................... Vi
FOAFTAR IS atfibe e il i e vii
AFTAR GAMBAR .......offtfiiiiiiiienese st sse e oafia B e IX
DAFTAR TABEL ...ttt BB B X
ﬁDAFTAR LAMPIRAN ..o ithe s B e nee sl Xi
SBAB | ... ..o . .aBB.......=R R N\ 42
ol LatarBelakang .......... oot e st st s B e 42
av-2 RUMUSAN MaSalah ... it et et 43
.3 7 L1 IR S BN W W B e 43
4 tiaran.............. [P ... AN .. A .. BN . BN . . 43
BAB I ..ottt Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.1, Internet.........ccooooiiiiiniinsiienne Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.2. Internet of Things (loT) ............ Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.3.  MIT APP Inventor ........cccccueneen Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.4. Google Firebase ...ccccieiiiaieannes Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.5. Arduino Mega 2560 .................. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.6. NodeMCU ESP8266................. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.7.  Sensor Light Dependent Resistant (LDR)...... Kesalahan! Bookmark tidak
ditentukan.
2.8. Radio Frequency Identification (RFID) Reader....... Kesalahan! Bookmark
tidak ditentukan.
2.9. RFIDTag i..cooovveieireesneaiie i i Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.10.  Thermal Printer......cc.c...coc..... Kesalahan!"Bookmark tidak ditentukan.
2.11.  Sensor Ultrasonik HCSRF-04 Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
2.12.  Power Supply (PSU) ............. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
BAB ... b, Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
3.2.1. Realisasi Rancangan Hardware ................. Kesalahan! Bookmark tidak
ditentukan.

3.2.2. Realisasi Perangkat Catu Daya (Power Supply)...Kesalahan! Bookmark
tidak ditentukan.
3.2.3. Realisasi Intergrasi Sistem Pada NodeMCU8266 Kesalahan! Bookmark
tidak ditentukan.

BAB IV ... Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

4.1.1. Deskripsi Pengujian............... Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

4.1.2. Prosedur Pengujian................ Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

4.1.3. Data Hasil Pengujian............. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

4.1.4. Analisa Data/Evaluasi ........... Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
vii

Politeknik Negeri Jakarta



44
44
.. 44
45
46
47

Politeknik Negeri Jakarta

Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan
Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

viii

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Data Hasil Pengujian..............
Analisa Data / Evaluasi .........

TBAB V..ot eteeeeet oot eteeeeeeeere e

Deskripsi Pengujian...............
Prosedur Pengujian

SIMPUIAN L.

AFTAR RIWAYAT HIDUP ...

AMPIRAN.......coiiiiiis

AN ™

SDAFTAR PUSTAKA ...ccccooovvrrirrrnen

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




eje)er 1abap yiuyaljod uizi edue)

13
0
(]
=]
Q
<
-7
T
Q
=
o
Q.
o
=
3
()
-
<
al
=
o
=
=
(1]
T
(]
=
=
=
Q
o9
=
<
o
=
Q
3
L
o
-
)
o
-
()
=
2,
=
-
o
Q
(]
—
—
o
=
o
-
-
o

N
= -
o )
s 28
3 @
Q<&
35S
= =
833
=]
3 <
c iV
3 c
=3 2
o e
5 =
2& 7
3 =%
3 5
m :
-
33¢
T o5
= o
-
s 53
2 =
S8 g
.
A< b
o )
o
s @ P
Q 5
59
3 =
':_»' Y
8 ¥3
< °
(7] m
o s
c X E
£ =
c H
—p el
303
=] <
- S
- —
€ 9 3
=
i ey
3. °
Q. =
S £
m —
3 &
5 5
°
z S
8
~ =)
5 T
5 ®
- =
c £
= @
o
-
-~
W'
=
-~
o
-
o
=
o
3.
§ )
=
Y]
=
w
-
Y]
Cad
=
3
o
w
L
&
=3

X
(1)
x
n
o
x~ o
/o)
6.20
<l —
D
o
(o)
=

-
2
o
=
o
>
Q
3
(]
=
Q
c
-
T
1"
()
o
Q
b=
o
=
o
-
Q
c
w
o
c
-
<
=
=
Q
-
<
Q
Py
=
w
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
3
=
o
=
Q.
o
=
3
(]
=
<
m
T
<
+
=
Q9
=
%]
c
3
T
(]
-

DAFTAR GAMBAR

ambar 2.1 Firebase ........c.ccocvvvvvvennnne Kesalahan!-Bookmark tidak ditentukan.
ambar 2.2 Tampilan halaman designer ... ... Kesalahan! Bookmark tidak
Bitentukan,

>ambar 2.3 Tampilan halaman-designer .................. Kesalahan! Bookmark tidak

%itentukan.

ambar 2.4 Firebase ..t Kesalahan!'\Bookmark tidak ditentukan.
@ ambar 2.5 Arduino Mega 2560 .. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 2.6 NodeMCU ESP8266......... Kesalahan! Bookmark: tidak ditentukan.

;Bambar 2.7.8ensor LDR...........cccoeeeeee. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
S5ambar 28 RFID.......c.cooeveveevveeeennnn, Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
8GaMbar 29 RFID.......... s Kesalahan!-Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 2.10 RFID.........ccoceeiiiiiineeenene. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 2.11 Sensor Ultrasonic ........... Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

Gambar 3.1. llustrasi Sistem pemantauan ketersediaan meja restoran .. Kesalahan!
Bookmark tidak ditentukan.

Gambar 3.2. Flowchart sistem pemantauan ketersediaan meja restoran Kesalahan!
Bookmark tidak ditentukan.

Gambar 3.3. Diagram blok sistem pemantauan ketersediaan mejarestoran
.............................................................. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 3.4. Perancangan Sensor'LDR Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.

Gambar 3.5. Perancangan Sensor Ultrasonik............ Kesalahan! Bookmark tidak
ditentukan.
Gambar 3.6. Perancangan modul RFID Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 3.7. Perancangan Printer Thermal ............... Kesalahan! Bookmark tidak
ditentukan.
Gambar 3.8. Skematik Rangkaian Catu Daya........... Kesalahan! Bookmark tidak
ditentukan.

Gambar 3.9. LayoutPCB Tampak Atas dan Bawah pada Rangkaian PSU
.............................................................. Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 4.1. Tampilan Serial Monitor Pembacaan.Sensor-Ultrasonik .. Kesalahan!
Bookmark tidak ditentukan.

Gambar 4.2. Tampilan Serial Monitor Pembacaan Kartu RFID............ Kesalahan!
Bookmark tidak ditentukan.
Gambar 4.3. Tampilan Serial Monitor Percobaan Sensor LDR ............ Kesalahan!

Bookmark tidak ditentukan.

Gambar 4.4. Tegangan Input dari Transformator ..... Kesalahan! Bookmark tidak
ditentukan.

Gambar 4.5. Tegangan Output dari Dioda Bridge 1 dan 2 . Kesalahan! Bookmark
tidak ditentukan.

Politeknik Negeri Jakarta



Politeknik Negeri Jakarta

Kesalahan! Bookmark tidak
Kesalahan! Bookmark tidak

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

8Gambar 4.6, Tegangan Output dari IC7812..............
Sambar 4.7. Tegangan Output dari IC7809..............

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




eieder LaBaN YiwiaNod izl eduey

3
9
¥
o
3
@
3
m
3
Q@
<
3
-
3
o
=
o
o
5
3
m
3
T
®
=
o
5
s
e
'
m
o
-
Q
&
=]
o
1y
c
4
o
£
-
<
=
g
o
(=g
<
=
2
o
=L
o
3
T
m
3
£
£
&
T
o
o
c
=

o
o
3
Q
c
=,
T
Q9
3
—
o
o
=~
3
()
=
c
i
5
3
5
T
m
3
=
3
Q
o9
=1
s
3
Q
s
o
Q
-
S
-
5
;
=
[
Q
[
=
—
;
§

»
bl
g
Q
=
o
5
=
3
s
c
=1
g
=
3
3
=
=
5
=
H
=
=
g
H
B
=
Y
5
T
('}
S
=
&
S
5
s
3
o
Ed
T
3
=
&
=
5
T
o
S
3
H
=
=
@
3
3
=
O
)
=
2
z
3
:
3
@
s
>

L
v
=
n
T
&

=
)
)
o
3
Q
=)
(]
3
Q
c
=
T
7]
(]
o
o
e
)
>
Q
-
Q
c
w
o
<
=
<
>
g
o
-
=
=
=
)
3
T
Q
8
o
2
o
2
c
2
o
3
Q.
o
3
3
5
<
)
T
c
;
o
=
")
c
=
T
o
=

DAFTAR TABEL

bel 0.1 Spesifikasi Alat..................... Kesalahan! Bookmark tidak ditentukan.
bel 4.1. Hasil Pembacaan Sensor Ultrasonik ........ Kesalahan! Bookmark tidak
entukan.

bel 4.2. Hasil Pembacaan Kartu pada Modul RFID........ Kesalahan! Bookmark
ak ditentukan.

bel 4.3 Hasil Pembacaan Pengunjung pada Se DR Kesalahan! Bookmark
ak ditentukan.

bel 4.4 Hasil Pengujian Input d

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

Xi

Politeknik Negeri Jakarta



DAFTAR LAMPIRAN

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

iran 6. Datasheet Sensor Ultrasonik......
iran 7. Datasheet Sensor LDR ...
iran 8. Datasheet Modul REIE

iran 5. Arduino Mega 2560...........ccceiveriiiiieieee e
iran 9. Datasheet .......

iran 4. Datasheet NOAEMOCU........cooo i

1ran 3. KOOE PrOgram......cueieiiieiieiiesie et

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Xii

Politeknik Negeri Jakarta



https://d.docs.live.net/4aa6cc2364919dcd/Desktop/Laporan%20TA/Laporan/LAP%20TA.docx#_Toc78085900
https://d.docs.live.net/4aa6cc2364919dcd/Desktop/Laporan%20TA/Laporan/LAP%20TA.docx#_Toc78085901

eje)er 1abap yiuyaljod uizi edue)

A
o
3
=
o
=
Q
3
(']
=
Q
c
3
c
3
>
o
=1
Q.
o
=
3
o
3
T
m
=
o
o
=
<
Q
=
w0
(]
o
o
Q
Q
=]
Q
-
o
<
wn
o
c
=
c
=
F3
o
-
<
o
-
=
3
3
Q.
=L
o
3
o
m
=]
-
c
=
Q
T
Q
T
=
=

13
0
(]
=]
Q
<
-7
T
Q
=
o
Q.
o
=
3
()
-
<
al
=
o
=
=
(1]
T
(]
=
=
=
Q
o9
=
<
o
=
Q
3
L
o
-
)
o
=
()
=
2,
~
-
o
Q
(]
—
—
o
=
o
-
-
o

&
o
o
3
Q
c
(=
T
Y
=
=
Y
c]
<
o
s
=
=
[
~
=~
[}
T
o
=
-4
=
Q
Y
=
T
(]
=
]
2
.
Q
=
T
(]
=
o
=
o
=
T
m
=
£l
=
Q
=
=~
Q
<
Y
3'
o
e
T
(1]
=1
=
=
Q
=
)
T
(=}
=
o
=
T
(]
=
=
=
&
=
=~
=3
==
=~
o
-
o
c
e
=
o
s
o
=
©w
s
i)
=
o
3
Y
w
i
&
=

-
2
o
=
o
>
Q
3
(]
=
Q
c
-
T
1"
()
o
Q
=
o
=
o
-
Q
c
w
o
c
-
<
=
=
Q
-
<
Q
Py
<
w
=4
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
=
=
o
=
Q.
o
=
3
(]
=
<
m
T
<
+
=
Q9
=
%]
c
3
T
(]
-

o
Q
r
a)
= =
~ 9
(8]
yox
v
o
M
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PENDAHULUAN

1 Latar Belakang

Pengunjung yang datang ke restoran disaat.ramai sering kali tidak ingin
=mengantre dikarenakan banyaknya hal yang.menyebabkan mengantre itu terasa
;'ama, bahkan terkadang pengunjung.menjadi mengurungkan niatnya untuk makan
ﬁi restoran tersebut dan memutuskan untuk mencari restoran lain yang tidak terlalu

&amai. Seiring berkembangnya teknologi telekomunikasi yang berkembang pesat;
)

Ealam hal ini dibutuhkan sistem untuk memantau tersedianyameja suatu restoran

%gar pengunjung yang berada di‘dalam restoran tidak melebihi kapasitas. Sistem ini

aersedia secara online untuk mempermudah pengunjung agar dapat mengantre
dimana saja apabila meja di dalam restoran tersebut penuh sehingga pengunjung di
dalam restoran tidak melebihi kapasitas.

Berdasarkan permasalahan tersebut diperlukannya sistem untuk mengatasi
ketersediaan meja pada restoran tersebut, dibuatlah alat berbasis.Internet of Things
(IoT). Dengan menggunakan sensor untuk mendeteksi suatu: objek yang
dihubungkan ke arduino, lalu diteruskan ke nodeMCU untuk terhubungnya alat ke
jaringan internet agar pengunjung. dapat melihat nomor antrean dan ketersediaan
meja yang kosong pada restoran tersebut secara realtime dengan mengakses
aplikasi android yang bisa diakses dimana pun.

Menyikapi hal tersebut, pembuatan alat tugas akhir ini tercetus ide untuk
meminimalisir kepasitas penuh pada restoran yaitu dengan judul “Rancang
Bangun Sistem Pemantauan Ketersediaan Meja Restoran Menggunakan
Protokol TCP/IP Berbasis Aplikasi Android”.
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1.4

Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka rumusan masalah

ang dibahas dalam tugas akhir adalah sebagai berikut :

1. Bagaimana merancang dan membuat~maket sistem pemmantauan
ketersediaan meja restoran.berbasis Internet of Things?
2. Bagaimana cara integrasi sistem pemantauan Ketersediaan meja
restoran berbasis Internet of Things.dengan basis data Firebase?
3. Bagaimanacara mencatu daya sistem pemantauan ketersediaan meja
restoran?
Tujuan
Tujuan yang ingin.dicapai.dalam tugas‘akhir. int adalah..
1. Dapat merancang dan membuat sistem pemantauan ketersediaan meja
restoran.
2. Dapat merealisasikan Power Supply output 12V dan 9V untuk catu daya
sistem pemantauan kapasitas meja restoran.
3. Dapat mengintegrasikan sistem pemantauan ketersediaan meja restoran
berbasis Internet Of Things dengan basis data Firebase.
Luaran

Alat ‘'untuk pemantauan meja.restoran berbasis aplikasi android dengan

terdapat sistem antre, diharapkan dapat mempermudah pengunjung untuk melihat

melihat nomor antrian yang akan masuk dan‘ketersediaan‘meja yang berada di

dalam restoran tersebut. Adapun luaran dari tugas akhir ini adalah :

1. Menghasilkan aplikasi tepat guna berupa sistem pemantauan ketersediaan

meja restoran berbasis 10T yang.menggunakan RFEID sebagai penanda
pengunjung masuk, sensor LDR sebagai deteksi kursi pengunjung, dan
sensor ultrasonic untuk pendeteksi tangan pengunjung .

Menghasilkan laporan tugas akhir mengenai ‘“Perancangan Aplikasi
Android Pemantauan Ketersediaan Meja Restoran Menggunakan Protokol
TCP/IP”.

Jurnal mengenai “Perancangan Aplikasi Android Pemantauan Ketersediaan

Meja Restoran Menggunakan Protokol TCP/IP”.
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BAB V
PENUTUP

1. Simpulan

Simpulan yang dapat‘diambil dari hasil pembuatan Tugas Akhir “Rancang

angun Sistem Pemantauan Ketersediaan Meja Restoran Menggunakan Protokol

=L CP/IP Berbasis’Aplikasi Android” sebagai berikut :

eyeyer L1aReN !

=

Perancangan sistem monitoring ketersediaan meja restoran berbasis loT
dengan aplikasi Android menggunakan Arduino Mega 2560, NodeMCU ESP
8266, sensor LDR, sensor ultrasonic, modul RFID dan printer thermal.
Dalam sistem ini, basis data untuk pengolahan data dari sistem dengan
internet menggunakan basis data Firebase yang dihubungkan dengan library
pada Arduino IDE dan terkoneksi. melalui- NodeMCU. Pembacaan
pengunjung oleh sensor disesuaikan oleh pemrograman yang sudah dibuat
pada sensor ultrasonic pengunjung akan dideteksi ketika jarak pembacaannya
< 3cm, lalu pada sensor LDR pembacaan pengunjung dideteksi dari besarnya
impuls cahaya yang berada diatas sensor ketika impuls cahaya yang diterima
< 50 lux maka sensor akan menandai impuls tersebut sebagai pugunjung, dan
pada modul RFID kartu akan terbaca ketika jarak kartu dengan reader module
<2cm

Dalam sistemini diperlukan catu daya dengan keluaran 12V sebagai sumber
tegangan untuk Arduine-Mega 2560 yang tersambung sensor dan.NedeMCU,
dan keluaran 9V sebagai sumbertegangan.untuk. Thermal-Printer.

5.2. Saran

Diharapkan sistem bisa lebih ditingkatkan dengan penambahan fitur seperti

notifikasi pada aplikasi ketika antrian sudah selesai sehingga pengunjung bisa

masuk ke restoran tanpa harus memerhatikan aplikasi secara terus-menerus.
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// the readings from the analog input
thisReading < numReadings;

// the index of the current reading
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)

> 0

0

rial2.available

(char)Serial2.read():;

inChar
In += inChar;

l\nl)

= true;

rsing

Serial.println(dataln);

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
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seydid ey —
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"config2.h"

=)
)]

long previousMillis =
long previousMillis2
el, table2, table3,

=)
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(]
-

p()

.begin(
nit();
(
(

1In3 eA1e)] yninjas neje ueibegas diynpusw buelejiqg ‘L
)
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Jaquins ueypngakuaw uep upjwnjueduaw eduey

.println(Stri
.Jjustify('L');
.setSize('S");
.println ("Download Android app untuk antri");
.underlineOn () ;
.println("https://intip.in/restoranapp");
.underlineOff () ;

.println(™ ");

.println(" ");
.println(" ");
.println("™ ")
.sleep();

’
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task
ed long currentMillis = millis();
rrentMillis - previousMillis >= 5000)

iousMillis = currentMillis;

eydiydjeH~

able 1
al.println(readlLdr (1drl));
readLdr (1drl) < 50 && readLd
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Jaquins ueypngakuaw uep ueywnjuesuaw eduey

ending table status
al.println("*tablel," + String(tablel) + ",table2," + String(table2) +

+ String(table3) + ",table4," + String(tabled4) + ",card," +
));

.print ("*");

.print('tablel")'

.print (",

.print(Strlng(tablel))

.print ("
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.print('tableZ");
.print(",");

E .print (S trlng (table2));

~ .print(",");

o .print (" table3") ;

.E- .print(",");

= .print (S tr1ng(table3));
.print(",");
.prlnt('table4");
.print(",");

.print (String(tabled));
ending card status

.print(",");
.print ("card"
.print(",");

.print
.print

(
(
(
(
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<SoftwareSerial
Serial node (13,

 42qUIDSUBNRGRAIIW WeR LB

Data fbdo;
onfig config;

ntpUDP;
t timeClient (ntpUDP, "id.pool.ntp.org", 3600, 60000);

unsi int 1i;
boo sing;
int ;

i t[12];
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undede y)njuaq wejep

ataln;

rrentDate, currentTime;

ntrian, waktu, jam, menit, meja, stats;
el, table2, table3, tablei4;

S

long previousMillis = 0
long previousMillis2 =
long previousMillis3

O O~
~.

~e

1IN} eA1e)] yninjas neje ueibeqas dynbysw uetepq
~ th Q k-

POLITEKNIK
s NEGERI
e\l JAKARTA

al.printf ("

~
Y

~
o

daquins umpnqa&uau; uep ue)juwnjued>usw edue)
S~
)

=
~
sl

rial.printf ("SET GREEN tablel.. %$s\n", Firebase.setInt (fbdo,
an/Table/Tablel", 0) ? "ok" : fbdo.errorReason().c str());
rebase.setString (fbdo, "/Reservasi/" + currentDate + n/mn +
ntrian) + "/Status", "Tapped"):;

~
Y
(D

if (kartu == 2)
rial.printf ("SET GREEN table2.. $s\n", Firebase.setInt (fbdo,
"/R an/Table/Table2", 0) ? "ok" : fbdo.errorReason().c str());
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Jaquins yexypngakuaw uep ueywnjuesuaw eduey

rebase.setString (fbdo, "/Reservasi/" + currentDate + AV +

%E' ntrian) + "/Status", "Tapped");

Q

~ if (kartu == 3)

o

o) rial.printf ("SET GREEN table3.. %$s\n", Firebase.setInt (fbdo,

éE: an/Table/Table3", 0) ? "ok" : fbdo.errorReason().c str());
rebase.setString (fbdo, "/Reservasi/" currentDate + LAl +

ntrian) + "/Status", "Tapped");

o
[a}

if (kartu ==

)

rial.printf ("SET
an/Table/Table4"

tabled.. $s\n", Fireba etInt (fbdo,
"ok" : fbdo.erxrorReason().c_ str()
"/Reservasi

. currentDate
\ ’ ;

~
o

of
[

(da

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

egin (9600) ;
.begin (9600) ;
egin (WIFI_SSID,
.print ("connecting") ;
(WiFi.status () != WL_CONNECTED)

.println();

.print ("connected: ");
.println(WiFi.localIP());
.api key = API KEY;
se.begin (DB _URL, DB SECRET);
ient.begin();
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undede jynjuaq wejep

ient.setTimeOffset (25200) ;

ding antrian data
ed long currentMillis = millis();
rrentMillis - previousMillis >= 5000)

~ v reydDeH o

iousMillis = currentMillis;
Firebase.getString (fbdo,

trian = fbdo.stringD
rial.println("*a
.print ("*");
.print ("an
.print ("

1]n3 eA1e) Yynanjas neje ueibeqas diynbuaw Bueiepq ‘|- .
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currentMil
11is2 - pre
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daquins umpnqa&uaw uep ue)juwnjued>usw edue)

onthDay = ptm->tm.mda

currentMonth = ptm->tm mo
currentYear = ptm->tm year + 1900;
currentHour = timeClient.getHours() ;

currentMinute = timeClient.getMinutes() ;

entDate = String(monthDay) + "-0" + String(currentMonth) + "-" +
rrentYear) ;

entTime = String(currentHour) + ":" + String(currentMinute);
(Firebase.getString (fbdo, "/Reservasi/" + currentDate + LVAL +

ntrian) + "/Status"))

ats = fbdo.stringData().c_str();
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ats = stats.substring (2, 10);
rial.println(stats);

(Firebase.getString (fbdo, "/Reservasi/" + currentDate + "/" +
ntrian) + "/Nomor Meja"))

ja = fbdo.stringData().c str();
ja = meja.substring (4, 5);

(Firebase.getString (fbdo, S entDate + "/ +
ntrian) + "/Waktu"))

ktu = fbdo. strin
i g (

"Terpesan"

rentMinute <
ntHour ==

== "1")

.printf ( Int (fbdo,
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Lampiran 4. Datasheet NodeMCU
N,

Brief About NodeMCU ESP8266

The NodeMCU ESP8266 development board comes with the ESP-12E module containing ESP8266 chip having
Tensilica Xtensa 32-bit LX106 RISC microprocessor. This microprocessor supports RTOS and operates at 80MHz to 160
MHz adjustable clock frequency. NodeMCU has 128 KB RAM and 4MB of Flash memory to store data and programs. Its
high processing power with in-built Wi-Fi / Bluetooth and Deep Sleep Operating features make it ideal for loT projects.

NodeMCU can be powered using Micro USB jack and VIN pin (External Supply Pin). It supports UART, 5P, and 12C
interface.

ESP-12E Chip 3.3V Voltage Regulator

Flash Button
Micro USB Port

: , Reset Button
.’ -V"s’ S oos 208 108 OO 008

S e i CP2102
USB to TTL Converter

2.4 GHz Antenna On-Board LED
DO Pin
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NodeMCU Development Board Pinout Configuration

.-‘ E Pin Name Description
O = Category
=
o
=0
= e} Power Micro-UEE, Micra-USE: NadePZU can be powsrsd through the USE port
Q S' 3.3V, GMD. Vin
3 .o
g 3.3V: Regulatsd 3.3V c2n be supplied to this pin to power the board
Q
[
=,
b} GND: Ground pins
w
[}
o
‘g Vin: Externzal Power Supply
g.
g Contral EN. R5T Thz pin and the butten rezsts the microconcreller
o Pinz
c
w
% Analog A0 U=ed to measure analog waliage in the range of 0-3.3V
- Pin
<
=
5 QPRI GRICT to | ModeMIU has 16 genersl purposzs input-cutput pins on its board
< Rins GRIGTE
o
£
— SPI Fins 501, CMD, 5D0, | NodeMOU has four pins aveilzble for 5Pl communication.
"
— CLK
3
=3
UART TAD0,  R¥DO. | ModeMCU hsz owo UART interfaces, UARTO (R¥DD & TADO) and UARTT (RXDT &
Pin= TEDZ, RXD2 TXD1). UART! isu=ed to uplead the firmware/program.
12C Pins MNodeMCU has 120 functionality support but dus to the internal functionality of thess
pins. you have to find which pin iz 1200

daquins umpnqa&uaw uep ue)juwnjued>usw edue)
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The Arduino Mega 2560 = a microcontrofler board based on the ATmega2S60 (datasheet).

It has 54 digital input/output pins (of which 14 can be used as PWM outputs), 16 analog
to-DC adapter or battery to get started. The Mega is compatible with most shields designed

the microcontroller; simply connect it to a computer with a USB cable or power it with a AC-
for the Arduino Duemilanove or Diecirmila.

inputs, 4 UARTs (hardware serial ports), a 16 MHz crystal osdllator, a USB connection, &
power jack, an ICSP header, and a reset button. It contains everything needed to support

Schematic & Reference Design

Overview
EAGLE files:

©MHal | o

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Schematic: grduing-mega2obl-schematic pdf
Summary
Microcontraller [ATrmega2560
O perating Yoltage W
fnput Yoltage (recommended) -12W
nput Yoltage (limiks) E—!W
i |54 [of Hhil:h 14 EU’I\:‘E P DLrtE.It]
16
C Current per 10 Pin [0 ma
C Current far 3.3V Pin 50 mA
56 KB of which 8 KB used by bootioader
KB
KB
[16 MHz

Power

The Arduino Mega can be powered via the USE connection or with an external power supply.
The power source s selected automatically.

External {mon-USB) power can come either from an AC-to-DC adapter (wall-wart) or
battery. The adapber can be connected by plugging a 2.1mm center-pasitive plug into the
hoard's power jack. Leads from a battery can be inserted in the Gnd and Vin pin headers of
the POWER connectar.

The board can operate on an external supply of 6 to 20 volts. If supplied with le=sx than
i, however, the 5V pin may supply less than five volts and the board may be unstable.
If usimg more than 12, the voltage regulstor may overhest and damage the board. The
recomrmended range is 7 to 12 vaolts.

The Mega25S60 differs from all preceding boards in that it does not use the FTDI USB-to-
serial driver chip. Instead, it features the Atmega8U? programmed as a USE-to-serial
oarverber.
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Lampiran 6. Datasheet Sensor Ultrasonik
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Ultrasonic Ranging Module HC - SR04

Product features:

Ultrasonic ranging module HC - SR04 provides 2¢m - 400c¢m non-contact
measurement function, the ranging accuracy can reach to 3mm. The modules
includes ultrasonic transmitters, receiver and control circuit. The basic principle
of work:

(1) Using 10O trigger for at least 10us high level signal,

(2) The Module automatically sends eight 40 kHz and detect whether there 1s a
pulsc signal back.

(3) IF the signal back, through high level , time of high output 10 duration is
the time from sending ultrasonic to returning.

Test distance = (high level timexvelocity of sound (340M/S) / 2,
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Wire connecting direct as following:
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| Working Voltage DCSYV
Working Current 15mA
Working Frequency 40Hz
Max Range 4m

\ Min Rangce 2cm

MeasuringAngle 15 degree

Trigger Input Signal

10uS TTL pulse
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Echo Output Signal Input TTL lcver signal and the range in
proportion

Dimension 45%20*15mm
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Vee Trig Echoe GND

Timing diagram

The Timing diagram is shown below. You only need to supply a short 10uS
pulse to the trigger input to start the ranging, and then the module will send out
an 8 cycle burst of ultrasound at 40 k112 and raise its echo. The Lcho is a
distance object that is pulse width and the range 1 proportion . You can
calculate the range through the time interval between sending trigger signal and
receiving echo signal. Formula: uS ¢ 58 = centimeters or uS ¢ 148 =inch; or: the
range = high level time * velocity (340M/S) 7 2 we sugpest to use over 60ms
measurement cycle, in order to prevent trigger signal to the echo sighal.

{us TTL Tining Diagram

Togzer [nput \
tn Malida

& Cycle Somie Powst
BCas Burst ”HH‘VHVI.”-I
froe: IModule

Echc Fuls= Cunut
tr User Timeng Circius

signal with & range

Input TTL lever
o puporlivn
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Lampiran 7. Datasheet Sensor LDR
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Data pack F Issued March 1997 232-3816

Data Sheet

Light dependent resistors

NORP12 RS stock number 651-507
NSL19-M51 RS stock number 596-141

Two cadmium sulphide (cdS) photoconductive cells  Electrical characteristics
with spectral responses 51m11_ar to that of the hpman T, = 25°C. 2854°K tungsten light source
eye. The cell resistance falls with increasing light inten-

pY IDUDF 11IaARAR UHIIN2NIINA S \lllqw e

sity. Applications include smoke detection, automatic Parameter Conditions | Min. | Typ. | Max.| Units
lighting control, batch counting and burglar alarm sys- Cell resistance 1000 lux 2 400 - ]
tems 10 lux - ] - Kl
Dark resistance - 1.0 - Mo
5 & s § Dark capacitan - - 3.5 - oF
Guide to source illuminations et e . P
A na— Rise time 1 1000 hux - 2.8 = ms
Light source Illumination (Lux) 10 lux . 18 - | ms
Moonlight 01 Fall time 2 1000 lux - 48 - ms
60W bulb at 1m 50 10 lux 120 ms
IWMES bulb at 0.1m 100 1. Darkto 110% Ry
Fluorescent lighting 500 g To l}?(x RIH - a dluminai
. : ;, = photocell resistance under given illumination.
Bright sunlight 30000 7P T
Features
Circuit symbol ® Wide spectral response
@® Low cost
<> @ @® Wide ambient temperature range.
Dimensions

Light memory characteristics

Light dependent resistors have a particular property in
that they remember the lighting conditions in which i
they have been stored. This memory effect can be = = a7 (u:?)
minimised by storing the LDRs in light prior to use.
Light storage reduces equilibrium time to reach
steady resistance values.
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NORP12 (RS stock no. 651-507) Qﬂm surface
Absolute maximum ratings

Voltage, ac or dc peak 320V ;

Current T5mA :

Power dissipation at 30°C 250mW )

Operating temperature range -60°C to +75°C

Units in inches imillimetres)
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Lampiran 8. Datasheet Modul RFID
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RC522 MFRC-522 RFID Module

- RFID-RC522 module

+ Standard S50 blank card

+ S50 alien card a key chain shape (as shown)
+ straight and bend pin header each 1 pc

MFRC522 is applied to 13.56MHz contactless communication highly
integrated chip card reader, is NXP for the "Three Tables" application launch
of a low-voltage, low-cost, small size and non-contact card reader chip, smart
instrumentation and portable handheld devices developed better choice.

MF RC522 using advanced modulation and demodulation concept completely
integrated in all types of 13.56MHz passive contactless communication
methods and protocols. Support 14443A compatible transponder signals. The
digital part handles ISO14443A framing and error detection. In addition,
support fast CRYPTO1 encryption algorithms, terminology validation MIFARE
products.

MFRC522 supports MIFARE Series higher speed non-contact
communication, two-way data transfer rates up to 424kbit / s. As a highly
integrated 13.56MHz card reader new family of chips, MF RC522 MF RC500
and MF RC530 and there are many similarities, but also have many features
and differences. It is between the host communication using SPI mode, helps
to reduce connection, reduce PCB board size and cost.
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Lampiran 9. Datasheet Thermal Printer

. * adafruit learning system
Overview

Add a mini printer to any microcontroller project with this very cute thermal printer. Also known as receipt printers,
they’re what you see at the ATM or grocery store. Now you can embed a little printer of your own into an enclosure.
This printer is ideal for interfacing with a microcontroller, you simply need a 3.3V to 5V TTL serial output from your
microcontroller to print text, barcodes, bitmap graphics, even a QR code!

This printer uses very common 2.25" wide thermal paper, available in the Adafruit shop (http://adafru.it/599) or any
office or stationery supply store. Up to 50 feet of paper can fit in the bay. You will also need a 5 Volt to 9 Volt
regulated DC power supply that can provide 1.5 Amps or more during high-current printing — our 5V 2A power supply
will work very nicely (http://adafru.it/276).

You can pick up a thermal printer pack including printer, paper, power supply and terminal-block adapter in the
Adafruit shop! (http://adafru.it/600)

Of course, we wouldn't leave you with a datasheet and a “good luck!” — this tutorial and matching Arduino library
demonstrate the following:

Printing with small, medium and large text

Bold, underline and inverted text

Variable line spacing

Left, center and right justification

Barcodes in the following standard formats: UPC A, UPC E, EAN13, EAN8, CODE39, 125, CODEBAR, CODE93,
CODE128, CODE11 and MSI - with adjustable barcode height

Custom monochrome bitmap graphics

® How to print a QR code

© Adafruit Industries https://learn.adafruit.com/mini-thermal-receipt-printer Page 4 of 49
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
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