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ABSTRAK

NINA NARISWARI WIDODO. Teknologi Robot Process Automation (RPA)
Menggunakan Aplikasi UiPath Dalam Meningkatkan Efektivitas Pembuatan
Dokumen Delivery Schedule di PT.Suryaraya Rubberindo Industries. Jurusan
Administrasi Niaga Politeknik NegeriJakarta 2023.

Seksi logistik PT Suryaraya Rubberindo Industries bertanggung jawab.membuat
dokumen Delivery Sechedule tepat 1 bulan sebelum pengiriman Tire dilaksanakan
setiap bulan. Pembuatan Delivery Schedule selama ini dikerjakan secara manual
dan hanya 1 karyawan yang bertanggung jawab untuk mengerjakannya sehingga
tidak efektif dan berpotensi terjadi ketidakuratan hasil atau hambatan penyelesaian
Delivery:Schedule yang disebabkan oleh human error. Solusi yang tepat untuk
mengatasi pembuatan Delivery Schedule periodik secara manual tersebut adalah
dengan membuat sistem untuk mengotomatisasi kegiatan  tersebut: Sistem
dirancang menggunakan aplikasi UiPath: untuk ‘menerapkan teknologi Robot
Process Automation (RPA) dan menggunakan fitur formulasi pada aplikasi
Microsoft Excel untuk mengolah data. Sistem dirancang menggunakan metode
waterfall untuk menganalisis pengembangan sistem agar mencapai hasil yang
diinginkan dan memenuhi kebutuhan stock controller selaku user, sehingga
wawancara dan observasi dilakukan untuk mendapatkan data serta informasi secara
mendalam. Sistem yang telah dianalisis dengan metode waterfall kemudian akan
dianalisis tingkat efektivitasnya menggunakan indikator efektivitas program dan
efektivitas Delivery Schedule PT Suryaraya Rubberindo Industries. Hasil analisis
tingkat ‘efektivitas didapatkan’ dengan mewawancarai \stock controller dan
dinyatakan sistem berhasil meningkatkan efektivitas pembuatan Delivery Schedule
menjadi lebih cepat, menghasilkan‘data yang-akurat, dan sistem mudah digunakan
oleh karyawan lain dengan difasilitasi manual book. Disimpulkan bahwa penerapan
sistem menggunakan aplikasi UiPath dan Microsoft Excel mampu meningkatakan
tingkat efektivitas pembuatan DeliverySchedule;

Kata Kunci: Rebot Process Automation (RPA), UiPath, Otomatisasi, Metode
Waterfall.
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Seiring perkembangan zaman, teknologi juga semakin ‘berkembang
dengan pesat sebagaidampak dari revolusi industri keempat atau biasa dikenal
dengan Industri 4.0. Perkembangan teknologi memiliki dampak serta peran
yang besar pada performa perusahaan, sehingga dengan pengimplementasian
teknologi dengan baik pada perusahaan maka dapat mempermudah aktivitas
perusahaan serta berujung pada efisiens1 waktu dan biaya. sehingga berpotensi
pada penerapan otomatisasi dengan teknologi dan aplikasi.

Pada proses bisnis efisiensi_merupakan suatu hal penting yang dapat
meningkatkan nilai tambah perusahaan secara keseluruhan. Proses bisnis dapat
diotomatisasi atau biasa disebut dengan Business Process Automation (BPA).
Fokus utama dalam otomatisasi proses dan alur kerja.melalui penerapan
teknologi, software, serta aplikasi yang terintegrasi. Salah satu teknologi yang
dapat ‘mengotomatisasi 'serangkaian alur ‘kerja ‘adalah Robot Process
Automation (RPA).

RPA merupakan sebuah robot berupa software yang mampu meniru dan
mengintegrasikan serangkalan tindakan manusia dengan berinteraksi dalam
sistem digital untuk menyelesaikan suatu proses bisnis dengan lebih praktis dan
cepat dibandingkan penyelesaian secara manual. Sehingga dengan
mengimplementasikan teknologi RPA;. perusahaan dapat mengotomatisasi
beberapa kegiatan pekerjaan agar penyelesaiannya menjadi lebih cepat dan
praktis.

Beberapa negara telah sukses dalam mengimplementasikan teknologi
RPA, berdasarkan pada artikel online yang ditulis oleh (Kumar, 2021) terdapat

lima negara teratas yang memimpin implementasi software robotik di tahun
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2021, yaitu Singapura, Korea Selatan, Jepang, Sweden, dan Denmark.
Kemudian berdasarkan pada artikel online yang ditulis oleh (Triana, 2021)
bahwa beberapa perusahaan di Indonesia telah mengimplementasikan dan
mendapatkan manfaat dari optimalisasi RPA, yang mana dua di antaranya
adalah DANA (PT Espay Debit" Indonesia Koe). dan, PT Sukanda Djaya
Diamond Group.

Industri manufaktur ban motor di Indonesia memilliki peranan yang
cukup besar karena mayoritas masyarakat masih bergantung pada penggunaan
sepeda motor untuk beraktivitas sehari-hari. Berikut perkembangan jumlah
kendaraan sepeda motor di Indonesia (Badan Pusat Statistik, 2021):

Perkembangan Jumlah Kendaraan Sepeda Motor
di Indonesia
122000000

120000000
118000000
116000000
114000000
112000000
110000000

108000000
2018 2020 2021

Gambar 1. 1 Grafik Data Perkembangan Jumlah Kendaraan
Sepeda Motor di Indonesia 2019-2021

Sumber: Badan Pusat Statistik;2021

Berdasarkan pada gambar 1.1 dapat disimpulkan bahwa industri
manufaktur ban motor di Indonesia berperan besar untuk memenuhi kebutuhan
transportasi motor di Indonesia. Berikut merupakan tabel yang menunjukkan
data daftar pabrik atau industri manufaktur ban sepeda motor di Indonesia, yaitu

sebagai berikut:
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Tabel 1. 1
Daftar Pabrik Ban Motor di Indonesia

DAFTAR PABRIK BAN MOTOR DI INDONESIA

PT ABS Raya Rubber Works

PT United King Land

_|PTArigaMira =
PT Banteng Pratama

PT Hung A Indonesia

PT Oraban Perkasa

PT Sehat Komodo

11 CV Sehat Segar Sejahtera
Sumber: Data diolah, Tri, 2017

Lo NIV WIN e

=
o

Berdasarkan pada tabel 1.1 diketahui bahwa PT Suryaraya Rubberindo
Industries (SRI) merupakan salah satu dari pabrik_ban motor yang ada di
Indonesia. Pada penelitian.ani, dilakukan analisis pada alur proses bisnis di SRI
khususnya pada bagian Distribusi-Logistik.

PT SRI merupakan subsidiari sekaligus anak perusahaan dari PT Astra
Honda Motor (AHM) dan bergerak pada bidang industri ban dan ban dalam
khusus sepeda motor. PT" SREmensuplai produk ban.motor ke PT AHM dan
Main dealer resmi AHM maupun yang tidak resmi. Merk yang dipasarkan ada
dua yaitu merk Federal yang disuplai untuk PT AHM dan main dealer resminya,
dan merk FDR yangdipasarkan secara bebas.

Pada gambar 1.2 ditunjukkan grafik data penjualan Tire dan Tube
Federal yang biasa juga disebut dengan Honda Genuine Parts (HGP) oleh

perusahaan, selama periode 2022:
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Data Penjualan Tire & Tube HGP Periode 2022

1.200.000

1.000.000

800.000
600.000
400.000
200.000

Jan Feb Mar Apr May Jun Jul Aug Sep Oct Nov Dec
= A Ay A N =B
Gambear 1. 2 Grafik Data Penjualan 7ire Federal - HGP Periode 2022

Sumber: Data d

j : rupakan sej as '

B\ POLITEKNIK -

dealer tesminya mana data penjualannya mem: 1 cukup

\ 3 NEGERE Proses

pemenu i mulai dari juml encana p j motor
yang dibuat ole J AMRTA utu

ban motor oleh D Sales Marketing deral dalam doku Sale

besar

Forecast.

Pada tabe
divisi sales and marketing Original Equipment Manufacturing (OEM) &
Replacement Equipment Manufacturing (REM) Federal pada periode
November 2022:
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Tabel 1.2
Form Sales Forecast Tire Federal - HGP

Delivery Schedule AHM REM

Effective time : Nov-22

Date Issued : 25-Oct

Category : Revisi 0

Nomor Part SRI Nomor Part Mkt Deskripsi Part Mkt PO

1,0303E+12 8.740
1,031E+12 79.140
1,0309E+12 57.220
1,031E+12 6.070
1,0309E+12 4.830
1,021E+12 837
1,0209E+12 782
1,0311E+12 127.100
1,031E+12 100.240
1,0211E+12 185.200
1,021E+12 122,765
1,0216E+12 12.579
1,0215E+12 7.262
1,023E+12 26,149
1,0212E+12 18.100
1,0211E+12 15.458
1,02221E+12 858
1,0217E+12 537
1,0222E+12 190
1,0216E+12 138
1,0216E+12 1.060
1,0221E+12 1.686
1,0602E+12 14.250
1,0604E+12 24,900
1,061E+12 33.920

Sumber: Divisi Sales Marketing OEM. & REM (Federal), 2023

Dokumen pada tabel 1.2 kemudian diberikan kepada seksi Logistik
sebagai acuan dalammembuat form Market order yang merupakan permintaan
produksi Tire kepada pihak-Preduction Planning Contrel(PPC) agar dapat
memenuhi jumlah permintaan dari sales marketing. Pada proses pengerjaan
Market order, seksi logistik tidak hanya mengolah data Sales Forecast, juga
mengolah data stok awal bulan, jumlah hari kerja serta mempertimbangkan
beberapa parameter seperti Level Stock; Lot Size Inventory; dan klasifikasi arus
barang sehingga dari data tersebut dapat diolah sehingga menghasilkan data

estimasi stok akhir bulan, jumlah rata-rata pengiriman; terutama data hasil
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jumlah Kebutuhan Produksi Tambah yang menjadi tujuan dari dibuatnya form
Market order (MO).

Fungsi utama dari form Market order yakni sebagai data acuan
departemen PPC dalam memenuhi jumlah=kebutuhan produksi bagi seksi
Logistik untuk dapat memenuhi-jumlah permmtaan divisi Sales Marketing.
Fungsi lain dari form Market.order yaitu sebagai berikut:

a. Menjaga tingkat persediaan akhir untuk mencegah terjadinya everload di
gudang;

b. Memperkirakan atau meramal Kondisi persediaan baik untuk
memperkirakan jumlah stok awal, stok akhir, maupun jumlah produksi
tambah yang diperlukan untuk 3 bulan ke depan, karena form MO dibuat
sekaligus untuk 3 periode (bulan);

C. Mengetahui rata-rata pengiriman harian selama periode tersebut.

Berikut merupakan dokumen market order periode Desember 2021
yang dibuat oleh seksi logistik yang dapat dilihat pada tabel 1.3 berikut:

Tabel 1. 3
Form Market Order Tire Federal - HGP

MARKETING ORDER FEDERAL DES 2021
Revisi = RD
tanggal - 08 December 2021

weoe 19 w17 2

PART NUMEBER DESCRIPTION Level stock |
[ |

STOCK AWAL L] SF RO & £ | MIN STOCK | EST END STOCK | MAX STOCK | STOCK AKHIR | LATEGORY |

£330 E080
B520 5080
2280 45340
$1.850 5374
2.080 2400
56t 1m0
1.090 ss260
146860 152400
320 520
&35 =
288 115
120 1
#1400 s
105,440 108080
11880 12736
4860 518
Baze 8458
720 558
| 1.080 1151
3778 | 11.088 11098
| 4755 | 22100 23575 1
TotAL 120845 | 602,016 £21.653 42.500 |

Tube HGP
fE=rre TRomwmz T H Zom ] 7200 E000
LE12 {Fen e N Bo/BO-14 10080 | 30.000 33000

Sumber: Seksi Logistik OEM & REM (Federal), 2023

Setelah form market order dibuat, selanjutnya seksi Logistik akan
menyerahkan form tersebut kepada departemen PPC untuk ditindaklanjuti.
Kemudian sebagai bentuk tugas dan tanggung jawab untuk memenuhi jumlah

persediaan tambahan di gudang logistik, departemen PPC menerbitkan
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dokumen Order Fulfillment Schedule (OFS) yang menunjukkan jumlah
produksi harian untuk setiap jenis Tire selama satu periode berjalan. Dengan
dokumen OFS tersebut, seksi Logistik dapat melanjutkan pekerjaannya ke tahap
menyusun dokumen Delivery Schedule.

Berikut merupakan dokumen OFS pada pemode'November 2022 yang
dibuat oleh departemen PPC yang dapat dilihat pada tabel 1.4;

Tabel 1. 4
Order Fulfillment Schedule Tire Federal - HGP

PPC DEPARTEMEN

ORDER FULLFILLMENT SCHEDULE
November-2022

solasa rabu larmiz jumat

ltem number L Itemn deseription Gap | o1 |

o
=
= |2
&
&

o o o |l | |lo Jo |l | [ [ |2

Tire HGP

1,0302E+12

1,0303E+12 160 800 800

0

o 0

1.0303E+12 1] 0
0 0

1] ]

1,03031E+12

1,0304E+12 480 480 E40 B40 B40 180

1,0305E+12 1] 0 ] o 0 0

1.03051E+12 0 0 ] 0 0 0

1,0309E+12 640 3040 2720 2880 2560 960

1,0309E+12 ] 0 0 0 0 0

1,.0309E+12 1] 160 180 160 180 160

Sumber: Departemen Production Planning Control, 2023

Dokumen Delivery Schedule (DS) <ini merupakan jadwal yang
menunjukkan ketersediaan stock barang (Zire) siap Kirim setiap jenisnya untuk
setiap hari selamasatu periode (bulan). Data pendukung utama yang diperlukan
untuk menyusun dekumen DS ini adalah dokumen OFS yang sebelumnyatelah
dibuat oleh departemen PPC, karena dalam menentukan jumlah ketersediaan
stock barang di gudang tentu berkaitan erat dengan jadwal produksi yang telah
ditentukan. Dengan mengacu pada dokumen OFS tersebut, seksi Logistik dapat
lebih mudah serta akurat dalam menentukan jumlah stock hariannya.

Selain dokumen OFS, seksi Logistik juga memerlukan data-data
pendukung lainnya seperti Jumlah PO atau pesanan dan Jumlah hari kerja

(termasuk hari lembur). Kemudian dalam penyusunannya, seksi Logistik juga
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harus memperhatikan beberapa parameter seperti Satuan ukuran lot (rak);
Jumlah rata-rata pengiriman harian; Kapasitas pengiriman harian; dan Target
pengiriman mingguan. Beberapa parameter di atas diperhitungkan dengan
tujuan DS yang dibuat dapat segera memenuhi jumlah pesanan dengan cepat
serta dengan jumlah pengiriman peSanan yang efisien.
Pada tabel 1.5 ditunjukkan dokumen Delivery Scheduleantuk periode
November 2022 yangdibuat oleh seksi logistik:

Tabel 1. 5
Form Delivery Schedule Tire Federal - HGP
BULAN|
Mi W1 (25%)
Nov-22 Sa Ra Ka Ju ab Mi Se
Nomor Part SRI|Deskripsi Part Mkt Order Tan 1] 02 03 04 05 06 [
1.0304E+12 13.760 | 160 430 480 - - - - 1.280
1,0303E+12 B8.740 160 480 480 - - - - 800
1.031E+12 79.140 | 160 3.200 3.200 - - - -1 6.400
1 0309E+E 57.220 160 2.560 2.560 - - 5.4£
1,031E+12 6.070 160 160 160 - = - = 480
1,0309E+12 4.8 160 160 160 = = = = 480
— 1021E=1)] 837 o4 : : : 64
1.0209E+12 T8, (1] = 5 = 5 = = 80
1,0311E+12 127100 | 120 6.960 6.960 - - - -| 11.160
1,031E+12 100.240 160 5.120 5.120 = = = - B8.960
1,0211E+12 185200 [ 60 5.280 5.280 - - 5 -| 14.100
1.021E+12 122.765 | 60 6.120 6.120 - - - -1 7.920
1,0216E+12 12.579 52 416 416 - - = - 936
1.0215E+12 T.262 | 60 780 780 - - - - 300
1,023E+12 26.149 52 2.912 2.912 - - - - 128
1,0212E+12 18.100 56 1.680 1.680 - - - - 392
1.0211E+12 15458 | 60 2.520 2.520 = 2 , = 660
1,02221E+12 858 40 - - - - - - 120
1.017TE+12 537 AD E
1.0222E+12 190 [ 40
1.0216E+12 138 48 - - - = B - -
1,0221E+12 1.686 40 208 208 - - - - 208
1.0216E+12 1.066 | 52 120 120 - - - - 120
1,0602E+12 14.250 5 1.200
1,0604E+12 24.900 - 1.200
1,061E+12 = 3.600 = = = . =
39156 45156 0 [] [] 0 60628

Sumber: Seksi Logistik OEM & REM (Federal), 2023

Delivery Schedule (DS) yang telah dibuat kemudian diserahkan kepada
seksi Distribusi untuk menjadi data acuan dalam membuat dokumen Direct
Delivery Schedule yang.merupakan tahapan akhir dalam proses.pemenuhan
pesanan. Dokumen DDS ini merupakan.dokumen berisikan‘jadwal pengiriman
dan jumlah barang yang akan dikirimkan berdasarkan ketersediaan stok di
gudang yang dapat diketahui melalui dokumen DS dan berdasarkan kapasitas
armada yang digunakan oleh setiap Main dealer hingga jumlah pesanan
terpenuhi. Pada penyusunan dokumen tersebut, tentu pithak AHM juga memiliki
peran dalam menentukan berapa kali pengiriman akan dilakukan dalam setiap

minggu untuk setiap Main dealer-nya hingga pesanan mereka terpenuhi.
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Pada tabel 1.6 ditunjukkan dokumen akhir pada tahapan proses
pemenuhan pesanan yaitu dokumen Direct Delivery Schedule yang dibuat oleh

seksi distribusi.

Tabel 1. 6
Form Direct Delivery Schedule Tire Federal - HGP

Jadwal Direct Delivery Honda Tire 2021

Main Dealer
Kode QQ
Kapasitas
Rabu Kamis Jumat Sabtu Minggu Senin Selaso

| Ng=| |~ Part Number ~ 01 |~ 02 - 03 |~ 04 -~ 05 |~ 06 -~ 07 |~
i 50 - 50 - - 160 -
2 50 - 50 - - 20
EN 30 -1 s - R 7]
A o0l e T e
5 5 i B

6

7

8 . - - - - -

9 600 - 600 - - 600 -
11 1.020 - 1.020 - - 1.080

12 780 - 780 - - 900

13 ) 208 - 208 - - 208

14 120 120 -

Sumber: Seksi Distribusi OEM & REM (Federal)

Berdasarkan pada penjelasan di atas, dapat disimpulkan bahwa
dokumen Delivery Schedule ini dibuat sebagai acuan bagi seksi Distribusi untuk
meneruskan proses kegiatan distribusinya sebagai tahap akhir dari serangkaian
proses pemenuhan pesanan kepada Main dealer sehingga seksi Logistik perlu
menyusun dokumen tersebut dengan tepat waktu dan efisien.

Selam didukung oleh beberapa data pada uraian sebelumnya yang
menunjukkan tingkat kompleksitas proses pemenuhan pesanan, salah satunya
pembuatan dokumen Delivery Schedule, didukung juga oleh hasil obseryasi
serta wawancara ‘dengan_Karyawan yang bertanggungjawab_baiksecara
langsung atau pun tidak terhadap dokumen Delivery Schedule. Informan
menyatakan bahwa proses pembuatan dokumen tersebut cukup kompleks
sehingga membutuhkan waktu yang cukup lama sekitar 2-3 jam. Terlebih jika
terdapat revisi yang perlu diselesaikan maka waktu yang dibutuhkan akan
semakin lama.

Selain itu pembuatan dokumen tersebut masih secara manual dan

dilakukan secara berulang setiap bulannya, sehingga akan lebih efektif jika
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diselesaikan menggunakan suatu sistem atau program otomatis karena dapat

mempersingkat waktu dan meningkatkan tingkat akurasi data sesuai dengan
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output yang diharapkan.

Tingkat kompleksitas data serta_kegiatan berulang yang dikerjakan
secara manual, berdasarkan pada -hasil wawancara, tersebut diperoleh
pernyataan bahwa karyawam yang bertanggungjawab untukw.mengerjakan
dokumen hanya satu karyawan sehingga berpotensi terjadi keterlambatan

penyelesaian dokumen saat karyawan tidak masuk atau mengambil cuti.
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Penerapan otomatisasi pada kegiatan berulang dengan menggunakan
sistem _aplikasi yang dibuat dapat meminimalisir terjadinya hwuman error,
meningkatkan efisiensi waktu dan meminimalisir ‘keterlibatan manusia atau
karyawan (man power) dalam melaksanakan pekerjaan tersebut. Sehingga
pengambilan keputusan atau tindak lanjut atas penyelesaian suatu pekerjaan
dapat dilakukan dengan segera. Berarti seksidistribusiidapat segera memproses
dokumen persiapan distribusi karena proses pembuatan Delivery Schedule
dapat diselesaikan dengan cepat dan efisien.

Berdasarkan permasalahan yang telah dijelaskan di atas, penulis tertarik

untuk ‘melakukan peneliian ‘di seksi distribusi dan logistik dengan judul
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“Teknelogi Robot Process Automation (RPA) menggunakan aplikasi UiPath
dalam meningkatkan efektivitas pembuatan Delivery Schedule di PT Suryaraya
Rubberindo Industries™.

1.2 Identifikasi Masalah
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Masalah pada. penelitian diidentifikasi untuk kemudian diteliti agar
dapat diselesaikan. Berikut beberapa masalah yang telah diidentifikasi:
a. Proses pengerjaan dokumen Delivery Schedule yang masih manual dan
mengandalkan satu karyawan saja.
b. Diperlukan waktu yang lama dalam proses pembuatan Delivery Schedule

karena tingkat kompleksitas data yang diolah.
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c. Ketidakhadiran karyawan yang bertanggung jawab pada proses
penyusunan dokumen Delivery Schedule yang menyebabkan
keterlambatan penyelesaian dokumen tersebut.

d. Tidak efisiennya dalam melaksanakan-pekerjaan yang berulang secara

itian lebi an tu_]uan dapat dicapai
ada lata
Xu sebagai

pada periode Maret hingga A gustus 2

manual.

1.3 Pembatasan dasa

maka dipe kan bebe
¢ dan identifikasi
t:

Penelitian ini «

Penelitian 1 aks: UL a Rubberindo
khusus di Seksi _ VI (Federe

Penelitian in hapan pengerja elivery

Schedule yang 1paka ighapan da : egiatan

N
W NEGERI =
\¥ JAKARTA

dirumuskan rumusz

sebagai berikut:

a. Bagaimana perumusan formulasi yang tepat untuk membuat dokumen
Delivery Schedule dengan menggunakan aplikasi Microsoft Excel di PT
Suryaraya Rubberindo Industries?

b. Bagaimana tahapan penyusunan program untuk otomatisasi alur proses

pengerjaan Delivery Schedule dengan menerapkan teknologi Robot
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Process Automation (RPA) menggunakan aplikasi UiPath di PT Suryaraya
Rubberindo Industries?
c. Bagaimana tingkat efektivitas yang dihasilkan pada proses pengerjaan

Delivery Schedule dapat meningkat dengan penerapan sistem otomatisasi

menggunakan aplikasi
d. i an' d dengan mudah menjalankan s
] %S pembuatan

stries bertujuan

enelitian menge omatisasi si

Membuat rum stok

ketersediaan i ' ' / dengan

gerjaan

POLY i'"!'FKNiK
istem aplikas NEGERE -apkan
A\ 1AKARTA

1.6 Manfaat Pen

Adapun manfaat yang dapat diperoleh dari penelitian ini adalah sebagai
berikut:
a. Manfaat Teoritis
Adapun manfaat yang dapat diperoleh dari penelitian ini yaitu
sebagai berikut:
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1) Hasil penelitian ini menjadi salah satu tambahan pengetahuan bagi
pembaca.
2) Hasil penelitian ini dapat menjadi salah satu referensi bagi

pengembangan penelitian selanjutnyasmengenai pengaplikasian sistem

DO ITEKMIC
NEGERI
‘ rod s g
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5.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil dan pembahasan yang telah dipaparkan, pada bab
sebelumnya, dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut:

a. Pemanfaatan beragam fiturdormulasi yang dimiliki aplikasi Mircrosoft Excel

epjeyer Liabap yiuyalijod wizi eduey

mampti_menghasilkan dokumen Delivery Sechedule yang sesuai dengan

kebyakan perusahaan, Fermulasi yang dirumuskan telah mengacu pada

eye)er LabaN IwjRM|od Hijiw exdid djeH O

variabel penting yang perlu diperhatikan sehingga dapat menghasilkan data
Delivery Schedule yang tepat dengan proses yang lebih cepat.

b. Fitur yang dimiliki aplikasi UiPath mudah dimengerti dan digunakan oleh
orang awam, meskipun sumber. pembelajaran atau tutorial untuk
menggunakan aplikasi UiPath dapat dikatakan masih minim karena masih
dikategorikan sebagai aplikasi yang baru bergerak di bidang teknologi RPA
pada tahun 2019, Penerapan otomatisasi menggunakan UiPath telah berhasil

mengoperasikan aplikasi Microsoft Excel ‘untuk dibaca dan dipindahkan

o
-
m
=

(=]
c
=

T
o
=
- A
Q.
o
=
3
m
-
|

a
=
o
=
-3

°
1]
=
- A
=

=]
o
=

<
o
=

(<]
£

=
o
=
e
=i
-
m
p-
2.
=
=
(]

(=]
1]
=,
—
o
e
o
-
(g
o

p
g
a
£
=
o
1
=
=
o
2
o
c
=
e
-
=
]
o
o
3
=
-]
"=
]
3
=
-]
a
=
Y
3
o
o
=
3
=3
o
=]
o
(]
=
E
3
o
=
=
o
<
o
3
]
s
o
o
=
s
=3
&
o
e
9
s
o
o
=
£
@
o
S
=
=
Z
=
o
-
Y
c
=3
=
e
o
=
o
=
w
=
2
=
=]
o
w
o
o
=

datanya hingga berhasil mengoperasikan browser dan email untuk
mengirimkan hasil laporan Delivery Schedule pada alamat email yang dituju.
c. Penerapan otomatisasi menggunakan aphkasi UiPath untuk mengurangi

pengerjaan secara manual pada dokumen Delivery Schedule dinyatakan
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sistem juga efekiif dalam mencegah.terjadinya ketidaksesuaian_pada‘data
Delivery Schedule terkait kebijakan perusahaan sebagai indikator baik dalam
merancang formulasi excel dan dalam membuat alur robot pada UiPath,
sehingga data pada Delivery Schedule yang dihasilkan menggunakan sistem

menjadi lebih akurat.
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d. Pembuatan manual book dapat mempermudah User maupun karyawan baru
saat akan mengoperasikan sistem otomatisasi dengan penjelasan tahapan

pengoperasian sistem yang disertai gambar sehingga dapat meningkatkan
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pemahaman pembaca. Pembuatan cheekwlist juga mempermudah dan
mempersingkat waktu bagi pembaca saat mengalami kebingungan atau
kondisi error saat mengoperasikan sistem sehingga tidak memerlukan waktu

yang terlalu banyak untuk membaca ulang manual book.

5.2 Saran

Pemeliharaan dan pengembangan pada sistem otomatisasi pengerjaan
Delivery Schedule masih perlu dilakukan oleh perusahaan untuk menunjang
keberlangsungan sistem dalam_jangka waktu yang lama. Adapun saran yang
diberikan agar sistem dapat dioperasikan dalam jangka wakfu yang lama, yaitu
sebagal berikut:

a. Bagi Perusahaan
1) Penambahan jenis 7ire pasti akan terjadi di waktu mendatang. Maka dari
itu yang perlu dilakukan oleh User adalah menggant atau memperbarui
range excel yang berkaitan dengan Zire HGP baik pada sistem Workflow
UiPath “/nput OFS ™ dan “Input PO™ K eémudian memperluas index range
excel pada formulasi dalam Sheet “Insert OFS™; “Insert PO”; dan excel
Sheet “Detail HGP™ tepatnyapada tabel OFS dan tabel PO dengan tujuan
untuk memperluas range excel sehingga sistem dapat mengidentifikasi

jenis Tire HGP yang baru.
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2) Apabila pemberhentian produksi‘pada suatujenis 7ire, maka.User tidak
diharuskan memperbarui range excel karena formulasi tidak akan
membaca data 7ire yang bernilai nol baik pada jumlah produksi maupun
pesanan. Sehingga formulasi pada excel tidak akan terganggu.

3) Penggunaan koneksi internet dan perangkat keras dengan spesifikasi
minimal “CORE i3” sangat dianjurkan untuk memperlancar

pengoperasian sistem. Apabila terjadi pemadaman Listrik sehingga
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berdampak pada jaringan wifi kantor terputus, maka pengerjaan Delivery
Schedule dapat dilakukan secara manual untuk sementara waktu.
b. Bagi Penelitian Selanjutnya

1) Penelitian berikutnya dapat embangkan otomatisasi pada

perancangan alur robot agg
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sebagal berikut:
a. Sheet “Class™

Delivery Schedule dengan sistem yang baru.

Lampiran 5. Tahapan Pengoperasian Sistem Otomatisasi Pembuatan DS Pada

3.1 Tahapan Menjalankan Sistem Logistics Delivery Schedule vang Baru
Sistem yang telah dibuat kemudian didokumentasikan ke dalam manual book
agar mempermudah karyawan bamui yang ingin menggunakannya. Berikut

dipaparkan beberapa istilah pada excel worksheer dan alur proses pengerjaan

3.4.1 Istilah dan Parameter pada Logistics Delivery Schedule Excel Worksheet
Pada Excel Workbook yang baru terdapat beberapa perubahan baik pada
sheet dan parameter yang ditambahkan untuk menerapkan otomatisasi pada

proses pembuatan Delivery Schedule. Beberapa perubahan tersebut adalah

Tabel 3. 1 Tabel Pengunutan Tire Berdasarkan Jumlah PO Pada
Workbook Delivery Schedule — Sheet Class
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Sumber: Data diolah penulis, 2023

Kode PO Tire n/AllL  Rank Class
1030304034035 7.840 0,94% 12 sLow
1030404035031 9.780 117% 1 MED
1030904055034  57.510 6,87% 6 MED
1021703094034 661 0,08% 18 sLow
1030904064036 4 600 0,55% 15 SLOW
1021003051034  147.230 17,58% 2 FAST
1031003051033 107150  12,79% 4 FAST
1031004055030 67 450 8,06% 5 MED
1022206094033 998 0,12% 16 sLow
1031004064032 5.590 0,67% 14 SLOW
1021202087032  20.266 2,42% 8 MED
1023002087038 35 040 4,18% 7 MED
1020904064082 599 0,07% 19 sLow
1021004064088 810 0,10% 17 sLow
1021503087038 7.396 0,88% 13 SLOW
1021603087037  11.563 1,38% 10 MED
1021103093033 18226 2,18% 9 MED
1021103051033  106.880 23,50% 1 FAST
1031103051032 137 600 16,43% 3 FAST
1021604091088 183 0,02% 21 sLow
1022204091089 262 0,03% 20 sLow
1021603096039 0 0,00% 225 SLow
1022103096031 0 0,00% 225 sLow

TOTAL B837.634
1060204000038  16.020 19,46% 3 FAST
1061003000038 40380  49,06% 1 FAST
1060404000036 25920 31,49% 2 FAST

TOTAL 82.320

> HGP | Detail HGP (4) @ Class | Insert(

Sheet “Class” merupakan sheet yang menunjukkan data ranking

Lampiran 5. Tahapan Pengoperasian Sistem Otomatisasi Pembuatan DS Pada Manual Book

140

Scanned with CamScanner



epieyer LIaBaN YIuyay|od wiz) eduey

g
op
o
3c
==
un
3 &
T
s 0
a =
c =
3g
3!’
c
g4
B
3 3
D
ER
T T
m m
= 3
T
3a
S e
&3
“‘
m
o 3
o a
Qa
535
S o
aq
-
<
s s
c =
- =
g3
r
s
EE
=3
-
8

p
g
{ =
=
o
1]
5
=
e
s
£
2
£
=
£
®
3
(=3
g
5
2
=
]
=,
o
e
|
B
=3
1]
5
°
m
3
£
]
5
|
1]
3
o
P
i
£
]
5
H
8
g
H
5
&
@
o
-
=
=
-3
=
o
g
c
-1
=
o
c
5
5
w
s
a2
£
=
&
B
o
=

undede ynjuaq wejep

=
)
x
0
g
9

X
]
=
o
-
)
3
ﬁ
S
=
)
=
3
x
=
m
Q
)
3,
e
)
)
-
o

-
1]
)
o
3
=]
3
]
=1
L]
c
-3
o
w
1]
o
o
e
o
=]
o
Cad
o
c
w
o
£
=
£
=
=
3
o
-
<
=
3
-
o
=5
o
o
3
[
3
n
o
a
c
=
=
o
3
o
o
=]
3
[
3
~
m
o
g'-
=
)
c
=
o
(]
-
-

HALAMAN 2:

141

atau klasifikasi tire berdasakan pada jumlah PO di bulan (periode) tersebut.
Ranking atau klasifikasi terbagi menjadi tiga kelas yaitu “Fast, Medium,
Slow”. Klasifikasi ini akan berpengaruh atau menjadi parameter pada
rumus yang ada di tabel DS (Sheer Detail HGP) dalam menentukan jumlah

tire yang akan dikirim setiap harinya.

b. Sheet “Insert OFS™ dan “Insert PO”

Tabel 3. 2 Tabel Data OFS dan PO Pada Workbook Delrvery Schedule - Sheet Insert OFS dan Sheet Insert PO

1021003051934 ur [ ]
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1021603087037
1021103093033
1021103051033
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Detall HGP (4] | Class  Insert OFS Insert PO | DS @ e | Detad HGP () | Class | insart OFS  Insert PO

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Sheet “Insert OFS™ dan "Insert PO™ merupakan sheet yang
membaca atau meng-index nilal yang ada pada dokumen Sales Forecast
untuk meng-inpur jumlah PO dan nilai vang ada pada dokumen Order
Fulfilling Schedule untuk meng-inpur jumlah OFS pada periode yang
bersangkutan.
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c. Tabel Waktu Hari Kerja

Tabel 3. 3 Tabel Hari Kerja Pada Workbook Delivery Schedule - Sheet Detail HGP

HARI KERJA 22

-
=

1 2 5 5 7
Y ¥ ¥ ¥ ¥ ¥
L) 0 3
¥

=}

>
=

~
=5
~ 5
~
g

=5
=B
=B
3
<

- B3 -
f <

da delivery di tanggal

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Tabel “Hari Kerja” wajib diisi terlebih dahulu sebagai acuan bagi
rumus yang ada pada tabel DS sehingga mampu menjalakan rumus dan
mampu menghasilkan jumlah DS sesuai dengan tanggal penginman yang

telah ditentukan dengan tabel tersebut.

d. Tabel “End of Month or Last Delivery”

Tabel 3. 4 Tabel "End of Month or Last Delivery” Pada
Workbook Delivery Schedule — Sheet Detail HGP

End of Month or Last Delivery

I LAsT | END ! END
Sumber: Data diolah penulis, 2023

Tabel “End of Month or Last Delivery” wajib diisi sebagai acuan
bagi rumus yang ada pada tabel DS untuk mengidentifikasi pada tanggal
berapa yang mermpakan hari terakhir pengiriman di periode tersebut
sehingga mumus akan secara otomatis akan mengirimkan jumlah sisa PO di
hari terakhir tersebut.
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HALAMAN 4:

e. Tabel Switching Jumlah Pengiriman PO di 2 Hari Terakhir

Tabel 3. 5 Tabel Switching Jumlah Pengiriman PO di 2 Hari
Terakhir Pada Warkbook Delivery Schedule - Sheet Detail HGP

2,00% 36798,16
1,26% 1159142
78-Mar 29-Mar
- 0
40 [V 14
2560 2630 R T B j et B
Fil o 1
120
5240 5030
5440 5300
3200 2650 160
. ] [
160 150 o
- E] 0
572 12 0
] = ol
= ] o
w20 318 o
780 851 Tl
: 166 B
10,620 0.080 420:,
6480 5840 240
n a 2
F] o 1
B o o
- - 0 0
36.472 35.126

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Tabel “Switching Jumlah Pengiriman PO™ merupakan tabel yang
berfungsi untuk menukar jumlah penginman 2 hari terakhir. Dalam
penentuan jumlahnya diperoleh dengan menentukan jumlah konstanta yang
didapatkan dengan menghitung jumlah rata-rata dan beberapa data jumlah
penginiman #ire di hari akhir yang dibagi dengan total PO di masing-masing
data dan beberapa periode yang digunakan.

Konstanta tersebut kemudian menjadi angka acuan yang dikalikan
dengan masing-masing tire yang dikirimkan di dua hari pengiriman
terakhir sehingga didapatkan dua kolom jumlah angka baru, yang mana
kolom pertama akan dijumlahkan ke hari pertama dari dua hari pengiriman
terakhir tersebut. Sehingga seolah-olah memindahkan sebagian jumlah tire

di hari pengiriman terakhir ke hari sebelumnya.
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f. Tabel Jumlah Pengiriman Berdasarkan Rata-rata Pengiriman Harian
dan Jumlah Target Persentase Pengiriman PO
Sumber: Data diolah penulis, 2023

Tabel 3. 6 Tabel Jumlah Pengiri Berdasarkan Rata-rata Pengiri Harian dan Jumlah Target Persentase

Pengiriman PO

I
| GRAND TOTAL 50980 s T 400 w2

I . ™
| venace oeuw o
s o - : .

] -] = 2. 2
are T L )
i = = o e 5
[ = ] - - -
a1 - L )
| e S ————

Tabel tersebut merupakan parameter yang digunakan dalam rumus
untuk menentukan jumlah DS sesuai dengan stok, jumlah PO, dan jumlah
totalnya tidak akan melebili jumlah yang tertera sebagai parameter. Untuk
jumlah persentase mingguan, idealnya adalah 30% di minggu ke-1, 30% di
minggu ke-2, dan sisa persetase setelah per tanggal 18 tidak terlalu
dipertunbangkan. Namun, khusus pada kolom target persentase, dapat diisi
secara manual saja agar user menjadi lebih fleksibel.

Selain parameter yang didapatkan dari target persentase pengiriman
pesanan mingguan, terdapat parameter yang didapatkan dengan menghitung rata-
rata pengiriman dalam satu periode. Keduanya penting dalam menjalankan rumus
yang akan menghasilkan jumlah DS atau tire yang akan dikirimkan meski
memiliki hasil yang akan berbeda dikarenakan perbedaan masing-masing acuan

yang digunakan saat memperoleh angka parameter tersebut.

3.4.2 Alur Proses Menjalankan Sistem Pembuatan Delivery Schedule yang Baru

Pada sistem pembuatan delivery schedule yang baru terdapat beberapa
tahapan dan serangkaian proses yang sebagian besamya dijalankan secara
otomatis dengan sistem. Terdapat dua aplikasi yang berperan dalam
mengotomatisasikan tahapan pembuatan delivery schedule 1, yaitu UiPath dan
Ms. Excel.

Sebelum tahapan pengoperasian sistem dialankan, perlu disiapkan
beberapa objek pendukung seperti folder yang akan digunakan untuk menyimpan
sejumlah data yang akan diolah seperti Sales Forecast (SF) dan Order Fulfilling
Schedule (OFS). File SF dan OFS yang diterima oleh user harus disimpan pada
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HALAMAN 6:

]”. Nama bulan dituliskan secara lengkap, sedangkan untuk penulisan tahun dapat
disingkat dengan mengambil 2 angka terakhir, misalnya *22"; “23™; “24™; dan

seterusnya.

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Folder tersebut akan semakin bertambah seiring berganti bulan, sehingga

Marat 22 SRS EOB DM

November 22 6/30/2023 4

September 22 ( 23 4

Gambar 3. 1 Contoh Pemberian Nama Pada Folder Penyimpanan Data Pendukung Sistem

nantinya perlu disatukan ke dalam satu folder untuk diklasifikasikan sesuai
tahunnya. Kemudian folder periodikal ini disimpan ke dalam folder utama yaitu
folder “Data Pendukung DS Automation System™ yang berlokasi di folder
DATA (D).

a. Input Data PO dan OFS ke Dalam Excel Workbook Delivery Schedule
Langkah pertama untuk memalankan sistem ini adalah melakukan

mput pada data PO dan OFS ke dalam excel workbook DS menggunakan

sistem UiPath yang ada pada folder “Delivery Schedule Automation

System™.

Delivery Schedule Automation System

Gambar 3. 2 Folder Delivery Schedule Automation System

Sumber: Data diolah penulis, 2023
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HALAMAN 7:

Ketika folder tersebut di-klik, maka akan muncul berbagai file
UiPath di dalamnya. Namun yang akan digunakan pada serangkaian
proses ini hanya file saja yaitu, “Input OFS™; “Input PO"; dan “Send DS
Excel”. Pada langkah pertama ini, file yang akan digunakan hanya “Input
OFS” dan “Input PO”.

B inout GFS

M npwrro

B send 05 fucel ) B

Gambar 3. 3 File UiPath wntuk Input OFS, Input PO, dan Send DS Excel

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Sebelum menjalankan kedua sistem tersebut, perlu disiapkan
beberapa file yang akan diolah yaitu sebagai berikut:

1) File Order Fulfilling Schedule (OFS) dan Departemen Production
Plannning Control yang menjadi sumber data jumlah OFS selama
periode tersebut. Setelah menerima file OFS, kemudian perlu
dilakukan perubahan pada nama file menjadi “OFS [ Nama
Bulan ] [ Tahun__]”. Nama Bulan dapat dipersingkat dengan
mengambil 3 huruf awal, misalnya “Agu™; “Mar™; “Des”; dan
seterusnya. Tahun juga dapat dipersingkat dengan mengambil 2

angka akhir, misalnya “22"; *237; “24”; dan seterusnya.
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HALAMAN 8:

B 0FS Mar 22 L P M

Gambar 3. 4 Contoh Pemberian Nama pada File OFS

Sumber: Data diolah penulis, 2023

2) File Sales Forecast (SF) dan Divisi Sales Marketing OEM dan

REM yang menjadi sumber data jumlah PO selama periode
tersebut. Setelah menerima file SF, kemudian perlu dilakukan
perubahan pada nama file menjadi “PO [___Nama Bulan ][
Tahun_ ]”. Nama Bulan dapat dipersingkat dengan mengambil 3
hurufawal, misalnya “Agu™; “Mar”; “Des”; dan seterusnya. Tahun
juga dapat dipersingkat dengan mengambil 2 angka aklur,

misalnya “22"; “23"; “24”; dan seterusnya.

@i PO Mar 22

Gambar 3. 5 Contoh Pemberian Nama pada File PO

Sumber: Data diolah penmlis, 2023

File OFS dan PO tersebut kemudian disimpan pada folder yang

sesuai dengan periode dibuatnya kedua file tersebut, yang dapat dilihat
pada Gambar 3.1.
1) Jalankan sistem “Input OFS”

a) Pastikan file OFS yang akan diolah sudah disiapkan seperti
arahan yang telah dipaparkan pada Gambar 3.1 dan Gambar
34,

b) Masuk ke dalam folder “Delivery Schedule Automation
System” (seperti pada Gambar 3.2), kemudian klik file UiPath
“Input OFS” untuk masuk ke dalam sistem;
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Gambar 3. 6 File UiPath Input OFS

Sumber: Data diolah penulis, 2023

¢) Ketika file telah dibuka, maka tampilan UiPath file ini akan

menjadi seperti berikut:

Gambar 3. 7 Tampilan Fife UiPath "Input OFS”
Sumber: Data diolah penulis, 2023

d) Pada bagian pojok kiri bawah pada Gambar 3.7 terdapat opsi
“Variables”, dan ketika di-klik maka akan muncul tampilan

seperti berikut:

Gambar 3. 8 Tampilan Variables Pada File UiPath “Input OFS"
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Sumber: Data diolah penulis, 2023

Variabel penting yang harus diperhatikan oleh user

saat akan menjalankan sistem ini adalah variabel “OFS” yang
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HALAMAN 10:

berfungsi untuk mengolah file OFS yang diinginkan dengan
cara menuliskan lokasi tempat file tersebut disimpan pada
kolom Defaulr yang berada di bagian pojok kanan dan berada
pada baris yang sama dengan variabel OFS seperti yang
dicontohkan pada Gambar 3.8.

Pada Gambar 3.9 di bawah im tertulis pada kolom
Default di baris OFS sebuah parh atau lokasi dari file OFS yang

akan diolah:

"D:\Data Pendukung DS Automation System'\Maret 22\OFS Mar 22 .xIsx"

Gambar 3. 9 Contoh Lokasi File OFS yang Akan Diolah

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Jika dipaparkan dalam kalimat, maka lokas: atau path
tersebut dimulai darn folder induk yaitu “D” (DATA (D)),
kemudian masuk ke folder utama data pendukung dan
beberapa periode yang disimpan dalam satu folder yang sama
yaitu “Data Pendukung DS Automation System”, kemudian
masuk ke folder kedua yaitu “Maret 22" dan memilih file “OFS
Mar 22" yang akan diolah oleh sistem.

DATA (D2)
- = - B

Maret 22 it

Gambar 3. 10 Contoh Penggambaran Al Lokasi File "OFS Mar 22"

Sumber: Data diolah penulis, 2023

e) Pada opsi Variables OFS, user harus mengganti atau meng-
edit lokasi tempat file OFS yang ingin diolah. Jika tidak, maka

dapat terjadi kesalahan seperti sistem akan mengolah file

10
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sesual dengan alamat atau lokasi yang tertulis pada kolom
Defaudt baris OFS, sedangkan yang ingin diolah adalah file
dengan periode vang berbeda.

Maka agar lebih mudah bagi wser untuk mengganti
sumber lokasi atau path dari file OFS, user tinggal mengganti
nama bulan pada path yang sudah tertulis seperti pada Gambar
3.9 sesuai dengan periode atau bulan yvang diinginkan, dengan
syarat “User harus mengikuti arahan yang ditunjukkan pada
Gambar 3.1 dan Gambar 3.4” mengenai pemberian nama
pada folder penyimpanan data pendukung dan juga pemberian
nama pada file OFS.

Setelah parh telah sesuai dengan keinginan user, maka langkah
selanjutnya adalah memastikan file OFS tidak sedang dibuka
agar proses UiPath tidak mengalami kendala. Kemudian klik
tombol “Debug File” pada panel bagian kiri atas yang

memiliki simbol seperti gambar berikut:

Gambar 3. 11 Tombol Debug File UiPath
Sumber: Data diolah penulis, 2023

Hasil dani operasi sistem “Input OFS™ ini adalah untuk
memindahkan data OFS dan Tire dan Tube HGP ke sebuah
sheet bar yang diberi nama “OFS_HGP™ pada file OFS yang
diolah tersebut. “Sheet1™ ini akan menjadi data acuan bagi file
DS selanjutnya untuk mengambil data OFS

Setelah sistem selesai beroperasi maka saat file OFS
tersebut dibuka, terdapat sheer baru yaitu “OFS_HGP” dengan
data OFS beserta kode item mumber-nya seperti gambar
berikut:

11
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HALAMAN 12:

Tabel 3. 7 Tabel "OFS_HGP" Hasil Operasi Sistem "Input OFS"”

15 | 1,03E+12 160 160 160 160
16 | 1,03E+12 5640 5760 5760 5520
17 | 1,02E+12 2820 2880 2820 2220
18 | 1,02E+12 6900 6900 7500 7380

19 | 1,02E+12 112 T2 112 112
20 | 1,02E+12 104 208 156 312
21 | 1.02E+12 60 60 60 60
22 | 1,02E+12 156 364 364 208
23 | 1,02E+12 0 0 160 240
24 | 1.02E+12 0 320 192 0
AL L AN L 4N o} N ol

N
OFS HGP | OFS | (¢

1 G Accessibility: nvestigate

Ready

Sumber: Data diolah penulis, 2023

2) Jalankan sistem “Input PO™
Tahapan pada pengoperasian sistem “Input PO™ secara
keseluruhan hampir sama dengan sistem “Input OFS”, yang
membedakan hanya pada file yang akan diolah serta lokasinya.
Berikut merupakan tahapan pengoperasian sistem “Input PO™;
a) Pastikan file PO yang akan diolah sudah disiapkan seperti
arahan yang telah dipaparkan pada Gambar 3.1 dan Gambar
3.5;
b) Masuk ke dalam folder “Delivery Schedule Automation
System” (seperti pada Gambar 3.2), kemudian klik file UiPath
“Input PO” untuk masuk ke dalam sistem;

[——

Gambar 3. 12 File UiPath Input PO
Sumber: Data diolah penulis, 2023
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HALAMAN 13:

¢) Ketika file telah dibuka, maka tampilan UiPath file imi akan

menjadi seperti berikut:

Gambar 3. 13 Tampilan File UiPath “Input PO™
Sumber: Data diolah penulis, 2023

d) Pada bagian pojok kiri bawah pada Gambar 3.13 terdapat opsi
“Variables”, dan ketika di-klik maka akan muncul tampilan

seperti berikut:

Gambar 3. 14 Tampilan Farables Pada File UiPath "Input PO"

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Variabel penting vang harus diperhatikan oleh wuser
saat akan menjalankan sistem ini adalah variabel “PO” yang
berfungsi untuk mengolah fi’e PO yang dunginkan dengan cara
menuliskan lokasi tempat file tersebut disimpan pada kolom
Default yang berada di bagian pojok kanan dan berada pada
bans yang sama dengan variabel PO seperti yang dicontohkan

pada Gambar 3.14.
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HALAMAN 14:

Pada Gambar 3.15 di bawah i tertulis pada kolom
Default di baris PO sebuah path atau lokasi dan file PO yang

akan diolah:

"D:\Data Pendukung DS Automation System'Maret 22'PO Mar 22 x]sx"

Sumber; Data diolah pemulis, 2023

Gambar 3. 15 Contoh Lokasi File PO yang Akan Diolah
Jika dipaparkan dalam kalimat, maka lokas! atau parh

tersebut dimulai dari folder induk yaitu “D” (DATA (D:)),
kemudian masuk ke jfolder utama data pendukung dan
beberapa periode yang disimpan dalam satu folder yang sama

DATA (D7) L

™ ==

om0 E3--

Maret 22 PN

Gambar 3. 16 Contoh Penggambaran Alur Lokasi File "PO Mar 22"
vaitu “Data Pendukung DS Automation System”, kemudian
masuk ke folder kedua yaitu “Maret 22" dan memilih file “PO

Mar 22" yang akan diolah oleh sistem.
Sumber: Data diolah penulis, 2023

e) Pada opsi Variables PO, user harus mengganti atau meng-
edit lokasi tempat file PO yang mgin diolah. Jika tidak,
maka dapat terjadi kesalahan seperti sistem akan mengolah
Jile sesual dengan alamat atau lokasi yang tertulis pada
kolom Defauir baris PO, sedangkan yang ingin diolah
adalah file dengan periode yang berbeda.

Maka agar lelnh mudah bagi user untuk mengganti
sumber lokasi atau parh dari file PO, wser tinggal
mengganti nama bulan pada path yang sudah tertulis
seperti pada Gambar 3.15 sesuai dengan periode atau bulan
vang diinginkan, dengan syarat “User harus mengikuti

arahan yang ditunjukkan pada Gambar 3.1 dan Gambar

14
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HALAMAN 15:

g

h)

3.5” mengenai pemberian nama pada folder penyimpanan
data pendukung dan juga pembernian nama pada file PO.
Setelah path telah sesuai dengan keinginan wuser, maka
langkah selanjutnya adalah memastikan file PO tidak
sedang dibuka agar proses UiPath tidak mengalami
kendala. Kemudian klik tombol “Debug File" pada panel
bagian kiri atas seperti yang telah dipaparkan pada Gambar
3.H.
Hasil dari operasi sistem “Input PO™ in1 adalah untuk
memindahkan data PO dari Jumlah PO ke sebuah sheer
baru yang diberi nama “Sheetl” pada file PO yang diolah
tersebut. “PO_HGP" ini akan menjadi data acuan bagi file
DS selanjutnya untuk mengambil data PO.
Setelah sistem selesai beroperasi maka saat file PO tersebut
dibuka, terdapat sheer baru yaitu “PO_HGP” dengan data
jumlah PO beserta kode item mumber-nya seperti gambar
berikut:

Tabel 3. § Tabel "PO_HGP" Hasil Operasi Sistem “Input PO"

15 1,02E+12 26149

16 | 1,02E+12 18100
17 | 1,02E+12 15458

18 | 1,02E+12 858
19 | 1,02E+12 537
20 1,02E+12 190
21| 1,02E+12 138

22 | 1,02E+12 1066

23 1,02E+12 1686
24
PO HGP | RO | (&)

Ready T3 (4 Accessibility: Investigate

Sumber: Data diolah penulis, 2023
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HALAMAN 16:

b. Input Data Pendukung yang Diperlukan untuk Menjalankan Formulasi

yang Telah Terpasang Pada Tabel DS

Data pendukung yang dimaksud pada poin ini adalah data-data

seperti Jumlah Hani Kerja, Stok Awal, dan Target Persentase Pengiriman

PO.
1) Jumlah Hari Kerja

Tabel 3. 9 Tabel “Hari Kerja™ Pada Worksheet Delivery Schedule - Sheet Detail HGP

HARI KERJA 24

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Jumlah han kerja pada tabel im akan tensi secara otomatis

dengan cara wser mengisi tabel “Tidak Ada Delivery” vang terletak di

samping kanan tabel Hari Kerja.

Tabel 3. 10 Tabel "Tidak Ada Delivery” Pada Worksheet

Delwery Schedule - Sheet Detail HGP

TIDAK ADA DELIVERY
& 2 ]
(] n 3
2 n n

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Tabel pada Tabel 3.10 diisi oleh user dengan tanggal libur atau

tanggal dimana pengiriman tidak dilaksanakan. Sehingga secara

otomatis Tabel “Hari Kerja” akan membaca deretan tanggal tanpa

pengiriman tersebut dan akan mengisi kolom di bawah setiap tanggalan

dengan huruf “Y™ jika terdapat pengiriman di tanggal tersebut dan

membiarkan kolom tersebut kosong apabila tidak ada pengiriman di tanggal

tersebut.
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LAMPIRAN 17:

Tabel 3. 12 Tabel “Target Persentase Pengiriman PO™ Minggu Ke-1 Pada Worksheer Deltvery Schedule - Sheer Detail HGP

2) Stok Awal

Tabel 3. 11 Kolom "Stock Awal" Pada Worksheer
Delivery Schedule - Sheet Detail HGP

STOCK AWAIL

1560
1630
.70
1136
650

18.562
15.580
981

Sumber: Stock Confrofler Seksi Logistik OEM dan REM. 2023

Data stok awal di-inpur user pada kolom “Stock Awal” dengan
mengacu pada stok akhir dari periode atau bulan sebelumnya.
3) Target Persentase Pengiriman PO

Target persentase pengiriman PO pada dasamya memiliki
kebijakannya sejak awal, yaitu 30% PO telah terkirunkan di minggu
ke-1, dan 60% PO telah terkirimkan per tanggal 18 di periode tersebut.
Maka dan itu berdasarkan pada standar tersebut, wser perlu
mengisikan sel di setiap minggu pada tabel “Target Persentase
Pengiriman PO” dengan angka 30 di sel H142 dan 0142, kemudian
untuk sel Z142 dapat diisi dengan angka di antara 15-20, dan sel
AH142 atau minggu terakhir akan terisi secara otomatis karena
berisikan rumus yang akan menghitung berapa sisa jumlah persentase
yang belum terkirimkan.

Berikut merupakan tabel dari Target Persentase Pengiriman

PO untuk memudahkan pemahaman pembaca:

e LT ETL 6T T N
“ on " Ox oK on
[ . Mi
=] (=] == B0 =) =]
. nw on oK o
T
e LX) Cr e CT )
oveR OVER OVER oK oK OVER

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Berdasarkan 4 sel yang berisi jumlah persentase pengiriman
PO di atas, yang memiliki pengaruh paling utama dan dapat di adjust
secara fleksibel oleh wser adalah pada sel H142 dan 0142 yang

LT
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HALAMAN 18:

berpengaruh pada hasil jumlah PO yang akan dikirimkan setiap
minggu bahkan setiap harinya untuk dapat mencapai target persentase
pengiriman PO per minggu yang diinginkan user. Kedua sel tersebut
memang dibuat agar dapat diubah secara fleksibel oleh user agar dapat
mengsimulasi jika target dinaikkan dan standar yang telah ditentukan,
apakah stok dapat memenuhi target tersebut?

Kemudian kedua sel lainnya tidak terlalu berpengamh
terhadap jumlah pengiriman PO yang akan dikirimkan karena per
tanggal 18, rumus yang tertulis pada tabel Delivery Schedule tidak
beracuan lagi pada persentase target pengiriman PO yang harus
dipenuhi.

Setelah ketiga langkah di aras telah dilakukan, maka dapat dilihat
pada Sheer DS bahwa ringkasan data atau hasil akhir DS yang siap
dikinmkan kepada pihak yang harus diberitahukan melalui e-mail. File
DS harus disimpan dengan format nama Berikut merupakan tampilan dari

DS yang siap kirim.

Tabel 3. 13 Tabel Hasil Akhir DS Pada Workbook Delivery Schedule - Sheet DS

-
=
-
"
-
-

sETENESaEHENY
§i%

C iP5 | Cm | e OF5 | imen PO O

Sumber: Data diolah penulis, 2023

c. Menyimpan Hasil Akhir DS dan Mengirimkannya ke E-mail vang
Dituju
Setelah hasil akhir DS selesai dibuat, langkah selanjutnya adalah
memindahkan formar hasil akhir tersebut ke sebuah workbook baru dan
kemudian dikirimkan dengan e-mail menggunakan sistem UiPath yang
bernama “Send DS Excel”. Berikut merupakan langkah-langkah dari

18
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HALAMAN 19:

tahapan ini:
1) Pastikan file DS yang diolah pada tahapan sebelumnya masih

dalam keadaan terbuka di bagian sheer “Detail HGP™ agar sistem

UiPath dapat berjalan lancar.

Gambar 3, 17 Tampilan Sheer Detail HGP Pada Worksheer DS

Sumber: Data diolah penulis, 2023

2) Masuk ke dalam folder “Delivery Schedule Automation Svstem”™
(seperti pada Gambar 3.2), kemudian klik file UiPath “Send DS
Excel” untuk masuk ke dalam sistem;

3) Setelah sistem terbuka, maka tampilan yang akan muncul adalah

seperti berikut:

Gambar 3. 18 Tampilan File UiPath "Send DS Excel”
Sumber: Data diolah penulis, 2023

5]
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HALAMAN 20:

4) Pada bagian pojok kiri bawah pada Gambar 3.18 terdapat opsi

“Variables", dan ketika di-klik maka akan muncul tampilan seperti

berikut:

Gambar 3. 19 Tampilan Fariables Pada File UiPath "Send DS Excel"

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Variabel penting yang harus diperhatikan oleh wser saat
akan menjalankan sistem in1 adalah variabel “DS” yang berfungsi
untuk mengolah file DS yang diinginkan dengan cara menuliskan
lokasi tempat file tersebut disimpan pada kolom Default yang
berada di bagian pojok kanan dan berada pada baris yang sama
dengan variabel DS seperti yang dicontohkan pada Gambar 3.19.

Pada Gambar 3.20 di bawah ini tertulis pada kolom Default

di baris DS sebuah parh atau lokasi dari file DS yang akan diolah:

"D:\Data Pendukung DS Automation System'\Maret 22\DS Mar 22.xlsx"

Gambar 3. 20 Contoh Lokasi file DS yang Akan Diolah

Sumber: Data diolah penulis, 2023

Jika dipaparkan dalam kalimat, maka lokasi atau path
tersebut dimulai dari folder induk yaitu “D” (DATA (D:)),
kemudian masuk ke folder utama data pendukung dari beberapa
periode yvang disimpan dalam satu folder yang sama yaitu “Data
Pendukung DS Automation System”, kemudian masuk ke folder
kedua yaitu “Maret 22" dan memilih file “DS Mar 22" yang akan

diolah oleh sistem.
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HALAMAN 21:
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DATA (D)

—_— " 3-:

Maret 22 DS L:

Gambar 3. 21 Contoh Penggambaran Alur Lokasi File "DS Mar 22°

Sumber: Data diolah pemulis, 2023

Pada opsi Variables DS, user harus mengganti atau meng-edit
lokasi tempat file DS yang mgin diolah. Jika tidak, maka dapat
terjadi kesalahan seperti sistem akan mengolah file sesuai dengan
alamat atau lokasi yang tertulis pada kolom Default banis DS,
sedangkan yang ingin diolah adalah file dengan periode yang
berbeda.

Maka agar lebih mudah bagi user untuk mengganti sumber
lokasi atau parh dari file DS, user tinggal mengganti nama bulan
pada path yang sudah tertulis seperti pada Gambar 3.20 sesuai
dengan periode atau bulan yang diinginkan, dengan syarat format
dengan kata lain memiliki format yang sama dengan file OFS dan
PO.

Selain opsi variables, user juga perlu memperhatikan bagan pada
sistem UiPath yang bemama “Type Into Kepada” yang

ditunjukkan pada gambar di bawah ini:

| |'u. Type Into 'Kepada'

Gambar 3. 22 Bagan "Type Into 'Kepada™ Pada Sistem UiPath "Send DS Excel”

Sumber: Data diolah penulis, 2023
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HALAMAN 22:

Pada bagan tersebut wser dapat menulis atau mengubah
alamat e-mail vang ingin dituju untuk mengirimkan Laporan DS.
Sehingga sebelum mengoperasikan sistem, user perlu memastikan
alamat e-mail dengan tepat sehingga tidak akan terjadi kesalahan

pada penerima dokumen tersebut.
i

-—

Setelah mengisi alamat e-mail yang ingin dituju, selanjutnya user
juga perlu memperhatikan bagan “Type Into INPUT” yang

ditunjukkan pada gambar di bawah ini:

[fl Type Into 'INPUT q3'

Single Shift+H Double

Gambar 3. 23 Bagan "Type Into "INPUT™ Pada Sistem UiPath "Send DS Excel”
Sumber: Data diolah penulis, 2023

Pada bagan tersebut wser dapat menulis atau mengubah
subjek e-mail yang mgin dikinm agar sesua dengan 151 e-mail
tersebut.

8) Setelah mengisi sunjek e-mail, selanjumya wser juga perlu
memperhatikan bagan “Type Into Search Box” yang ditunjukkan

pada gambar di bawah ini:

shift+H »  Single

Gambar 3. 24 Bagan "Type Into "Search Box™ Pada Sistem UiPath "Send DS Excel”

Sumber; Data diolah penulis, 2023

ra
(x]
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HALAMAN 23:

=]
—

Pada bagan tersebut wser wajib menuliskan nama folder
tempat penyimpanan berbagai hasil Laporan DS yang telah dibuat
yaitu folder “Laporan DS” agar sistem diarahkan untuk membuka
folder tersebut.

Setelah menulis nama folder tempat penyimpanan Laporan DS
yang ingin dikinm, selanjutnya wser juga perlu memperhatikan
bagan “Type Into File &name” yang ditunjukkan pada gambar di

bawah ini:

Type Into ‘File &name

Gambar 3. 25 Bagan "Type Into File &name™ Pada Sistem UiPath "Send DS Excel”
Sumber: Data diolah penulis, 2023

Pada bagan tersebut wser wajib menuliskan nama file
Laporan DS vang ingin dikirumkan. Misalnya “Laporan DS Mar
227, maka sistem akan meng-klik file sesuai dengan nama yang
dituliskan pada bagan tersebut.

10) Setelah path telah sesuai dengan keinginan wser, maka langkah
selanjutnya adalah meng-klik tombol “Debug File” pada panel
bagian kin atas seperti yang telah dipaparkan pada Gambar 3.11.

11) Kemudian UiPath akan secara otomatis beroperasi dan langkah
pertama yang akan dilakukan oleh sistem adalah membuat salinan
dar1 sheet DS (hasil aklur DS) ke dalam Worksheet Excel yang

baru seperti yang difunjukkan pada Gambar 3.26 di bawah ini:
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HALAMAN 24:

Book! - Excol

Gambar 3. 26 Tampilan Worksheer Excel Baru yang Berisi Hasil Akhir DS
Sumber: Data diolah penulis, 2023
12) Kemudian UiPath akan memberikan jeda waktu selama 1 menit

bagi wser untuk menyunpan file tersebut secara manual User

wajib menyimpan file tersebut pada folder “Laporan DS” yang

berada di pada folder DATA (D:).

a) Tekan tombol (keyboard) “CTRL + S” untuk mulai
menyimpan file, dan akan muncul window command seperti

gambar di bawah ini:

Save this file

Fle name

Chagse a Lecation

Documents
Onalive - Personal

—— [

Gambar 3. 27 Window Command "Save this file”
Sumber: Data diolah penulis, 2023
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HALAMAN 25:

b) Kemudian ubah “File name” yang awalnya bertuliskan

“Book1” menjadi nama file dengan format “Laporan DS [

di bawah 1ini:

Save this file

Fle name

l Laporan 0% Mar 22

Choase a Locatien

Documents
CneDitve - Personal

More optins

Gambar 3. 28 "Book1" diubah menjadi "Laporan DS Mar 22"
Sumber: Data diolah penulis, 2023

¢) Kemudian ubah lokasi atau folder penyimpanan pada bagian
“Choose a Location” pilih “Laporan DS” seperti pada
Gambar 3.25 dan klik tombol Save.

Documents Colah 5 .
OneDrive - Personal

Documeants
¢ iy
a Maret 22
Pondukung DS Automation Sysiem

DS Distribusi

Laporan DS

Dotuments

Mare options

Gambar 3. 29 Opsi Lokasi Penyimpanan File "Laporan DS"
Sumber: Data diolah penulis, 2023

Pada folder mi mungkin saja akan bertambah sub-
folder yang mengklasifikasikan data sesuai dengan periode
tahunnya dikarenakan laporan DS yang akan dibuat akan terus
bertambah hingga berjumlah 12 file setiap tahunnya, sehingga

=]
n
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user perlu membuat sub-fo/der tambahan sesuai tahunnya di
saat jumlah file di tahun tersebut sudah mencapai jumlah 12.

13) Kemudian setelah 1 menit, UiPath akan meneruskan sistem ke
langkah selanjutnya yaitu menulis alamat e-mail yang dituju serta
menuliskan subjek e-mail sesuai dengan path yang sebelumnya
telah ditulis pada langkah 6-7, dan mencari file Laporan DS yang
akan dikirimkan sesuai dengan parh yang sebelumnya telah ditulis
pada langkah 8-9.

14) Kemudian UrPath akan memberikan waktu jeda selama 1 menit 30
detik bagi user umtuk menulis isi atau pesan dari e-mail yang akan
dikirmkan.

15)Setelah 1 menit 30 detik, UiPath akan secara otomatis
mengirimkan e-mail dan membuka kotak pengiriman untuk

menunjukkan kepada wser bahwa e-mail telah terkirim.

o = Sasees oo
Gambar 3. 30 UiPath Membuka Laman E-mail Terkirim
Sumber: Data diolah penulis, 2023
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Lampiran 6. Curriculum Vitae

NINA NARISWARI WIDODO

Depok, J

Seora.ng lulusan S1 Terapan Administrasi Bisnis dari Politeknik Negeri Jakarta. Memiliki pengalaman magang
sebagai project support di salah satu perusahaan manufaktur di Bogor. Seseorang dengan kemampuan
komunikasi, adaptasi, dan manajemen waktu yang baik, serta senang belajar hal-hal baru. Tertarik dengan
bidang Supply Chain Management dan Business Process Automation.

Work Experiences

PT Suryaraya Rubberindo Industries - Bogor, Indonesia Aug 2021 - Jan 2022
Intemnship

Perusahaan di d

m grup Astra yang motor Honda.

ban dan ban dalam sesuai dengan kebutuhan sep

* Membuat sistem untuk melakukan otomatisasi pada proses pembuatan Delivery Schedule dengan membuat formulasi menggunakan
Ms.Excel dan aplikasi UiPath.

Education Level

SMA Negeri 6 Surabaya - Surabaya, Indonesia Jul 2016 - May 2012
Majoring in Social Science

State Polytechnic Jakarta - Depok, Indonesia Jul 2019 - Oct 2023
Bachelor Degree in Business Administration, 3.66/4.00

Organisational Experience

Kelompok Studi Mahasiswa (KSM) Comic Club Aug 2019 -
Mentoring Staff
* Menentukan materi beserta pengajar untuk kegiatan studi mingguan.
* Berkontribusi dalam project Comic Club "Selling Merch” pada event Comifuro-14 di Balai Kartika pada Januari 2020, dengan
menyumbangkan konsep desain, proses pengemasan, dan hadir pada hari pelaksanaan even Comifuro-14 untuk melancarkan
kegiatan penjualan produk.

Kelompok Studi Mahasiswa (KSM) Comic Club May 2021 -
Ketua Bendahara
* Menjadi ketua divisi bendahara umum selama 1 periode.
» Mengatur keperluan dana untuk keperluan organisasi selama 1 periode.
» Berkontribusi dalam project "Comic Rush" dengan menjadi ketua kelompok dan turut mengerjakan serta memantau dan memberikan
review pada pengerjaan naskah komik anggota lainnya untuk menjaga kelancaran project.

Skills, Achievements & Other Experience

« Seminar ABT (Administrasi Bisnis Terapan) 2020 (2020): Berkontribusi dalam kepanitiaan Seminar ABT 2020 sebagai anggota
Humas, Publikasi, dan Dokumentasi (HPD3) dengan merancang desain unggahan (feeds) untuk akun instagram resmi dari Seminar
ABT.

B-Fest 2021 (2021): Menyelesaikan project pada mata kuliah Administrasi Penjualan dengan mendirikan bisnis online bersama tim.
Berhasil menjual produk sebanyak 150 paket produk dalam kurun waktu 1 bulan, dan mendapatkan laba kurang lebih sebesar Rp
1.000.000,00.

Simulasi Bisnis (Politeknik Negeri Jakarta) (2022): Mengambil posisi sebagai Staff Pengadaan Barang pada mata kuliah praktik
"Simulasi Bisnis". Melakukan pendataan secara rutin terhadap arus barang yang masuk dan keluar. Berkoordinasi dengan pihak staff
keuangan dalam menentukan kuantitas pembelian barang. Berkoordinasi dengan pihak staff administrasi untuk menyiapkan jumlah
pesanan oleh kensumen.

Comifuro 16 (2023): Berpartisipasi dalam salah satu event budaya pop Jepang terbesar di Indonesia sebagai penjual karya di event,
dengan mendapatkan laba kurang lebih sebesar Rp 500.000,00.

Webinars Attended (2022): Manufacturing Planning and Scheduling, Lean Logistics, Advanced Supply Chain Management, Demand
Planning Management hosted by Kaweroo Institute

Hard Skills: Ms. Excel: IF, SUM, INDEX, MATCH, MROUND, MIN, MAX, RANK AVG; UiPath (RPA): Excel Application Scope, Delay,
Start Process, Use Application, App/Browser Recorder.

Soft Skills: Kemampuan Adaptasi, Komunikasi, Pengelolaan Emosi, Manajemen Waktu, Kerjasama Tim maupun Individu yang baik.
Language Skills: Indonesia, Upper Intermediate English (B2 TOEFL), Basic Japanese (N5 JLPT)
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