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Aplikasi Inverter Pada Sistem Pengendali dan Pemonitor Kecepatan Motor 

 

 

Abstrak 

 

 

Kecepatan motor harus di kontrol agar deskripsi kerja yang ingin dicapai dapat 

terwujud. Untuk mengatur kecepatan putaran motor pada motor induksi tegangan 

arus bolak-balik (AC) dengan cara merubah nilai frekuensi input motor. Alat yang 

digunakan untuk merubah besar frekuensi pada motor adalah inverter. Inverter 

adalah suatu alat yang digunakan untuk merubah atau mengkonversi tegangan 

searah (DC) menjadi bolak-balik (AC) dengan frekuensi keluaran yang dapat 

diatur sesuai kebutuhan. Inverter dapat mengendalikan kecepatan putaran motor 3 

phasa yang bervariasi sesuai dengan frekuensi input motor yang akan diatur dan 

dikendalikan oleh inverter. Pada modul ini, tipe inverter yang digunakan adalah 

ATV12H075M2. Pada deskripsi kerja plant, akan dioperasikan secara otomatis 

menggunakan kontrol Programmable Logic Cotrol (PLC) berbasis Supervisory 

Control and Data Acquisition (SCADA). Untuk mengoperasikan inverter harus 

dilakukan setttingan parameter terlebih dahulu sesuai dengan deskripsi kerja yang 

diinginkan. Pengaturan parameter dilakukan agar dapat menghasilkan frekuensi 

yang bervariasi sebagai input ke motor agar kecepatan motor berubah-ubah sesuai 

dengan frekuensi yang diterima. Dari hasil pengujian dengan menggunakan 

inverter didapatkan frekuensi yang berbeda beda yaitu 20 Hz, 30 Hz, 40 Hz dan 50 

Hz yang dilakukan untuk mode multispeed dengan arah forward dan arah reverse 

untuk pengaturan kecepatan putaran motor dan plant berjalan sesuai dengan 

deskripsi kerja. 

 

Kata kunci: inverter, PLC, SCADA, kontrol otomatis. 
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Uses of Inverters in Motor Speed Control Systems and Monitors 

 

 

Abstract 

 

 

Motor speed must be controlled so that the job description to be achieved can be 

realized. To adjust the speed of rotation of the motor on an induction motor of 

alternating current (AC) voltage by changing the value of the motor input 

frequency. The tool used to change the frequency of the motor is an inverter. 

Inverter is a device used to convert or convert direct voltage (DC) into alternating 

(AC) with an output frequency that can be adjusted as needed. The inverter can 

control the rotational speed of a 3-phase motor which varies according to the input 

frequency of the motor to be regulated and controlled by the inverter. In this 

module, the inverter type used is ATV12H075M2. In the plant job description, it 

will be operated automatically using Programmable Logic Control (PLC) based 

Supervisory Control and Data Acquisition (SCADA) controls. To operate the 

inverter, the parameter settings must first be in accordance with the desired job 

description. Parameter settings are carried out in order to produce varying 

frequencies as input to the motor so that the motor speed varies according to the 

received frequency. From the test results using an inverter, different frequencies 

are obtained, namely 20 Hz, 30 Hz, 40 Hz and 50 Hz which are carried out for 

multispeed mode with forward and reverse directions for regulating motor rotation 

speed and the plant runs according to the job description. 

 

Key words: inverter, PLC, SCADA, automatic control 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1 Latar Belakang 

Perkembangan teknologi khususnya dalam dunia kelistrikan semakin pesat, 

hal ini sangat terlihat jelas pada pengggunaan sistem kontrol atau kendali yang 

menggantikan sistem konvensional. Perkembangan seperti ini sangat membantu 

pada peningkatan optimalisasi kecepatan kerja dan minimalisasi kekurangan yang 

terjadi pada sistem konvensional. Sistem kendali merupakan suatu sistem yang 

bertujuan untuk mengendalikan suatu proses agar output yang dihasilkan dapat 

dikontrol sehingga tidak terjadi kesalahan. Sistem kendali memegang peran yang 

sangat penting dalam dunia industri. 

Penggunaan kontrol dalam dunia industri contohnya adalah mengontrol 

kecepatan pada motor induksi 3 phasa. Mengontrol kecepatan motor bertujuan 

untuk agar semua deskripsi yang diinginkan dapat tercapai. Untuk mengatur 

kecepatan putaran pada motor induksi tegangan searah (DC) dapat merubah besar 

tegangan yang masuk pada bagian stator motor. Sedangkan pada motor induksi 

tegangan arus bolak-balik (AC) dapat merubah kecepatan putarannya dengan 

mengubah nilai frekuensi input motor. Untuk merubah nilai besaran frekuensi ke 

motor dengan menggunakan alat yaitu inverter atau biasanya disebut Variable 

Speed Drives (VSD). 

Untuk mengatur kecepatan motor, penulis ingin melakukan sebuah pekerjaan 

yaitu membuat alat rancang bangun berupa sistem pengendalian dan pemantauan 

kecepatan motor yang menggunakan Programmable Logic Controller (PLC) dan 

Inverter sebagai alat kontrol yang akan dioperasikan dengan mode multi speed, 

sehingga dapat di program agar bisa beroperasi secara manual dan otomatis. 

Sehubung dengan latar belakang yang telah diuraikan diatas, maka penulis 

membuat Tugas Akhir yang berhubungan dengan Inverter dengan memilih sub 

judul yaitu “Aplikasi VSD Pada Sistem Pengendalian dan Pemonitor Percepatan 

Motor”.  
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1.2 Perumusan Masalah 

Permasalahan pada laporan Tugas Akhir ini didasarkan pada permasalahan 

yang timbul, maka penulis memberi batasan dalam laporan ini sebagai berikut: 

1.2.1 Bagaimana cara mengoperasikan Inverter berbasis elektronik untuk multi 

speed. 

1.2.2 Bagaimana cara membuat listing program Inverter untuk mengatur kecepatan 

motor induksi 3 phasa yang sesuai dengan deskripsi kerja. 

 

1.3 Tujuan 

Dalam penulisan laporan Tugas Akhir adapun tujuan yang diharapkan dapat 

tercapai sebagai berikut: 

1.3.1 Dapat menghasilkan frekuensi yang di inginkan dengan setting inverter untuk 

mengatur kecepatan motor secara otomatis; 

1.3.2 Dapat membuat listing program parameter Inverter sebagai pengendali 

kecepatan motor 3 phasa untuk multi speed secara otomatis; 

1.3.3 Dapat mengetahui cara kerja dari Inverter dan bagaimana pengaruhnya 

sebagai pengendali motor induksi 3 phasa. 

 

1.4 Luaran 

Luaran yang diharapkan dari Tugas Akhir ini adalah tersedianya Sistem 

Pengendalian dan Pemantauan Kecepetan Motor yang menghasilkan: 

1.5.1 Modul sistem pengendalian dan pemantauan kecepetan motor yang akan 

digunakan pada  Uji Kompetensi dan pada beberapa mata kuliah di Prodi 

Teknik Listrik Jurusan Teknik  Elektro Politeknik Negeri Jakarta mata kuliah 

terkait dengan modul ini seperti Kendali Motor dan Elektronika Daya. 

1.5.2 Buku Laporan Tugas Akhir yang dapat digunakan sebagai referensi bagi 

pembelajaran yang ada di PNJ dalam bidang kendali motor dan sistem 

kontrol. 

1.5.3 Jobsheet laporan Tugas Akhir. 



 

46 
Politeknik Negeri Jakarta 

 

BAB 5 

PENUTUP 

 

 

5.1. Kesimpulan 

Dari hasil pengujian dan Analisa yang telah dibuat dan dilaksanakan, maka 

penulis dapat menarik kesimpulan sebagai berikut : 

a. Inverter atau bisa disebut dengan variabel speed drive (VSD) adalah peralatan 

yang digunakan untuk mengatur kecepatan putaran motor. 

b. Setting parameter dibutuhkan untuk dapat mengatur kecepatan motor, dan 

setting inverter dapat dilakukan pada inverter itu sendiri dengan memanfaatkan 

display pada inverter. 

c. Listing program yang dimasukan pada inverter harus sesuai dengan spesifikasi 

beban yang dikendalikan dan sesuai dengan deskripsi kerja. 

d. Pegaturan frekuensi pada inverter mempengaruhi kecepatan putaran motor, 

semakin besar nilai frekuensinya maka semakin cepat putaran motor tersebut. 

e. Saat gangguan terjadi, inverter dapat menampilkan jenis gangguan pada 

displaynya sesuai dengan pengelompokan dalam tabel gangguan. 

 

5.2. Saran 

Saran yang dapat penulis berikan adalah sebagai berikut : 

a. Sebelum memasang dan mengoperasikan Inverter ATV12H037M2, pelajari 

manual book inverter dan pahami fungsi dari masing masing parameter sebelum 

melakukan setting. 

b. Selalu perhatikan spesifikasi dari motor induksi yang akan digunakan dan setting 

lah parameter sesuai dengan spesifikasi tersebut. 

c. Selalu berusaha dan berdo’a agar ilmu yang di capai dapat bermanfaat karena 

sejatinya ilmu yang paling baik adalah ilmu yang bermanfaat bagi semua insan. 
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1.1 Parameter Mode referensi " rEf " 

 

1.2 Parameter Mode pemantauan " MOn " 

 

 



 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 
 

 

1.3 Parameter Mode konfigurasi " COnF " 
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