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PERANCANGAN SISTEM TRANSMISI V-BELT MESIN
KUBOTA 8.5 HP PADA PEMBANGUNAN MINI WHEEL
EXCAVATOR BERBASIS HOME.INDUSTRY DI WORKSHOP
ALAT BERAT PNJ

Mohamad RizkiV, lwan SusantoV, Sonki Prasetya®

DProgram Studi Teknik:Mesin, Jurusan Teknik Mesin, Politeknik Negeri Jakarta, Kampus Ul'Depok,
16424

Email; mohamad.rizki.tm19@mhsw.pnj.ac.id

ABSTRAK

Perancangan sistem transmisi V-belt pada mini wheel excavator merupakan sebuah sistem
yang disusun sedemikian rupa dari serangkaian.komponen yang direncanakan untuk dapat
menjalankan sistem penggerak excavator baik roda, body maupun pengeruk di workshop Alat
Berat, Politeknik Negeri Jakarta. Tujuan khusus : membuat-rancangan dan perhitungan transmisi
pulley dan v-belt, membuat estimasi pengeluaran biaya pembuatan, serta menentukan spesifikasi
akhir dengan analisa software yang mampu menggerakkan mini wheel excavator. Metode yang
diterapkan yaitu metode generic product development. Hasil penelitian mendapatkan spesifikasi
akhir sistem transmisi pada mini-wheel excavator yaitu kecepatan maksimum pulley output 160
rpm dengan asumsi reduksi roda 1:10, torsi maksimum. /18,7659 N.m. Rancangan poros pertama
menggunakan 'diameter 30 mm_dengan panjang 280 mm dan poros kedua berdiameter 42 mm
dengan panjang 650 mm. Menggunakan 3 buah pulley 4.inch,;:2 buah pulley 8 inch dan 2 pulley 10
inch. Setiap pulley memiliki 3 buah jalur. untuk V-belt tipe B.dengan panjang 43 inch, 62 inch dan
67 inch. Estimasi biaya yang dibutuhkan untuk mengaktualisasikan hasil rancangan sebesar +
Rp4.000.000. Hasil analisa selanjutnya dibandingkan dengan hasil perhitungan menghasilkan
persentase error pada poroes.pertama sebesar %Error Ry = 0,31% dan %ErrorRg = 0,48%,
momen bending %Error M, = 0,17% sedangkan defleksi sebesar 0,000141785°. Sedangkan
poros kedua memiliki persentase error penahan R = 0,43% dan Ry =0,47%, momen bending
maksimum %Error My = 19,13% , serta defleksi 0,000129199°. Berdasarkan hasil analisa, torsi

roda sebesar 7187,669 N.m mampu untuk menggerakkan mini wheel excavator seberat 1.8 Ton.

Kata kunci: transmisi pulley-vbelt, mini wheel excavator, perancangan mesin
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PERANCANGAN SISTEM TRANSMISI V-BELT MESIN
KUBOTA 8.5 HP PADA PEMBANGUNAN MINI WHEEL
EXCAVATOR BERBASIS HOME.INDUSTRY DI WORKSHOP
ALAT BERAT PNJ

Mohamad RizkiV, lwan SusantoV, Sonki Prasetya®

DProgram Studi Teknik:Mesin, Jurusan Teknik Mesin, Politeknik Negeri Jakarta, Kampus Ul'Depok,
16424

Email; mohamad.rizki.tm19@mhsw.pnj.ac.id

ABSTRACT

The design of the V-belt transmission system on the mini wheel excavator is a system
that is arranged in such a way from a series of components that are planned to be able to run the
excavator drive system both wheels, body and bucket at Workshop Alat Berat, Politeknik Negeri
Jakarta. Specific purposes are designing and calculating the transmission of pulleys and v-belts,
drafting and estimating manufacturing costs, and.determining.final specifications with software
analysis that can drive ‘a mini wheel excavator. The method applied is the generic product
development. The results of the study obtained the final specification of the transmission system on
the mini ‘wheel excavator which thave maximum speed of the pulley output of 160 rpm with the
assumption of a wheel reduction of 1:10, the maximum torque of 718.7659 N.m. The design of the
first shaft uses30 mm of diameter. with 280 mm of length and the second shaft uses 55 mm of
diameter with 650 mm of length. Using 3 pcs of 4 inchpulleys; 2 pcs of 8 inch pulleys and 2 pcs of
10 inch pulleys.'Each pulley has.3-grooves for type B.of \V-belts 43.inch, 62 inch and 67 inch. The
estimated cost required to actualize the designs are * Rp. 4,000,000. Then, the results of the
analysis are compared with the calculation.. The percentage error of the first shaft are
%Error Ry, = 0,31% and.%Error Ry = 0,48%: The percentage error of maximum bending
moment %Error M. = 0,17%, 0.000141785° the deflection. The second shaft has the percentage
error are Ry = 0,43% and Ry =0,47%, maximum bending moment is %Error My = 19,13% ,
0,000129199° the deflection. Based on the results of analysis, 7187.669 N.m wheel torque is able

to drive 1.8 tons of mini wheel excavator.

Keywords: pulley-vbelt transmission, mini wheel excavator, mechanical design

Vi
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bermanfaat dan dapat.disempurnakan di-kemudian hari.

Jakarta, 23 Februari 2022

p

Mohamad Rizki
NIM. 1902311036
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BAB |
PENDAHULUAN

Pada bab ini akan dibahas mengenai.latar-belakang yang menjadi pokok
permasalahan pengembangan mini wheel excavator: khususnya bagian sistem
transmisi. Selain itu, dibahas juga mengenai tujuan dan manfaatyang ingin dicapai
pada penelitiansinic Batasan masalah, lokasi penelitian dan gambaran umum isi
laporan juga dijabarkan pada bab berikut ini.

. Latar Belakang

Kebutuhan penggunaan Alat Berat diberbagai sektor industri kian terus
bertambah. Jika melihat dari data yang dihimpun oleh Perhimpunan Agen Tunggal
Alat Berat Indonesia (PAABI) penjualan alat berat di seluruh sektor pada Agustus
2021 mencapai 8.821 unit atau meningkat 99% dari penjualan bulan Januari-
Agustus 2020 sebanyak 4.440 unit (Kemenperin,;2021). Melihat hal ini, peluang
dalam produksi pembuatan alat berat ini sangatlah baik. Hal ini-didukung juga oleh
membaiknya kondisi pasca pandemi Covid-19.di.Indonesia khususnya pada
keempat sektor industri alat berat yaitu sektor agro, kehutanan, konstruksi dan
pertambangan. Menurut Kemenperin: (2021); pihak kementerian perindustrian
turut mendukung kondisi baik.ini dalam.upaya meningkatkan produksi alat berat
di dalam negeri salah satunya yaitu upaya melakukan penguatan terhadap Industri
Kecil dan Menengah (IKM) untuk ‘dapat menjadi bagian rantai pasok dan
mengurangi biaya produksi industri alat berat ini.

Pada era saat.ini, jenis alat berat sangat beragam jika dilihat.berdasarkan
fungsi dan kegunaannya:=Untuk sektor konstruksi dan pembangunan suatu proyek
yang membutuhkan kecepatan dalam mencapai target pembangunan maka
diperlukan penggunaan alat berat diantaranya excavator, dump truck dan tower
crane (Aprilia et al., 2018). Penggunaan jenis dan jumlah alat berat juga

disesuaikan dengan kondisi tanah lapangan dan volume pengerjaan karena jika
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tidak memperhatikan kondisi di lapangan maka pengerjaan dapat menjadi
terhambat atau menjadi lambat dari jadwal target yang ditentukan (Aprilia et al.,
2018).

Politeknik Negeri Jakarta memiliki=beberapa program studi dan salah
satunya adalah program studi Alat Berat yang saat ini-memiliki penelitian dalam
mengembangkan dan‘membuat mini wheel excavator berbasis hemeindustry. Mini
wheel excavator merupakan salah satu jenis alat berat dengan kegunaan untuk
menggali parit-parit atau” pembersihan saluran air, mengangkat, menggali ‘dan
membawa material. Pembuatan dan pengembangan mini wheel excavator di
Politeknik Negeri Jakarta ini bertujuan untuk dapat menekan biaya dan dapat
digunakan oleh instansi kecil menengah dalam menangani berbagai keperluan
yang telah disebutkan khususnya di daerah perkotaan yang memiliki permukaan
tanah yang telah banyak diaspal.

Pada mesin alat berat pada umumnya memiliki beberapa komponen yang
sama. Salah satu komponen tersebut adalah sistem transmisi. Transmisi adalah
salah satu sistem pemindahan tenaga dari penggerak ke yang digerakkan dengan
beberapa jenis dari sistem.pemindahan tersebut diantaranya sabuk dan puli, rantai
dan sprocket serta roda gigi (Siburian, 2019).

Pada pengembangan pembuatan.minic wheel excavator berbasis home
industry. tersebut masih memerlukan beberapa pengembangan pada komponen-
komponen di dalamnya, salah satunya adalah sistem _transmisi mesin. Kondisi
pengembangan saat ini, mesin mini wheel excavator yang sedang dikembangkan
oleh Politeknik "Negeri Jakarta belum memiliki sistem transmisi.untuk mesin
kubota 8.5 HP. Hal ini“disebabkan oleh pergantian mesin yang-dilakukan. Sistem
transmisi yang akan digunakan adalah transmisi pulley dan v-belt.

Penggunaan sistem transmisi pulley dan v-belt dipilih dikarenakan faktor
kemudahan pemasangan dan penggantian khususnya saat proses maintenance.
Faktor lainnya dikarenakan ingin mencapai kebutuhan biaya yang diinginkan dan

meminimalisir suara bising yang sering ditimbukan oleh transmisi lain. Penelitian



eyieyer uabap yiuyaijod uizi edue)

s
b
o
3
Q
c
=
T
o
=]
=
Q.
]
=
=
]
-
[
g,
=
o
=3
=
(]
T
(]
3
.
3
Q
[}
=3
<
o
3
Q
g
3,
o
-
ol
o
=
()
=
=
=
4
o
Q
)
=
L
o
=
o
-
-+
Y

N
= - Y
o o)
s 28
] @
Qe s
3% %
=] -
83g
=]
3 <
c iV
3 c
=3 3
Y e
5 =
~
Sa 3
3 =%
3 5
m -'-.-
=]
33¢
-]
= o
T
532
Seg
-~
< ®
) 2
o
9 @B
Q 5
59 0
S =
el’ Y]
8 97
< °
w m
) -]
c X £
= =
c 2
= T
2873
= <
<
o B
= =
€ 9 3
= x5
25 =
2. °
a
s 2
Q —
3 £
5 B
o°
z 8
o
~ 3
5 T
s B
T =
€ £
= ©w
Q
-
=
.‘.
=
~
Q
-+
Q
[
o
3.
QO
=
Q
=
w
[ =
i)
g
=
3
1)
w
-
Q
=3

2y
m
=
0
T
~*
Y

=
m
x
0
©
-+
Y
§.
;
o
o
=
®
x
=,
x
2
D
Q
o
=.
S
o
x
o
*
-+
Y

=
N

-
o
o
=
o
3
Q
3
(]
=
Q
c
=,
T
w
(1)
fen
o
o
o
=
o
-
o
c
w
o
c
-
c
=
=
o
=
<
o
-
<
w
=
-
o
3
T
o
3
[}
3
n
o
=]
-
c
=
==
o
=]
Q.
o
=]
3
(]
3
<
(]
o
c
-
=
o
>
w
c
3
o
[}
=

1.3.

sistem transmisi pulley dan v-belt pada pengembangan mini wheel excavator ini
didukung oleh penelitian sebelumnya yaitu penelitian untuk menganalisa
perhitungan pulley dan v-belt pada mesin pencacah (Mahmudi, 2021).

Oleh karena beberapa permasalahan.dan“latar belakang tersebut maka
fokus pembahasan ini adalah'merancang sebuah desain sistem.transmisi pulley dan
v-belt untuk dapat_diaktualisasikan pada pembuatan mini wheel.excavator di
Workshop Alat Berat Politeknik Negeri +Jakarta. Rancangan dibuat..dengan
memperhatikan analisis sperhitungan pada sistem transmisi pulley dan.v-belt
tersebut karena sebelumnya sistem transmisi tidak kuat untuk menjalankan mini

wheel excavator.

. Rumusan Masalah

a. Bagaimana cara merancang dan menentukan spesifikasi sistem transmisi yang
mampu dan kuat untuk menjalankan mini wheel excavator?
b. Berapakah biaya perkiraan pembuatan sistem-transmisi baru yang kompatibel
dengan mesin Kubota 8.5 HP pada mini.wheel excavator?
c. Bagaimana menentukan perhitungan desain.dan-analisa dalam pembuatan
sistem transmisi baru yang-dapat menjalankan mini wheel excavator?
Tujuan
1.3.1. Tujuan Umum
Mendapatkan rancangan sistem, transmisi yang kompatibel untuk mesin
Kubota 8.5 HP pada pembangunan mini wheel excavator berbasis home
industry di Workshop Alat Berat PNJ yang tidak bising dan mampu
menjalankannya:
1.3.2. Tujuan Khusus
a. Membuat rancangan dan perhitungan serta spesifikasi sistem transmisi
baru yang kompatibel dengan mesin Kubota 8.5 HP pada mini wheel

excavator.
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1.5.

1.6.

b. Menentukan perkiraan jumlah anggaran biaya yang dibutuhkan dalam
pembuatan sistem transmisi baru yang kompatibel dengan mesin
Kubota 8.5 HP pada mini wheel excavator.

c. Menentukan analisa rancangan-transmisi. melalui perhitungan desain
dan analisa software poros transmisi yang mampu menjalankan mini

wheel excavator.

1.4. Ruang Lingkup.dan Batasan Masalah

Ruangingkup yang menjadi-batasan masalah pada pembuatan Tugas Akhirini

adalah sebagai berikut :

a

Membuat rancangan sistem transmisi baru pada pembangunan mini wheel
excavator.

Perhitungan desain hanya didasarkan pada perhitungan teori dan literatur.
Analisa kemampuan menggerakkan mini wheel® excavator menggunakan

analisa teoritis dan analisa software.

Lokasi Objek Tugas Akhir

Lokasi yang digunakan dalam pengerjaan dan pengambilan data yaitu di

Workshop Alat Berat, Politeknik Negeri Jakarta.

Manfaat

a.

Membantu mesin mini wheel excavator dapat bergerak dengan mengurangi
suara bising menggunakan sistem transmisi pulley, dan v-belt.

Memudahkan proses pemasangan dan penggantian v-belt pada ‘proses
maintenance.

Membantu ‘mengembangkan _mini wheel excavator berbasis:home industry

untuk lingkungan perkotaan‘dengan-harga.terjangkau.

. Membantu mengurangi biaya kegagalan pada proses trial and error dengan

hasil perhitungan dan perancangan.
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1.7. Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan yang digunakan dalam menyusun laporan Tugas Akhir

ini adalah sebagai berikut :

1.

BAB | Pendahuluan

Berisi latar belakang pemilihantopik dan tema yang diambil, rumusan masalah,
tujuan umum dan-khusus, ruang lingkup penelitian dan pembatasan masalah,
lokasi objektugas akhir, garis besar metode penyelesaian masalah, manfaat

yang akan didapat, dan'sistematika penulisan keseluruhan tugas akhir.

. BABI Tinjauan Pustaka

Berisikan tentang rangkuman semua studi literatur dan studi pustaka yang
berkaitan dengan objek atau topik yang diambil pada tugas akhir agar teori yang
digunakan dapat dipertanggung jawabkan kebenaran serta keabsahannya.
BAB Il Metodologi

Berisikan tentang metodologi atau metode yang dipakai dalam menyelesaikan
permasalahan pada tugas akhir yang berisi terkaitjenis metode yang digunakan,
diagram alir pengerjaan, prosedur yang dipakai, pengambilan dan pengumpulan

serta analisa data maupun teknik rancangan:

. BAB IV Hasil dan Pembahasan

Berisi terkait pembahasan.terhadap.hasil pembahasan terhadap pemecahan
masalah atas topik yang diambil dalam Tugas Akhir yang menyesuaikan
dengan jenis tema yang dipakai sesuai dengan tujuan yang dibuat. Berisi juga
mengenai. pembahasan perhitungan maupun penentuan Kkonsep rancangan
desain terpilih.

BAB V Kesimpulan-dan.Saran

Berisikan tentang hasil kesimpulan yang didapat dalam melakukan penelitian
Tugas Akhir dan juga berisi saran terkait pengembangan pembahasan atas topik
yang diangkat agar dapat dijadikan rujukan menjadi lebih baik lagi.
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BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1. Kesimpulan
Berdasarkan pada hasil penelitian rancangan konsep yang telah terpilih didapatkan
kesimpulan bahwa :

1. Hasil rancangan memiliki spesifikasi sebagai berikut.

Maksimum  putaran «pada, poros output pompa Yyaitu 160 rpm. Dapat
menurunkan kecepatan dengan rasio sebesar 10 kali (1:10).-Torsi maksimum
yang didapat pada pulley output yaitu 718,7659 [N.m]. Poros pertama yang
digunakan sebesar diameter 30 mm. panjang 280 mm dan poros kedua yaitu
diameter 42 mm panjang 650 mm. Menggunakan 3 buah pulley 4 inch, 2 pulley
8 inch dan 2 pulley 10 inch. Serta, menggunakan 3.sabuk \V/ dengan ukuran 43
inch, 62 inch, 67 inch pada setiap pulley dan memakaipulley 3 jalur tipe B.
Biaya yang dibutuhkan untuk dapat memproduksi transmisi pada mini wheel
excavator di PNJ yaitu sebesar £ Rp4.000.000. Pertimbangan harga tersebut
didasarkan pada harga yang terdapat pada.marketplace online untuk pembelian
komponen yang dibutuhkan:

Hasil rancangan yang telah dibuat saat dilakukan analisis dengan software
memiliki persentase error untuk perhitungan poros pertama yaitu
%Errer R, = 0,31% , Y%oError Ry = 0,48% , %Error M. = 0,17% sedangkan
defleksi ' sebesar 0,000141785°. Sedangkan pada poros kedua memiliki
persentase error yaitu R; = 0,43% dan Ry =0,47%, momen bending maksimum
%Error My = 19,13%..,.serta_defleksi 0,000129199°. Sedangkan torsi roda
berdasarkan hasil rancangan 7187,669 [N.m] lebih besar 7063,2 [N.m] dari
hasil perhitungan berat dan roda existing pada excavator. Berdasarkan hasil
analisa teoritis dan analisa software dapat disimpulkan bahwa sistem transmisi

yang dirancang mampu untuk menggerakkan mini wheel excavator.

73
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5.2. Saran
Saran yang seharusnya dapat diperbaiki dan ditingkatkan untuk dapat membuat

XL
D
=
)
=
Y

~ pengembangan transmisi V-belt mini wheel excavator di PNJ lebih baik lagi yaitu :

1. Hasil rancangan harus .ﬁL‘Q.r-q.h n_bentuk aktual untuk dapat

mengetahui perfor an.
2. Hasil rancan ebih baik lagi jika dibuat dan d
mengg n.beberapa software.
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Grooved Pulleys for Classical V - belts

STANDARD V PULLEY wmevr-u-

& cAD Downlo

.

¢ HETRADERARS. 1ETE. EMBETHREITLET,

19504, BATRYICA—H—RERKELTYU-RLE
NeVrF—U—, SELNSEMIT - REMEF T—REE,
LB, T—U—IITEAONCHER - B8 - NS0
EZEHRAR. CIVEEARICEY., SREDBEELEMN
MZEIBPRE TIBR. BETHIC"EF" ZBBIFLET

o {BFIIEN T Y —ERAZRE L,

N F—i - MURQUDEN T ZREELE U, 1{TH.
KB1BTHEVULET . FEROMBTT, 5#UE TR
R=IZTBRIILEE VN,

= P.304
| mamE
. e .
X -
a w1 63
Lo A
| 2|
‘ oy
SR
‘ 6.3
| /7 % 8
™ ,S‘J g
i
i 7
RN
o BEBDTE
e
ADK de ‘(’f)t°'5 Lo
(inch)
3T 34
M 3%8R3 KT 36 80
314EBAZED 38
4LUF 34
A AEBASUT 36 92
SE@RBLD 38
6 VAT 34
6 LEMBABLT |36 125

8ZEBAHHD 38

o -tk OroHsizama
J|EVI—U—
FC150 - 200

a 2% (NBKTb—)

o NSUR

HAETORNEVEREG, T—U—EBD0.2%F=(F3gD
WINHKREVWFZHBEELLTVET, TN, JIS B
1854 - 1987 [— AV F—U|ICRETZHEVREEF—

DIEETY,
*MEOT—U—EHFATT

o 5 A - ULRIBEORNDHFBES LUNRDHFEE

Sz

de HEADENOHEE

(inch)

ST 0.2

5%#8Z 6 VLT 0.25

6 VLa=BZ OUT 0.3

9%ZBA 124F 0.35

12%Z8BR 16T 0.4

16%Z#8R 24T 0.5
BT —ERZTHALEETN

VF—U—(CE7R - F—i - BLRALTRD
EBNIZWLET . =1 BBHE.

= P.304

O %R +—i - FBURLENTI = P304

T - B

NBI( M) rFvoEd \

0575-23-1162 <]

47 mm
w1 h e f£1
9.65
9.75 9 " 8.5
9.86
11.95
12.12 125 16+0.4 10.0
12.30
15.86
16.07 15 20+0.4 120
16.29
&4 mm

YLRBEDRNDOHFEE HNEOHEE
0.2 +0.6
0.25 +0.8
0.3 +0.8
0.35 +0.8
0.4 +1.2
0.5 +1.2

® RiEEGm

T—U—-ViBBORFRERRDT B

DF—INBNET, T—U—DXY

FFYADERIT, TRIALIES L,

= P.254

info@nbk1560.com I » http://www.nbk1560.com

|0!2IV7—U~|

VI=U=
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Q
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N = I B8
. () ~+
Oogal = 9 - ;
5 2 :UF A Standard V Pulley for use with B or BX belts
= : o 3 — 5
8 5233808 = B-3 m#vr—u- . B-sxam
Q ‘g cQ &' —LC == [viec P load
- x = CAD Download
3 =€3 .o
® T o0 v
5 9% 53 (o)
Q 3 e =t w
cC ~ 0C =0 e
E] 5..3 et -+
c o m.u fD
I ARE B A )
NS o = B
9 D cg = =
3g7a | X L
o8 n8 = N
S x0T 1) <
o0 Po | 52
3 3 o Q g
= =0
g A s C Q A mm
3388 =3 < sme B8 EosEEE B BAWAE TRE R )T uh MiEE—xh R
m ® 35 c — \IJ. () dp de d d BE 4 | st SR W3 (kgem?) (kg)
= z.'g = ) S 383 1520 | 65.2 76.2 28 - 210(50 (35 |19 |48 |64 [18  |0.000789 1.26
= .3 = § 3-B-3F 1620 | 65.2 76.2 2 - 4“u|- 33 - 29 64 18 [0.000738 1.16
S o s - 3%B-3 1840 | 77.9 88.9 28 - 2050 35 (19 (48 |64 18  0.0014 1.56
’r: 3 &" — 3%B3F | 1840 | 779 89 |29 - au- 33 |- 29 64 |18 |0.00142 159
w939 4.B3 2450 | 906 1016 2 - 21U (57 (35 |19 48 |64 |18  |0.00238 1.98
S',g s g 4-B-3F 2450 | 906 1016 36 - “ul- 33 |- |29 64 (18 000249 21
Q = 8= | 41%-B-3 3000 (1033 1143 35 - 21063 35 (19 (48 |64 18  0.00376 242
e 2= 4%B-3F | 3040 1033 (1143 |4 = 4u- 33 - 29 |64 |18 |0.00407 267
: == 5-B-3 3300 116 127 35 - 21U (63 (42 (20 (42 64 18 0.00587 3.14
g v38 5-B-3F 3300 116 127 51 - 4“u- 368 |- (28 |64 |18 000634 335
c S35 — 5 %-B-3 3810 1287 1397 38 - 2069 42 (20 (42 |64 18  0.00758 325
a0 5%B-3F | 3740 1287  [1397 |38 = 44U 69 (36 |- (28 |64 |18 000748 3.08
c § 5% 6-B-3 4370 1414 152.4 38 = 20U (69 42 22 44 (64 |18 |0.0102 3.57
c =83 6-B-3F 4390 1414 152.4 38 - 430069 36 - (28 64 18 00101 3.41
T 55359 6 %4-B-3 4820 |154.1 165.1 38 - 2069 42 (22 |44 |64 18 00139 405
58 33 6%-B-3F | 4880 154.1 165.1 38 - 430069 36 |- (28 64 |18 00138 389
o |
< 0 §§ 7-83 4880 |166.8 177.8 3 - 20X (76 |57 |12 19 64 18 0.0169 462
~ ‘
= T =X — 7-B-3F 5080 |166.8 177.8 42 - 50X |76 |43 |- |105 |64 |18 |0.0166 415
€ o 39
= x5
=85
-
3.8 TS5 —
Q.
s 23
] =
3 o<
> M
o -
m S =
= T =
- o=
c )
~ =] =] I
Q "}
e} T C
o o3
< =
S E o
=0 —
I
5
=
=1
(=3 E— 5, » -t W
= EBITIY—ERZCHBLLEET L,
)
g VI —U—(CHR - F— - BLRLTRD
= B e o 1 o
e EBNIZVWELET, ZE188HE ° SERE i Wakssisesd
g —= = P.304
= 10-B-3F
2 p—
= O #R- -8 BURLEIT =304 P
= XA - BIRE
w
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e
SaN R R

8-B-3 5570 1922 203.2
8-B-3F 5890 1922 203.2
9-B-3 6,320 2176 228.6
9-B-3F 6,490 217.6 2286
10-B-3 6,990 243 254

10-B-3F 7,180 243 254

11-8-3 8,020 268.4 279.4
11-B-3F 8,210 268.4 279.4
12-B-3 8,410 2938 304.8
12-B-3F 8,560 293.8 304.8
13-B-3 9,700 319.2 330.2
13-B-3F 9,780 319.2 330.2
14-B-3 11,000 3446 355.6
15-B-3 12,100 370 381

16-B-3 13,500 395.4 406.4
18-B-3 16,000 1446.2 457.2
20-B-3 18,500 497 508

22-B-3 22,400 547.8 558.8
24-B-3 25,400 598.6 609.6

N BI( ME)rrvosd

BAWNE
d

42
42
a2
a2
42
a2
a2
a2
46

46
46
46
49
49
49
50
50

52
52

\, » 0575-23-1162

Rk
BE
20X
50X
20X

50X |

20X
50X
20X
50X
20X
50X
20X

50X |

50X

50Y |

50Y
50Y
50Y
50Y
50Y

N7
do

57
43
55
43
55
43
55
45
53
45
53
45
45
45
50
50
50
50
50

info@nbk1560.com

NN NN

PRI XRXLRRXIRXYRRRRLREE

WES|

18
18
18
18
18
18
18
18
18
18
18

18
18
18
18
18
21
21

8 mm
RMEE—XAVH @R
(kg+m2) (kg)
0.0264 5.26
0.0261 4.79
0.0389 5.8
0.0386 5.39
0.0549 6.38
0.0546 5.97
0.0748 6.97
0.0746 6.63
0.0993 7.72
0.0991 7.4
0.129 8.36
0.128 8.04
0.163 8.84
0.211 10.1
0.259 10.9
0.387 129
0.539 143
0.743 16.4
0.975 17.8

http://www.nbk1560.com
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Standard V Belt - Red-Label V Belt FEOEH
VAL b

AF25=RAlL N /Ly BVAIL b

BHOGEBOFRELTREER LN k.
BANTAFLYPIL, TRBBHTI,

OZARTICHME "EYyhTU—"T, TEREBMDLLWNILETT,
oLy RVAILR I, Rk - i - WEeat - BEPHLLEIC T CNICRARIGENIVATY,

AL SRR (R)A—50

exdid ey

eyexer uoBaN IULM[Od Nitw e3d1d YeH )

A A MFUES (inch)
OFUESENIL FOFHE Y FAR (MEOZNE) ZinchTROLTLET,

38.0mm

eyieyer Labap yiuya3ijod uizi eduey

1|n} eA1ey yninjas neje ueibeqas yelueqiadwaw uep uejwnwnbusw buele|iq °z
ejieyjer 1363 Yiuya3ijod Jefem Buek uebunuada] ueyibniaw yepny uednnbuad 'q

*yejesew njens uenefuy} neje }nuy uesjjnuad ‘uesode] uesinuad ‘Yeiwyi eA1ey uesiinuad ‘ uenipuad ‘ueyipipuad uebunuada) ynjun efuey uediynbuad ‘e

25.0mm

g
]
(i
L]

(F) BICRYEETER/ IFMETT,

BREXNILAY A X

Jaquins ueyingakuaw uep uexwnjuesuaw eduey jui sijn} eAiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw Huese|iq °|L

M7t A i B 7 c b7 D% EF
(5) (2) (8) 8) (8) (8)
* 20 * 20 * 60 * 100 25 * 65 * 112 40 86 * 190 * 100 180
* 21 * 21 * 61 *102 26 * 66 * 115 42 87 * 200 * 105 210
* 22 * 22 * 62 *105 27 * 67 * 118 * 45 * 88 * 210 * 110 240
* 23 * 23 * 63 * 108 28 * 68 * 120 * 48 89 * 220 *115 270
* 24 * 24 * 64 *110 29 * 69 * 122 * 50 * 90 * 230 * 120 300
* 25 * 25 * 65 * 112 * 30 * 70 * 125 51 91 * 240 *125 330
* 26 * 26 * 66 *115 * 31 * 71 * 128 * 52 * 92 * 250 * 130 360
w * 27 * 27 * 67 *118 * 32 * 72 * 130 53 93 260 *135 390
- * 28 * 28 * 68 *120 * 33 * 73 * 132 * 54 94 270 * 140 420
=] * 29 * 29 * 69 *122 * 34 * 74 * 135 * 55 * 95 * 145
e 9
Q. * 30 30 * 70 *125 * 35 * 75 * 138 56 *150
o * 31 31 * 71 * 128 * 36 * 76 * 140 57 97 * 155
Q * 32 32 * 72 * 130 * 37 * 77 * 145 * 58 * 98 * 160
3 * 33 33 * 73 * 135 * 38 * 78 * 150 59 99 * 165
* 34 34 * 74 * 140 * 39 * 79 * 155 * 60 * 100 *170
o * 35 35 * 75 * 145 * 40 * 80 * 160 61 * 102 * 180
[ * 36 36 * 76 * 150 * 41 * 81 * 165 * 62 * 105 * 190
2 * 37 37 * 77 *155 * 42 * 82 * 170 63 * 108 * 200
c * 38 38 * 78 * 160 * 43 * 83 * 180 64 * 110 *210
= * 39 39 * 79 165 * 44 * 84 * 190 * 65 :112 * 220
66 115
% * 40 * 40 * 80 *170 * 45 * 85 * 200 * 230
o * 41 * 41 * 81 * 180 * 46 * 86 * 210 67 * 118 * 240
- * 42 * 42 * 82 * 47 * 87 * 68 * 120 * 250
c * 43 * 43 * 83 * 48 * 88 69 * 122 * 260
3 * 44 * 44 * 84 * 49 * 89 * 70 * 125 * 270
* 45 * 45 * 85 * 50 * 90 7 * 128 * 280
°* * 46 * 46 * 86 * 51 * o1 * 72 * 130 * 300
* 47 * 47 * 87 * 52 * 92 73 * 132 *310
* 48 * 48 * 88 * 53 * 93 74 * 135 * 330
* 49 * 49 * 89 * 54 * 94 * 75 * 138 360
76 * 140
* 50 * 50 * 90 * 55 * 95
* 51 * 91 * 56 * 96 77 * 142
* 52 * g2 * 57 * 97 * 78 * 145
* 53 * 93 * 58 * 98 79 * 148
* 54 * 94 * 59 * 99 * 80 * 150
* 55 * 95 * 60 *100 81 * 155
* 56 * 96 * 61 *102 * 82 * 160
* 57 * g7 * 62 *105 83 * 165
* 58 * 98 * 63 *108 84 *170
* 59 * 99 * 64 *110 * 85 * 180

*1 JIS (K6323) MR DR Y 1 X1HY
FPEELUADOY A XDV TREHFTHEHVEDETFEL,



1 Penahan 19 | Plat Besi Tebal 12 Dibuat

1 Poros 1 18 S45C d30 Dibuat

3 V Belt 17 | Rubber | Panjang 43" Dibeli

1 V Pulley Engine 16 | Besi Cor a4" Sudah Ada

2 V Pulley B3 15 | Besi Cor z8" Dibeli

3 V Belt 14 | Rubber | Panjang 67" Dibeli

1 Poros 2 13 S45C d42 Dibuat

3 V Pulley B3 12 | Besi Cor a4" Dibeli

1| Dudukan UCP206 Kanan| 11 | Plat Besi Tebal 12 Dibuat

1| Penyangga Pompa 2 10 | Plat Besi Tebal 12 Dibuat

1 Pompa 2 9 - Standard Sudah Ada

1 Pompa 1 8 - Standard Sudah Ada

6 V Belt 7 | Rubber | Panjang 62" Dibeli

2 V Pulley B3 6 | Besi Cor d10" Dibeli

2 UCP 209 5 - Standard Dibeli

2 UCP 206 4 - Standard Dibeli

1| Penyangga Pompa 1 3 Plat Besi Tebal 12 Dibuat

1| Dudukan UCP206 Kiri | 2 | Plat Besi|  Tepal 12 Dibuat

2 Dudukan UCP209 1 Plat Besi Tebal 12 Dibuat
Jumiah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan

I\ IT| | Perubahan : E @
i M. Rizki
Transmisi VBelt Kubota ke D/@?,bar i
1 ! 8 | Diperiksa| iwan S. |20/07/22]
Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A3/01




Toleransi Umum
Ukuran Toleransi
Note : 3-6 £0.1
Semua Chamfer 1 mm 6-30 +0.2
30-120 +£0.3
120-315 +£0.5
315-1000 +0.8
280
XS .
< Dibubut
S
< N6
DETAIL
Ukuran Toleransi ISOMETRIK VIEW
ad30h6 30 % 15
Jumlah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan
IINIT| I| Perubahan : E @
Skala | Digambar| M. Rizki 20/07/22)
Poros 1 —
1 2 | Diperiksa| twan S. |20/07/22
Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A4/02




Toleransi Umum
Ukuran Toleransi
Not 3-6 +0.1
ote :
Semua Chamfer 1 mm 6-30 z0.2
30-120 0.3
120-315 +05
315-1000 +£0.8
650
}g Dibubut
N
S N6
DETAIL
Ukuran Toleransi ISOMETRIK VIEW
d30h6 30 % 110
Jumlah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan

IINII| I| Perubahan :

=@

Skala | Digambar| M. Rizki 20/07/22)
Poros 2 —
1 : 5| Diperiksa| iwan . |20/07/22
Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A4/03




Toleransi Umum
Ukuran Toleransi
Note : 3-6 £0.1
Tebal Pelat 12 mm 6-30 +0.2
30-120 0.3
120-315 £0.5
315-1000 £0.8

Q
: R
S
S DETAIL
ISOMETRIK VIEW
20 || 80| 80 1:6
Jumiah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan

IINII| I| Perubahan : E @

Skala | Digambar| M. Rizki 20/07/22)

Penyangga Pompa 1

1 ! 8 | Diperiksa| iwan s. |20/07/22

Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A4/04




Toleransi Umum
Ukuran Toleransi
Note : 3-6 £0.1
Tebal Pelat 12 mm 6-30 £0.2
30-120 £ 0.3
120-315 £0.5
315-1000 £0.8

X
5
o
P W DETAIL
(= -
9 ISOMETRIK VIEW
20 | |55 55 1:6
Jumiah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan

IINII| I| Perubahan : E @

Skala | Digambar| M. Rizki 20/07/22)

Penyangga Pompa 2

1 ! 8 | Diperiksa| iwan s. |20/07/22

Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A4/05




Diberi 2 Penyangga—

S
)
308 :
N| @
SR
S
™~
N
™ R
_
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Note :

1. Tebal Pelat 12 mm
2. Ukuran Kanan dan Kiri Sama Hanya Beda Posisi Penghubung, Detail
terlihat pada Isometrik View

Toleransi Umum
Ukuran Toleransi
3-6 £0.1
6-30 +£02
30-120 +£0.3
120-315 £05
315-1000 £0.8

ISOMETRIK VIEW ISOMETRIK VIEW
PENYANGGA KANAN PENYANGGA KIRI
Jumlah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan
IINIT| I'| Perubahan : g @
Penyangga U C D 2 0 5 Skala D/'.gam.bar M. Rizki |20/07/22
1 4 | Diperiksa| iwan S. |20/07/22]
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Toleransi Umum

Ukuran Toleransi
3-6 +0.1
6-30 +02
30-120 +0.3
120-315 +0.5
315-1000 £0.8
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. 395
Diberi — 121 M22x3 - FTrough All - 2 Buah
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Note :
1. Tebal Pelat 12 mm
2. 1A dan 1B Sama
ISOMETRIK VIEW
Jumlah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan
IINIT| I'| Perubahan : E @
Skala | Digambar| M. Rizki 20/07/22)
Penyangga UCP 209
1 ! 4 | Diperiksa| iwan S. |20/07/22)
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DETAIL POSIST
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ISOMETRIK VIEW
1.:10
Toleransi Umum Jumiah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan
Ukuran Toleransi il 11 perubahan -
3-6 £0.1 _g_@_
6-30 0.2
_ . o Skala | Digambar| M. Rizki \20/07/22)
30-120 £0.5 Sistem Transmisi Kubota —
120-315 05 1 8 | Diperiksa| twan S. |20/07/22
315-1000 +0.8 ] ] .
Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A3/08




Toleransi Umum
Ukuran Toleransi
3-6 £0.1
6-30 £02
30-120 £0.3
120-315 £0.5
315-1000 +£0.8
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DETAIL
R ISOMETRIK VIEW
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2
Note :
Tebal Pelat 12 mm
Jumlah Nama Bagian No. Bag| Bahan Ukuran Keterangan

IINII| I| Perubahan : E @

Skala | Digambar| M. Rizki 20/07/22)

Penahan —
1 3 | Dijperiksa| twan s. (20/07/22

Politeknik Negeri Jakarta 1902311036/A4/09




