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RANCANG BANGUN SISTEM PENGURAS DAN PENGISIAN
AIR PADA BUDIDAYA IKAN NILA BERBASIS ANDROID

“ PEMROGRAMAN ARDUINO DAN HADWARE PENGURAS DAN
PENGISIAN. AIR”

ABSTRAK

Budidaya merupakan teknik alternatif dalam upaya meningkatkan produktifitas
produksi bidangperikanan. Dalam berbudidaya dibidang perikanan ini diperlukan
perawatan‘'dan pemeliharaan yang nantinya akan memberikan hasil produksi ikan
dengan-hasil unggul serta terjaga kesehatannya. Salah satu hal yang bisa
menghambat laju pertumbuhan dari_ikan yang dibudidaya adalah kadar_jumlah
gas ammonia yang berlebih pada air, maka pada penilitian ini akan dirancang dan
dibuat sistem penguras dan pengisian-air untuk kolam budidaya ikan yang berbasis
android. Sistem ini bekerja dengan_mengukur kadar NH3 dalam air dengan
menggunakan bantuan dari sensor MQ-137. Sistem Ini juga menggunakan sensor
ultrasonic sebagai penanda ketinggian air. Data_hasil pembacaan sensor akan
dikirimkan mikrokontroler Arduino menuju database dengan bantuan internet yang
terintegrasi dengan NodeMCU dan ditampilkan pada LCD [2C. Kondisi
pengurasan sangat baik dilakukan jika pembacaan sensor gas MQ-137 berada
diangka =1 ppm. Fungsi pengurasan dilakukan pada aplikasi yang telah menerima
data dari database, nanti nya aplikasi android ‘akan mengaktifkan relay untuk
menyalakan solenoid valve dan relay pompa otomatis menyalakan pompa setelah
proses pengurasan selesai.

Kata Kunci: "Sensorr MQ-137,  Sensor Ultrasonik;. Mikrokontroler, Aplikasi
Android, Internet

Vi
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DESIGN AND DEVELOPMENT OF WATER FILLING AND
DRAINING SYSTEM OF TILAPIA CULTURE BASED ON
ANDROID

"ARDUINO PROGRAMMING AND.HADWARE DRAINING AND
CHARGING"

ABSTRACT

Aquaculture‘isian alternative technique in an effort to increase the productivity of
fishery production. In cultivating in the field of fisheries, care and maintenance are
needed which will later provide fish production with superior results and maintain
their health. One of the things that can inhibit the growth rate of the fish being
farmed is the excessive amount of ammoniagas in the water, so in this study a drain
and water filling system will be designed and built for android-based fish farming
ponds. This system warks by measuring NH3 levels in water using the MQ-137
sensor. This system also uses an ultrasonic sensor as a water level marker. The
sensor reading data will be sent by the Arduino-microcontroller to the database
with the help of the internet which is integrated with.the NodeMCU and displayed
on the I2C LCD. Draining conditions are very good if the-MQ-137 gas sensor
reading is > 1 ppm. The drain function is carried out on applications that have
received data from the database, later the android application will activate the
relay to turn on the solenoid valve and the pump relay automatically turns on the
pump after the draining process is‘complete.

Keywords: “MQ-137 = Sensor, Ultrasonic Sensor, Microcontroller, Android
Application, Internet

vii
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Budidaya merupakan salah satu kegiatan alternative dalam meningkatkan
produksi perikanan. Ada salah satu teknik budidaya ikan yaitu teknik budidaya
menggunakan terpal, teknik ini belakangan.sedang menjadi perbincangan hangat
dan populer di masyarakat. Teknik ini juga viral di media sosial usai seorang
warganet mengunggahnyadalam akun Twitter-nya. Dengan Budidaya ini,
seseorang dapat beternak ikan tanpa harus memiliki lahan yang luas.

Untuk-medapatkan hasil komoditas ikan yang unggul baik dan terjaga
kesehatannya, maka harus diperhatikannya beberapa aspek seperti pemilihan benih,
kualitas air, pakan yang diberikan, serta pengendalian hama dan penyakit. Biasanya
dalam budidaya ini, terutama pada budidayaikan air tawar adalah tingginya kadar
pH serta kadar dari ammonia yang berada pada air. Kandungan ammonia yang
tinggi ini biasanya berasal dari sisa pakan yang tidak habis, sisa kotoran (feses) dari
ikan'dan lainnya. Kadar amonia yang terlalu tinggi-dapat menyebabkan ikan-ikan
tersebut tidak dapat mengekstrak energi dari pakan-secara efisien sehingga hal
tersebut menyebabkan kematian pada ikan. Kematian ini tentunya akan merugikan
para pembudidaya ikan.

Kadar amoniak dapat dikurangi dengan menambabh air hingga air berlimpah
keluar dari tempat ikan, atau bak“ikan tersebut. di kuras. Menguras bak ikan
membutuhkan waktu bahkan terkadang lupa karena kesibukan dari pemilik ikan.
Untuk itu perlu dibuat alat penguras dan pengisian air otomatis yang dapat dipantau
dan dioperasikan. menggunakan perangkat android sehingga peternak ikan dapat
menguras tepat waktu. Tugas.akhir ini mengangkat permasalahan tersebut dengan
judul “Rancang Bangun Sistem Penguras.Dan Pengisian-Air-Pada Budidaya Ikan
Nila Berbasis Android”. Hasil pembuatan alat ini diharapkan dapat membantu
proses peeliharaan dalam budidaya ikan di masyarakat terutama untuk budidaya

ikan nila.
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?r 1.2. Rumusan Masalah
- %‘ Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka rumusan masalah
> o yang dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut:
[a)
-§' i 1. Bagaimana merancang sistem mikrokontroler pada sensor yang digunakan
5 =
R untuk penguras dan pengisian air pada budidaya ikan nila?
% 2. Bagaimana cara pengimplementasian perancangan catu daya untuk
[ . _ . . . :
:; perangkat keras sistem penguras dan pengisian air pada.budidaya ikan nila?
= 3. Bagaimana merancang sistem kode program pada perangkat Arduino Uno
=
3 R3 untuk .sistem mikrokontroler padassensor yang digunakan. untuk
%, pengurasdan pengisian air pada budidaya ikan nila?
S
x
o 4
= 1.3. Tujuan
Y

Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah :
1.

Membuat perancangan sistem mikrokontroler pada sensor untuk penguras
dan pengisian air pada budidaya tkan nila

Melakukan pengujian terhadap perangkat keras catu daya untuk perangkat
keras sistem penguras dan pengisian air pada budidaya ikan nila
Mengimplementasikan kode program setiap perangkat Arduino untuk

sistem penguras dan pengisian air pada budidaya ikan nila

1.4. Luaran

Adapun luaran dari tugas akhir ini adalah :

1. Rancang bangun sistem penguras dan pengisian air pada budidaya
ikan nila

2. Menghasilkan laporan.tugas akhir mengenai sistem penguras dan
pengisian air pada budidaya‘ikan-nila

3. Jurnal atau karya ilmiah yang siap untuk dipublikasikan.
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5.1.

BAB V
PENUTUP

Simpulan

Berdasarkan hasil pembahasan tentang “Rancang Bangun Sistem Penguras

Dan Pengisian Air Pada Budidaya Ikan Nila Berbasis Android” dengan sub judul

“Pemograman Arduino Dan Hadware Penguras Dan. Pengisian Air”, dapat

disimpulkan bahwa:

.

5.2.

Perancangan dan realisasi rangkaian catu-daya menggunakan trafo keluaran 2A,
diode bridge;” Kapasitor 4700 pF, kapasitor 2200 uF, kapasitor 10 OpF.
kapasitor 0,1 OpF, kapasitor 100 nF, resistor 470 Q, resistor 180 Q, transistor
2N35, IC regulator 7805;7812. Hasil tegangan keluaran yang didapat pada
keluaran IC 7805 bernilai 5 V dan IC 7812 bernilai 11,5 V. Tegangan keluaran
tersebut dapat dipergunakan untuk rangkaian mikrokontroler alat ini.

Hasil dari hasil pengujian sensor.gas MQ-=137 untuk semua kondisi sampel air
kolam yang tidak dikuras selama seminggu mendapatkan hasil pengukuran
yang baik, perbedaan nilai yang didapat oleh pengukuran sensor tidak jauh
berbeda dengan pengukuran dengan ammonia meter digital. Sensor gas MQ-
137 harus dilakukan proses pre-heat terlebih dahulu untuk mendeteksi lebih
baik. Pengujian sensor jarak untuk mengatur pompa menyala secara otomatis
berhasil dilakukan, kondisi pompa akan menyala jika ketinggian air dibawah 15
cm dan pompa akan mati jika ketinggian diatas 15 cm

yang telah dibuat dapat berjalan dengan baik sesuai fungsinya masing - masing
tanpa adanya error pada kode program dan data dapat dikirimkan ke google

firebase dan android studio.

Saran

Tugas akhir Rancang Bangun Sistem Penguras Dan Pengisian Air Pada

Budidaya Ikan Nila Berbasis Android ini diharapkan mendapatkan pengembangan

sistem yang lebih kompleks seperti sistem pemberian pakan atau pendeteksi

kekeruhan ; kejernihan air.

Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer Mabap Niuyaiijod uizi edue)

s
o
(]
>
Q
c
=7
T
Q
=
(=7
[«
Q
=
3
[}
-
[
S,
=
Q
=
=
[}
T
[}
=
=
=
Q
Q
=
<
Q
>
Q
g
e
Q
-
)
S
-
(1)
=
=
=
2
[}
Q
[}
=
—
Q
=
o
=
-
Q

N
Qoo
BrF
o -
= Q
Qe s
353
o -
LEG
=
3 <
c Y
3 c
x3 2
) c
> =
~
¢ 3
= T
m
3 5
o =
5
35¢
o 55
= ]
o o
S22
S8g
< B
o 8 3
(o
s @7
Q 3
o o
S =
‘ﬂ_!' o
8 97
< °
w ]
o ]
e 3 £
= =
c -
e
303
= -
< <
o Q
= =
€ 93
= =
wl B
3, °
a
s 2
o —
3 8
8 5
-]
z
o
~ =
5 T
2 B
o =
= <
3 @
o
=
~
q-
=
~
Q
-
Q
s
o
=]
N—
Q8
c
8
>
w
=
§ )
-,
o
3
o
w
o
o
4

X
m
x
8
T
-+
Y

=
)
=
0
S
~*
o
3.
;
v
=
;.
o
x
=
x
=
™
Q
o
=.
b
)
x
o
L
~-*
o

-t
o
o
=
Q
=]
Q
=
[}
=
Q
(-
=
T
"d
o
o
Q
Q
o
=
o
-
Q
<
wn
o
c
=
c
=
=~
o
-
<
o
-
=
w
=
-
o
=
T
Q
=
(1)
=
n
o
=]
-
<
3
=
Q
=
Q.
Q
=]
3
[}
=
<
()
T
c
-
=
Q
=
w
c
S
o
[}
=

DAFTAR PUSTAKA

Murchid, F. 2017 Penyiraman Tanaman Otomatis Menggunakan Mikrokontroler
Berbasis Internet Of Things. Jurnal Telkom University 2017

Heriawan, R., Suciati, S.W., dan Supriyanto. A. 2013. Alat Pengontrol Emisi Gas
Amonia (NH3) di Peternakan Ayam Berbasis Mikrokontroler ATMega
8535 Menggunakan Sensor Gas.MQ-137. JURNAL Teori dan Aplikasi
Fisika Vol. 01;No 01,2013

Nugroho, M.A., Rivai, M..2018. Sistem Kontrol dan Monitoring. Kadar Amonia
untuk Budidayalkanyang Diimplementasi pada Raspberry Pi3B. JURNAL
TEKNIK ITSVol. 7, No. 2, (2018).

Anam, C. 200x: E-book: Tutorial ESP8266 Madul loT. Indonesia

Unair News, 3 Feb. 2020, Ammonia Dan Bahayanya Di Perairan - Unair News.
http://news.unair.ac.id/2020/02/03/ammonia-dan-bahayanya-di-perairan/.

Kadir, 2013. Yogyakarta. Andi. Panduan Praktis "Mempelajari Aplikasi
Mikrokontroler dan Pemograman Menggunakan Arduino.

Yulianto. 2019. “Sistem Pemeliharaan lkan Hias Berbasis IoT Guna Mengurangi
Tingkat Kelalaian dan Mempermudah Menitoring oleh Pemelihara”. Tugas
Akhir. Universitas Negeri Yogyakarta, Yogyakarta.

Novitasari, A.T., 2017. Rancang Bangun Alat Penggantian Air Dan Pemberian
Pakan Secara Otomatis Pada Akuarium Ikan Hias Berbasis Mikrokontroler.
Skripsi. Universitas Negeri Semarang. Semarang.

Ihsanto, E. dan S, Hidayat. 2014. Rancang Bangun.Sistem Pengukuran pH Meter
dengan Menggunakan Mikrokontroler Arduino Uno. Jurnal Teknik Elektro.
3(5):139-146.

Ramadona, A.S. Haryanto, Victor, E. dan Tanjung, M. Rusdi. 2014. Perancangan
Alat Pengganti Air Aquarium Otomatis Berbasis Mikrokontroler ATMega 8.
CSRID Journal, Vol. 6(1): 1-10.

Shenzhen Yuzens Elektronik; MQ-137 Sensor. China.

Politeknik Negeri Jakarta



393N
HINMILNOd

VLA’V

ejie)er 1aba yiuyaljod uizi eduey

s
o
(]
>
Q
c
=7
T
Q
=
(=7
[«
Q
=
3
(]
-
[
=
=
Q
=
=
(1]
T
(]
=
=
=
Q
Q
=
<
Q
>
Q
s
e
Q
-
)
S
-
(]
=
=
=
2
[}
Q
[}
=
—
o
=
Q
=
-
Q

N
Qoo
B r7
o >
= Q
Qe s
35S
= =
€3¢
E]
3 <
c o
3 c
x 3 2
o c
= o~
£&3
= T
m
3 3
m =-
]
3388
T o5
= °
o o
S22
S8g
.
< B
) 2
o
s @73
Q >
o o
S =
z o
g 37
< °
7] m
o >
c =
] =
c -
= 5
303
- -
< <
o Q
= =
€93
= =
wl B
3, °
[}
o g
) —
3 £
8 5
©
z
o
~ =
5 T
2 B
T =
= <
3 @
o
=
=
q-
=
~
o
-
Q
=
=
3
o
c
o
3
w
=
§ )
-,
c
3
o
w
o
)
B

I
o
=
5
T
-+
o

m
m
x
0
©
-+
9
=
;
v
£
;.
o
x
3,
x
=
D
Q
D
=.
b
o
x
3
q
-+
(Y

-t
o
o
=
Q
=]
Q
=
(]
=
Q
(-
f=n
T
"d
()
o
Q
Q)
o
=
o
-
Q
<
wn
o
c
=
c
=
=~
o
-
<
')
-
<
w
3.
-
o
=
T
Q
=
(1)
=
N
o
=]
-
<
3
=
Q
=
Q.
Q
=
3
()
=
<
()
T
c
-
=
Q
=
w
c
S
o
(]
=

DAFTAR RIWAYAT HIDUP

Alief Achmad Awalia Suryadi

Lahir di Bandung, 6 Mei 2000. Menempuh
pendidikan formal pertama di SDN Depok Baru
5 (IPPOR) hingga. lulus pada tahun 2012.
Melanjutkan ke jenjang SMP di. SMPN 2 Depok
dan lulu tahun 2015. Selanjutnya penulis
melanjutkan pendidikan di SMA Negeri6.Depok
dan lulus pada, tahun 2018. Setelah lulus dari
Sekolah Menengah ‘Atas, penulis melanjutkan
pendidikan ke jenjang diploma Il di Jurusan
Teknik Elektro  Program = Studi Teknik
Telekomnuikasi = Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta



eyeyer LIabap yiuyaiijod uizi eduey

—
o
=
o
=T =
Tl x o
"g 5‘3 ? = Lampiran 1. Skematik Catu Daya
$Ez @
S oQ 2
=35 =
& sT o
T es .}
c
i 1o| 12v
lTCE%IZT B _;.,_8
Uy vo 1‘o
INPUT o GND D E _J_
1 | Bl o ND
i DN —E2]
— g - v wo P
e .lc2 c3 GND . 5y
- - o = Bre TS
4700uF 2200uF 100nF &! r; ;==C4 __CE i o7 s 20
- ook Joaur Toaur Tlour o
¥ ¥
L GND
- GND
=23
*23
2.e9
= o2
zz3
B 3E
A
[") Q
i
a1 SKEMATIK RANGKAIAN CATU DAYA
=0
T3
=%
Digambar : Alief Achmad Awalia s.
S hn PROGRAM STUDI' TELEKOMUNIKASI -
Diperiksa . Ir. Sutanto M.T
SRt JURUSAN TEKNIK'ELEKTRO = POLITEKNIK'NEGERI JAKARTA Tanggal :12 Agustus 2021
- -

ungese

:13q

31| uesyn

Politeknik Negeri Jakarta




: Alief Achmad Awalia s.

:Ir. Sutanto M.T
: 12 Agustus 2021

Politeknik Negeri Jakarta

LENOID A

S
[<5]
+—J
L
wn
=
®
z
X
w
o
c
@©
=
Qo
S
@©
-

SE

Digambar
Diperiksa
Tanggal

SELENOID

1602 12C

]
LCD

LCD 1602

= relsy module

glz

CpRr=N e =
ot

ua
hann

2ch relay

w0 0o

-
GRD
—]
CC
T

SKEMATIK SISTEM

UHOEIR2 Diiee nila Drusmibnoe A

ARDUINO r {

. @
_J _.-_ _uu_ _J _.-_ _J _.-_ _J _.-_ _J _.-_ _J _.-_ _J _..._ _

5 o 0 =
_23:_: CO0O000050 Wwunuw W

04

e
ml

SR

HC

PROGRAM STUDI'TELEKOMUNIKASI
JURUSAN TEKNIK'ELEKTRO = POLITEKNIK'NEGERI'JAKARTA

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumka
a. _vm:uczvm: _,_m=<m untuk xmvm:::um: vm:&&rm? vmsm_Em: um::_mmm: me.m il

ber :
ulisan kritik

POLITEKNIK

....... 5a alesebadian-ats 2 h-lcarsa is-ii-dalanh-bes apabun
ﬁmsvm izin _uo___nmx:_w mem_._ hmxm_.nm



S 8
o ] ]
@ © x
(@] w . <
~ —
© <+ 8 o
£ I B
& E|lg|2]| 2
— Sl e =
o I|El2 I
c — > < X
— o | N Q
© | =+ o
C .. .. .. Dl
™

S

S| ®©

= HMEIE

o cl=| o

e |l o| 2

(] 22| s

-l alalr

CASING TAMPAK DEPAN

PROGRAM STUDITELEKOMUNIKASI
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO = POLITEKNIK NEGERI JAKARTA

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkhn mef
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilfnialy.fenulls
c Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang E&m_. Politeknik Negeri Jaka

yimber :
Hm:::&: kritik

K apapun

nmsum izin _uo_:mx:_x mem: hmrm;m



(@) ©
c ) g
¢ 0 ©
~ @ x
o © )
© = - =
M <[(+-19 o
X TS| N o
< © n| 2
m. El Q2| = z
< cl|l® X
© M 8| 3 c
£ =12 £
= N EE
(o)) = .l N =
= « | =] ©
% 7{' m .. .. .. P
O Lo )
. o 1 .
S| S| —
C ) ]
S 0 0 AR
= Lo c|lao| @
= _ 2, 2|28
£ e} alals
I & o
| |

CASING TAMPAK BELAKANG

PROGRAM STUDITELEKOMUNIKASI
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO = POLITEKNIK NEGERI JAKARTA

hn Bm_..d | |'ymber :
iahpenulls Hm::..um_._ kritik

K apapun

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

ﬁmsvm izin _uo___nmx:_w Negeri hmxm_.nm



393N

VLA’V
HIN¥ILNOd

eyieyer uabap yiuya3ijod wizi eduey

N
= -
33
83
Q
S E
T
s 9
0 =
(= =2
o
2 S
3*‘
= 3
=E
(=
o
o 2
2 E
%:
35
T T
m O
g2
3 a
< 9o
S 5
=
m<
o
o 3
o Q
Qe =
o 9
S 9
g"!
Yl
c S
w -
25
S 2
=
sz
®
9 9
< 0
=y
~”,
c 9
e
o
-
-~
Y

o
o
o
5
Q
=
=
T
o
=
=
]
2
S
=
=
-
&
=
]
T
o
3
-4
=
Q
o
=
T
o
=
-
2
=
]
=
T
o
~
o
=
o
=)
©
o
=
£
@
o
=
=
]
<
)
3
o
=
T
o
=
=
@
4
=
o
T
e
P
2
T
o
=
£
o
o
5
=
=3
=
=
o
)
=
=
=
]
c
]
=
w
=
]
-
=
=)
o
w
i
)
=

s

undede jynjuaq wejep

75
)
=
0
T
~-*
Y

=
)
x
o
©
-+
Y
3,
;
)
=)
=‘
®
x
=
x
=
™
Q
o
=,
&
)
x
o
q
-
o

Y
o
o
=
o
3

Q
3
(]
=

Q
(=
=

T
w
(1)
o
o

9
o
=
Q
-
Q
[
7
o
[
=
[
=
=~
o

<
o
-
c
=
=
-
Q
=

T
Q
3
(]
=
n
Q
=]
-
[
=
F3
o
=
Q.
Q
=
3
o
=

<
(1)
o
c
-
~
Q
=
(%)
c
=2
o
(]
-

Lampiran 5. Datasheet Arduino Uno

Arduino Uno

T T T Y
. . .

LD ' h
<~

*ARDUINOG e N2 T a8 I

Arduino Uno R2 Front Arduino Uno SMD Arduino Uno Front Arduino Uno Back

Overview

The Arduino Uno is a micrecontroller board based on the ATmega32B (datasheet). It has 14 digital
input/output pins (of which 6 can be used as PWM outputs), 6 analog inputs, a 16 MHz ceramic
resonator, a USB connection, a8 power jack, an ICSP header, and a reset button. It contains everything
needed to support the microcontroller; simply connect it to a computer with a USB cable or power it
with a AC-to-DC adapter or battery to get started.
The Uneo differs from all preceding boards in that it does not use the FTDI USB-to-serial driver chip.
Instead, it features the AtmegalbU2 (Atmega8U2 up to version R2) programmed as a USB-to-serial
converter,
Aevizion 2 of the Uno board has a resistor pulling the BU2 HWB line to ground, making it easier to put
into DFU mode.

: 2 of the board has the following new features:

o 1.0 pinout: added SDA and SCL pins that are near to the AREF pin and two other néw pins
placed near to the RESET pin, the IOREF that allow the shields to adapt to the voltage provided
from the board. In future, shields will be compatible both with the board that use the AVR,
which operate with 5V and with the Arduino Due that operate with 3.3V. The second one is a
not connected pin, that is reserved for future purposes.

« Stronger RESET circuil.

« Atmega 16U2 replace the 802,

"Uno® means one in Italian and is named to mark the upcoming release of Arduino 1.0. The Uno and
version 1.0 will be the reference versions of Arduino, moving forward. The Uno is the jatest in a series
of USB Arduino boards, and the reference model for the Arduino platform; for a comparison with
prévious versions, see the index of Arduino boards.

Summary
Microcontroller ATmegal2s
Operating Voltage S5V

Input Voltage (recommended) 7-12V

Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 6. Datasheet Sensor Gas MQ-137

HANWE! ELECTRONICS CO.LTD

MG-137

hitp:fiwww frwsensor.com

TECHNICAL DATA

FEATURES

Fast resposse and High sessmvaty

Stabde and long hite

MQ-137 GAS SENSOR

Simple dnve cican

APPLICATION

They are used m 2w quality comtrol egupments foe baddings'factory, are surable for detecting of NH

SPECIFICATIONS

A. Standard work condition

Symbel Paramctcr namc Techmmal  comiltion Romarks
Ve Lizcest vellage SVaal AL OR[N
Vit Hzatng v oitaws Wl AU DG
[ Licad roemtmce can szl
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Tan Storage Tom 2T-TOT
| [ Nelatod bumachty Jow than Y558 h
O, Uxypen coscentmean 215 tand e conditon Kxypen mernen  valoe o
conceatrstan can affect sceaitrvity | over M
C. Sensinvity chawnctenstc
Symbel Paramxctcr narse fochneal paramcicr Hemarks
[ Scmang TN TR Uctecting coscrneraton
Rostance | = 2 ) scope!
5-200ppem NH,
a Corxetration
(20190 Slopc ke 0.5
NH,
Stasdard Temg: 20T X2 VesSVatl
Detecrag Humadity: 65%25% Vi SVall
Conditon
Prohest o Over 24 hoee

D. Structere and coafiguration, besic messuring circeit

Fate Sataies A ]
G Causg Sl .
. 4 H
e ™
P Dlaarads Ak 2
T | Tk o T 3 2 »
¢ | Theans ol N-Cr allry A
3 RS AL LA ]
' A~ phma Stusbe axl ganc
aresh (SUSHIS D awd | 7
Chay nag Coppn  phasing W A ]
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» Tubs P C oppr platiog Ni
- 20mm L] Fig.2
Feg 1
Condgmanen A | Confgaren B 0.5
|
| S '
n
) W 1 1"
A “
§a t A A t4 e AR

77S!l";lﬂltrlrlildr\:\vill'ls\;(";tlﬁ t;\:'ASK:):l.:? ga.x SCNSOL 15 ShOW D 25 .h! It ;ﬁll!erAn Ace By sensol ;-.mg;n.-x‘d
by micso cenmmic tube, scasmive layer, measunng electrode and hester are fived o s crest made by plesuc and
stainless steel net. The heater provides necessary work conditions for work of sensitive composents. The

TEL: 363715103056 5120088 FAX 85-1715333090 Bl senser@I7 100t
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Lampiran 7. Datasheet Relay Module
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RELAY MODULES
RELAY WORKING 1DEA

Refays consist of three pins normaly open pin , normaly closed pan, common pin and cod. When coll
powerd on magntic field Is generated the contacts connected to each other.
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Relay modules 1.channel features

e Contact current 104 and 250V AC or 30V DC

e Each channed has Indcation LED.

¢ Coll voltage 12V per channel

s Kit operating voltage 5-12V

* Input signal 3.5 V for each channel.

e Three pins for normally open and closed for each channel.

How to connect relay module with Arduino
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Lampiran 8. Datasheet Sensor Ultrasonic HC-SR04
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Ultrasonic hanging Module HC - SR04
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Lampiran 9. Dokumentasi
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
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Lampiran 10. Sketch Program
#include <Wire.h>
#include <LiquidCrystal I2C.h>
#include <SoftwareSerial.h>

#include <ArduinoJson.h>

#define RL 1 //nilai re
#define m -0.243
#define b 0.3
#define R
#define

pinEcho 6 //sensor ultra

pinTrigge ul

areSerial m

rystal I2C c , 16
Menga rakter dan

POLITEKNIK
Flost R e GeERl
JAKARTA

const int relaySe
const int relayPomp = 11;
const unsigned long Interval = 1900;

unsigned long waktusebelum = 0;

Politeknik Negeri Jakarta
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void setup() {
// put your setup code here, to run once:
led.init () ;
lcd.backlight () ;

pinMode (relaySele, OUTPUT) ;

pinMode (relayPomp, OUTPUT) ;

digitalWrite (relay

digitalWrite(ii"¢
pinMode (pin gger, OUTPUT) ;

engur

POLITEKNIK
NEGER]
JAKARTA

LOW) ; //pinTrigger mengumpan

digitalWrit
sinyal LOW

>inTrigger,

durasi = pulseln
sinyal trigger yang HIGH

/*

Kecepatan suara adalah 340 m/s atau 29 microsecond per
cm

Dan, ping dari trigger bolak-balik jadi dibagi 2
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*/

tinggi = durasi * 0.034 / 2;//menghitung nilai Jjarak
menjadi cmSerial.println(jarak);//mengirim data nilai jarak
ke serial

kolam = TKLM - tinggi;

// Serial.flush();//memastikan da erkirim ke serial

// Serial.println(tinggi) ; il di serial

monitor

// Sensor MQ

baca nilai input pada

ke tegangan

s
datasheet

= RS / RC
(logl0 (re

pow (10, ¢
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lcd.
lcd.
lcd.
lcd.setCursor(11,0);

lcd.print (" PPM");

lcd.setCursor (0, 1);
led.print ("TINGGI AIR:");

lcd.setCursor (11,1);
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lcd.print (kolam) ;

lcd.setCursor (13,1);

RTA

1l.read

POLITEKNIK
MEGERI
ST

©
=
-
“
0]
D
©
ES] d
©
T I
o ~ o
— o =
= — g g —
= + 0 H = - = ©
O @ IS g4 - a9 +
- [0} © 0] @ -
= — Y — PP FE R o
— ol o @ A © A -
i) — . “ i o S o T
o —~ — I © -
- Q, © o o) o) ® —_—
“ O - O ~
o, O A4 —~
. — ~ W
T (1] —
O o] -
— -
O
-~ >

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




