1))

AN WAJAH

]

A

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

ISTEM PARKIR PADA C

ETODE PENC

MENG‘AN =

2003332027

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

kan seba

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA

2023

Hak Cipta:

S, N _ 1.Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2, Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta



T Silvi Neno

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS

= Tugas Akhir ini adalah hasil karya saya sendiri dan semua sumber baik yangdikutip
maupun dirujuk telah saya nyatakan dengan benar.

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
/ 2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
== tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




Parkir Pada Cluster

 Fiber Optik Berbasis

- Maria Lucia Theadora Silvi Neno

: 2003332027

: Rancang Bangun Sist

HALAMAN PENGESAHAN
TUGAS AKHIR
: Telekomunikasi

Tugas Akhir diajukan oleh :
Judul Tugas Akhir
Denm Metode Pengenalan Wajah Me

;
5203

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

NIP. 197011142008122001

© Hak Cipta milik Politel
Hak Cipta:

5 U..n..n:n.:-n:ﬂu,»,_v sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

\EZZ8/ 2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
— tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer 1abaN }iwyalijod uizi edue)

T
bl
]
3
=]
c
-3
o
)
=]
-]
o
o
=
3
m
=
c
|
=
o
3
=
(1]
T
m
3
=
3
(]
o
=
-~
3
-
=]
=
=
o
-
v
e
-~
(]
=
=
~
=
m
=]
]
=5
S
o
=
o
-
-
o

N
Soow
2D
o =
= o
e e s
355
£s S
= e
3 a2
= o
c
235
o £
- =
g 7
s =3
3 5
® =3
=
23%
o =
— T
o
223
S 88
< B
® s
>
o Qa3
o 3
T
= =
& Y
8 3
= °
w 1]
@ =
g T L
= =
c b4
= =
3238
= -
-~ ~
o w
o =
€ o 3
=
oz
= b4
o
s z
& -
3 8
5 5
T
z ¢
o
= S
5 T
T B
- -
£ E
= v
o
=
=,
=t
=
~
N
g
o
o
3.
N
c
o
-
w
c
EY
-
=
3
o
w
L
Y
4

KATAPENGANTAR

Puji Syukur saya panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa, karena atas

T
o
=
2
=
G

=
o
=
0
©
-~
o
3,
;
)
=
;.
1)
x
=
~
=
[y}
Q
()
=
(-
o
~
1)
q
-+
1]

berkat dan rahmat-Nya, penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir ini.
Penulisan Tugas Akhir ini dilakukan dalam rangka memenuhi salah satu

syarat untuk mencapai gelar Diploma Tiga Politeknik.

Tugas Akhir.ini berjudul Rancang Bangun Sistem Parkir Pada Cluster
Dengan Metode Pengenalan_Wajah Menggunakan Fiber Optik. Penulis
menyadari bahwa, tanpa bantuan dan bimbingan dari berbagai pihak, dari
masa perkuliahan sampai pada penyusunan Tugas Akhir ini, sangatlah sulit
bagipenulis untuk menyelesaikan Tugas Akhir ini.. Oleh karena itu, penulis

mengucapkan terima kasih kepada:

1. 'lbu Ir. Anik Tjandra Setiati,MM., selaku Dosen Pembimbing yang telah
menyediakan waktu, tenaga, dan.pikiran untuk-mengarahkan penulis

dalam penyusunan Tugas Akhir ini;

2. Para staff pengajar dan karyawan Program Studi Telekomuninkasi yang
telah. membantu penulis selama masa perjuliahan di Politeknik Negeri
Jakarta;

3. Orang tua dan keluarga penulis yang telah memberikan bantuan dukungan

material dan moral; dan

4. Putri Dinar yang telah banyak membantu dan memberikan semangat

dalam menyelesaikan Tugas Akhir ini.

—
o
)
o
3
l~]
3
[}
3
Q
S
==
T
v
m
o
o
—
o
3
=)
-~
o
<
w
L
c
=
=
=
-~
i
-~
~
o
-
=
=
3.
-
o
=
T
o
3
m
2
n
o
=
-
c
3
=
o
=1
o
20
=
3
[}
=
<
m
T
c
-
=
o
=
v
c
3
T
[}
=

Akhir kata, penulis=berharap. Tuhan ‘Yang MahaEsa berkenan
membalas segala kebaikan semua pihak yang telah membantu. Semoga Tugas

Akhir ini membawa manfaat bagi pengembangan ilmu.

Depok, 3 Juli 2023

Vi



Penulis

© Hak Cip!
Hak Cipta:

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

= matlile Pl b
.m.‘.,..,:QFFLL, - =

S AL U,._n..!.,n_:-n:ﬂuzv sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

\EZS/ 2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun

tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

vii




eyieyer 1abaN }iwyalijod uizi edue)

T
bl
]
3
=]
c
-3
o
v
=]
-]
o
o
=
3
m
=
c
|
=
o
3
=
(1]
T
(1]
3
=
3
']
o
=
-~
o
-
=]
=
=
o
-
v
e
-~
(]
=
=
~
=
m
=]
]
=5
S
o
=
-
=
-
o

N
Soo
o o
s 25
E) Q
e e s
355
£s S
a2z
3 o3
= o
3 =
= =)
o £
= =
g 7
s =3
3 5
> =
3
23%
o =
= T
o
23
S 88
< B
® g
>
o Qa3
=] 3
oo
= o
g N
s P2
s T
w o
® 3
g L
= =
c b4
T 23
3238
- -
-~ ~
o w
oS =
€ o 3
=% 5
oz
= b
o
s z
& -
3 8
5 5
T
z ¢
Y]
= S
5 T
T B
- -
£ £
= v
o
3
=
5
=
g
n
g
o
o
3.
N
c
FY
-
w
c
N
-
=
3
Y]
w
L
FY
Ed

T
o
=
2
=
G

I
o
.
0
°
-~
Y
3
*’
o
=
;.
o
*
=)
=
=
o
Q
D
-
]
o
=
na
q
-~
(Y

—
o
)
o
3
l~]
3
[}
3
Q
S
==
T
v
m
o
o
—
o
3
=)
-~
o
<
w
L
c
=
=
2
-~
i
-~
~
o
-
=
=
3.
-
o
=
T
o
3
m
2
n
o
=
-
c
3
=
o
=1
o
20
=
3
[}
=
<
m
T
c
-
=
o
=
v
c
3
T
[}
=

RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR PADA CLUSTER DENGAN
METODE PENGENALAN WAJAH MENGGUNAKAN FIBER OPTIK

ABSTRAK

Pada Industri 4.0, teknologi berkembang pesat dan sistem parkir berubah. Kini efisiensi dan
kemudahan telah menjadi inti dari sistem ini: Penghuni dapat memonitor.ketersediaan lahan
parkir secara real-time malalui.aplikasi, lancar memasuki dan meninggalkan area parkir
tanpa karcis, pengguna tidak perlu lagi menunggu lama dalam antrian hanya untuk masuk
atau keluar dari areasparkir. Untuk mengatasi masalah ini dibuatlah sistem ‘parkir
menggunakan pengenalan wajah pada gerbang masuk dan keluar, dibuat juga sistem
monitoring kendaraan pada lahan parkir. Sistem ini. menggunakan algoritma dan kamera
untuk mengidentifikasi pengguna berdasarkan ciri wajah unik. Pengguna mendaftarkan
wajahnya dan sistem melakukan pengenalan saat masuk dan keluar. Sistem ini terinspirasi
dari referensi penelitian sebelumnya, seperti penggunaan QR Code dalam parkir (Indra,
2017) dan sistem pengelolaan ‘parkir berbasis Raspberry Pi (Ahmad, 2021). Dengan
menggabungkan konsep tersebut dan pengenalan wajah, dikembangkan ''sistem parkir pada
cluster dengan metode pengenalan wajah menggunakan fiber optik™. Sistem ini efisien dan
praktis. Metodologi pengembangan melibatkan studi literatur, konsultasi, perencanaan,
pembuatan alat dan aplikasi, pengujian, perbaikan, dan pelaporan. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa sistem mampu bekerja pada rentang jarak 10-30 cm dengan delay 30-
48 detik. Kendala pada jarak 5-40 cm sistem tidak mampu bekerja. Perbedaan hasil di lokasi
Beji Timur dan Lab. Telkom dipengaruhi oleh.faktor jaringan. Secara keseluruhan, sistem
ini berhasil memantau dan mengelola lahan parkir dengan baik. Namun, perlu perawatan
dan optimasi berkala untuk menjaga performa optimal. Pengujian dan analisis terkait
deteksi lahan parkir, koneksi data, aplikasi monitoring, dan waktu update memastikan
keandalan sistem. Oleh karena itu, sistem parkir ini siap diterapkan dalam lingkungan
kluster untuk meningkatkan efisiensi dan keamanan parkir.

Kata Kunci : Raspberry Pi, Sistem Parkir, Wajah
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RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR PADA CLUSTER DENGAN
METODE PENGENALAN WAJAH MENGGUNAKAN FIBER OPTIK

ABSTRACT

In Industry 4.0, technology is evolving rapidly and parking systems are changing. Now
efficiency and convenience have become the core of this system. Residents can monitor the
availability of parking lots in real-time through the‘application, smoothly enter and leave the
parking area without tickets, users no longer need to wait long.in queues just to enter or exit
the parking area. To overcome this problem, a parking system using facial.recognition at the
entrance and exit gates was created; as well as a vehicle monitoring systemin.the parking
lot. This system uses algorithms and cameras to identify users based on unique facial
features. The user registers his face and the system performs recognition at entry-and.exit.
This system is inspired by previous research references, such as the use of QR codes in
parking (Indra,+2017) and a Raspberry Pi-based parking management system (Ahmad,
2021). By combining these concepts and face recognition, a "'parking system for clusters with
face recognition method using optical fiber" is developed. This system. is efficient and
practical. The development methodology involves literature study, consultation; planning,
creation of tools and applications, testing, improvement, and reporting. The test results show
that the system is able_to work in the distance‘range of 10-30 cm with a delay of 30-48
seconds. Obstacles at a distance of 5-40 cm the system is unable to work. The difference in
results at the Beji Timur and Lab. Telkom locations is influenced by network factors. Qverall,
this system successfully monitors and manages parking lots well. However, it needs periodic
maintenance and optimization to maintain.optimal performance. Tests and analysis related
to parking lot detection, data connection, monitoring application, and update time ensure the
reliability of the system. Therefore, the parking system is ready to be implemented in a cluster
environment to improve parking efficiency and security.

Keyword : Raspberry Pi, Parking System, Face
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Dalam era digitalisasi dan Industri 4.0 seperti sekarang ini, kemajuan
teknologi berkembang secara pesat. Melihat semua pekembangan tersebut,
banyakpihak yang memanfaatkan dengan menciptakan alat-alat baru untuk
membantu kegiatan manusia. Salah satu sistem yang sering dijumpai adalah
sistem parkir. Pada’ umumnya sistem. parkir yang sering dijumpai
menggunakan karcis atau.kartu yang berbentuk kertas, hal ini dapat
menimbulkan banyak sampah.

Untuk mengurangi hal™ tersebut' , maka dibuat sistem parkir
menggunakan metode pengenalan wajah pada gerbang masuk dan keluar area
parkir. Pengenalan wajah -menggunakan algoritma dan kamera untuk
mengidentifikasi dan memverifikasi individu berdasarkan ciri-ciri unik wajah
pengguna. Pengguna hanya perlu mendaftarkan wajah mereka ke dalam
sistem, dan ketika pengguna ingin masuk atau keluar area parkir, sistem akan
melakukan pengenalan wajah untuk memberikan akses.

Sistem ini diambil dari beberapa referensi-penelitian sebelumnya yang
telah mengimplementasikan teknologi serupa: Pertama, jurnal- mengenai
“Perancangan Sistem Parkir .QR" Code. Menggunakan Mikrokontroler
Arduino Berbasis Android”(Indra, 2017). Jurnal ini memberikan wawasan
tentang teknologi QR Code dalam sistem parkir untuk verifikasi. Kedua,
jurnal tentang ‘“‘Camera-Based Parking System Management Using
Raspberry Pi” (Ahmad, 2021). Jurnal ini menunjukan penggunaan Raspberry
Pi 3 sebagai basis sistem-parkir._berbasis kamera untuk mengenali nomor

kendaraan dan mengatur parkir secara otomatis.

Dengan mengintegrasikan konsep dari kedua referensi tersebut, serta
memanfaatkan metode pengenalan wajah, maka dikembangkan dan dibangun
“sistem parkir pada cluster dengan metode pengenalan wajah menggunakan
fiber optik”. Dengan penerapan sitem ini, parkir menjadi lebihefisien dan

praktis. Pengguna dapat masuk atau keluar dari area parkir tanpa perlu
1
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mencari atau memasukan Kkarcis parkir ke dalam mesin pembaca, waktu
antrian pun dapat ditekan secara signifikan pengguna tidak perlu lagi

menunggu lama dalam antrian hanya untuk masuk atau keluar dari area
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parkir. Selain itu, resiko

penggunaan Kkarcis parkir palsu pun dapat dihindari_karena sistem mampu
memverifikasi identitas pengguna dengan akurasi tinggi..Dengan demikian,
sistem ini tidak hanya.memudahkan akses bagi para pengguna; tetapi juga
meningkatkan keamanan dan pengelolaan area parkir secarakeseluruhan.

1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka permasalahan
yang akan dibahas dalam Tugas Akhir ini‘adalah sebagai berikut:

a; Bagaimana merancang dan membangun sistem parkir menggunakan

metode pengenalan wajah?

b. " Bagaimana membuat sistem parkir menggunakan metode pengenalan
wajah?

c.. Bagaimana menguji sistem parkir menggunakan metode pengenalan
wajah?

1.3 Tujuan
Tujuan dari Tugas Akhir “Rancang Bangun Sistem Parkir Pada Cluster

Dengan Metode Pengenalan Wajah Menggunakan Fiber Optik™ ini adalah:

a. Merancang dan membangun. sistem parkir = dengan metode

pengenalan wajah

b. Membuat sistem parkir menggunakan metode pengenalan wajah
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c. Menguji sistemparkir. menggunakan metode pengenalan.wajah
1.4 Luaran

Luaran yang dicapai dalam pembuatan Tugas Akhir ini adalah:

a. Alat Tugas Akhir

b. Laporan Tugas Akhir

c. Artikel IImiah

d. Poster
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BAB V
PENUTUP

5.1  Kesimpulan

Pada proses merancang, membangun, dan menguji alat Tugas Akhir yang

telah dibuat, dapat disimpulkan bahwa :

1. Sistem parkir ini menggunakan Raspberry Pi3.dirancang sehingga
alat dapat berjalan.dengan baik. Kamera yang bisa mendeteksi wajah
penghuniy sensor Infrared FC-51yang bisa mendeteksi kendaraan,
dansmator servo yangsbisa membuka dan.menutup diintegrasikan
secara cermat untuk memastikan sistem berjalan'.dengan baik,
sampai dengan Raspberry Pi 3 mengirim dan mengambil data
penghuni pada Firebase.

2. Alat ini dibuat dengan Raspberry Pi 3 yang terhubung ke Sensor
Infrared FC-51, Motor Servo SG90, Wifi Receiver, dan juga
webcam. Membuat source coding menggunkan Secure Shell (SSH)
dengan Bahasa pemograman Python dan database untuk

menyimpan seluruh data penghuni menggunakan Firebase.

3- Dari serangkalan pengujian jarak optimal pemindaian wajah di lokasi
Beji Timur dan Lab. Telkom menunjukkan bahwa sistem dapat
beroperasi dengan baik.dalam rentang jarak 10 cm hingga 30 cm. Pada
kisaran ini, respons sistem terhadap pemindaian wajah relatif cepat,
dengan delay waktu berkisar antara 30 detik hingga 48 detik, tergantung
pada lokasi pengujian.

5.2 Saran

Dari tugas akhir “Rancang Bangun'Sistem Parkir Pada Cluster Dengan
Metode Pengenalan Wajah Menggunakan Fiber Optik”, penulis menyarankan
agar sistem ditempatkan di area yang mendapatkan sinyal optimal. Saran ini
diberikan guna mengatasi potensi keterlambatan (delay) dalam operasional
sistem. Dengan menempatkan sistem pada lokasi yang memungkinkan
penerima sinyal yang baik, kendala terkait keterlambatan dapat diminimalkan
secara efektif.
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L- 3 Source Code

import socket import cv2
import numpy as np import os
import sglite3 import time

import RPi.GPIO as GPIO import pyrebase

from datetime import datetdirn

# Fungsi untuk memeri si internet de

om pada port 80

k internet c

onfigurasi Fi cebase co

[z /pKgbNN QX PgA

"ay . firebaseap om",

r—maria-de
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def read datal

# Load data f

conn = sglite3.connect

conn.cursor ()
cursor.execute ("SELECT id, name, img, license, status

FROM data ORDER BY id")

data = cursor.fetchall() conn.close ()

# Convert data into lists for row in data:

ids.append(row[0]) names.append(row[1l])

img urls.append(row([2]) licenses.append(row[3])


http://www.google.com/
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status.append(row([4]) #print (status)

#face recognition
recognizer = cv2.face.LBPHFaceRecognizer create()
recognizer.read('trainer/trainer.yml")

cascadePath = "opencv-
3.3.0/data/haarcascades/haarcasca r alface default.xml"

faceCascade = cv2.CascadeC
cv2. FONT_HERSHEY_S IMPL

#baca kamera u
cam = cv2.Vi

image at data palsu

ServoA ser

akan untuk

o POLITEKNIK
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impan status pembacaan sensor

sensor_status A = False

# Variabel untuk menyimpan status pembacaan sensor

is reading enabled B = True

sensor status B = False
servoA = GPIO.PWM(servoA pin, 50)
servoB = GPIO.PWM(servoB pin, 50)

servoA.start (0) # Mulai dengan siklus kerja 0 (sudut O
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derajat) servoB.start (0) # Mulai dengan siklus kerja 0 (sudut

0 derajat)

def create database():
conn = sglite3.connect (os.path.join('database’',

'database.db')) ¢ = conn.cursor ()

# Memeriksa tabel pada database g

'hiStory"
c.execute ('''SELECT name FRO e mast VHE

type="'table' AND

name='history"' '
table histor
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# Membuat
print ("cek loop") try:

while True:
#BACA SENSOR
valueA = read GPIO(GPIO.input (sensorA pin)) valueB =
read_GPIO(GPIO.input (sensorB _pin))

#print (valued)

if is reading enabled A:

if valueA == GPIO.HIGH and sensor_ status A: print ("Sensor A

‘yejesew njens uenefun neje yiuy uesinuad ‘uelode] uesijnuad ‘yerw)l eAiey uesijnuad ‘ uenijsuad ‘ueyipipuad uebunuaday ynjun eAuey uedinbuag ‘e

terbaca") is_reading enabled A = False time.sleep(0.2)

sensor_status A = False else:



sensor_status A = True

if is reading enabled B:
if valueB == GPIO.HIGH and sensor_ status B: print ("Sensor B
terbaca") is_reading enabled B = False time.sleep(0.2)

400.0

eydid e

sensor status B = False else:

sensor status B = True

#ret, img = cam.read
(is_reading enabled

False) : ret,

else:
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ret =

width,

#jika lebar 1 40
g, sehingga Lus1 sesuadi

(width > 400
e percent =

= img.shape

400) :
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= cv2.resize
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g cv2.flip (i
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c

g_ id, x:x + wl)
g confidence va

confidence buffer
confidence value))

if confidence value < 100: if id in ids:
id = names[ids.index (id)] else:

id = "unknown"

if confidence value <80: if start time is None:
start time = time.time() if id in counter dict:

counter dict[id] += 1 else:




counter dict[id] =1

else:
id = "unknown"
confidence buffer = " {0}%".format (round (100 -

confidence value))

eydid e

cv2.putText ( img, str(id),

(x + 5, v - 5),

255)

255,
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'database', 'databa

= sglite3.conne

conn.cursor ()

if len(status) > 0 and (is_reading enabled A == False
or is_reading enabled B == False):
if status[ids[names.index (person)] - 1] == 'OUT': status buff =

IINI
buff id = ids[names.index (person)]
time now temp = datetime.now() .strftime ("$Y-%m-%d

$H:$M:%S") # Menyimpan waktu saat ini dengan format "YYYY-MM-
$ print ("Waktu Masuk = ", time now_ temp)




c.execute ("UPDATE data SET status = ? WHERE id =
?", (status_buff, buff id))

c.execute ("UPDATE data SET entry time = ? WHERE id
= ?", (time now_temp, buff id))

c.execute ("UPDATE data SET exit time = ? WHERE id =
?", ('EMPTY', buff id))
print ("BUKA PALANG MASUK !!"™)
# Data masukan
data = {
"name": person,

eydid yeH

"license": license =s.index (person) ], "status": er was

enter",

"entry time e now_t

e dulu ke local se
te ("INSERT INTO history ( >, ern » atus, ime)
1i es mes.index$

(2, 2, ?
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buff id =

time now tem
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") # Menyimpan dengan format "YY

(status buff, buff id))

c.execute ("UPDATE data SET exit time = ? WHERE id =
?", (time now_ temp, buff id))

print ("Waktu keluar = ", time now temp) print ("BUKA
PALANG KELUAR !!")

# Data masukan data = {

"name": person,
"license": licenses[names.index (person)],
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[e]
=

eydin ey

vo (servoB, 90) # Mengg

"status": "user was exit", "exit time": time now temp

}

#update dulu ke local database
c.execute ("INSERT INTO history (name, license, status, time)
VALUES (2, 2?2, 2, ?)", (person, licenses|[names.index$

# Mengirim data ke Firebase
db.child("history/" + ti

time.sleep(10)

ervoB ke sudut awa

# Menggerak

_reading
t("do

conn i name =
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