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RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN KUCING OTOMATIS 

MENGGUNAKAN MODUL GSM SIM808 BERBASIS ANDROID 

 

ABSTRAK 

 

Kucing adalah binatang yang dapat menjadi teman bermain untuk melepas penat. 

Kemudahan dalam pemeliharaan kucing menjadi salah satu faktor yang membuat banyak 

orang memeliharanya. Salah satu rangkaian pemeliharaan kucing adalah pemberian 

makan secara teratur. Namun seringkali pemilik kucing tidak dapat memberi makan secara 

teratur dan tepat waktu dikarenakan kesibukannya. Untuk mengatasi permasalahan 

tersebut, maka dirancang Alat Pemberi Pakan Kucing Otomatis Menggunakan Modul 

GSM SIM808 Berbasis Android. Alat ini dirancang menggunakan mikrokontroler Arduino 

Uno sebagai pusat kontrol dan SIM808 sebagai modul yang memberikan koneksi internet 

untuk menerima dan mengirim data ke database, dilengkapi dengan RTC DS3231 untuk 

memberikan informasi waktu dan sensor ultrasonik untuk memonitoring ketersediaan 

pakan pada wadah dan tabung pakan yang kemudian akan ditampilkan pada LCD I2C. 

Dari hasil pengujian, sensor ultrasonik memiliki persentase kesalahan (error) sebesar 0 % 

- 0,05 % dan RTC DS3231 mengalami keterlambatan waktu 6-7 detik. Alat ini dapat 

melakukan pemberian pakan secara otomatis pada pukul 08.00 dan 14.00, serta dapat 

melakukan pemberian pakan di luar jadwal dengan menekan tombol pada aplikasi 

Android. Berdasarkan jadwal yang telah diatur pada program dan perintah yang diberikan 

melaui aplikasi Android, motor servo dapat bergerak ke posisi 170º untuk membuka jalur 

pakan dan menutup jalur pakan dengan bergerak ke posisi 10º. Hasil pengujian kualitas 

jaringan RSSI menggunakan SIM808 didapatkan nilai sebesar -91 dBm ketika berada di 

dalam ruangan dan didapatkan nilai sebesar -89 dBm ketika berada di luar ruangan. Hasil 

pengujian RSSI menunjukkan bahwa kualitas jaringan lebih baik ketika berada di luar 

ruangan dan termasuk dalam kategori sedang. 

 

Kata kunci : Android, arduino uno, kucing, pakan, SIM808 
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DESIGN OF AUTOMATIC CAT FEEDER USING GSM SIM808 MODULE 

ANDROID-BASED 

 

ABSTRACT 

 

Cats are animals that can be playmates to unwind. The ease of keeping cats is one 

factor that makes many people keep them. One of the series of cat maintenance is regular 

feeding. But often cat owners cannot feed regularly and on time due to their busy schedules. 

To overcome these problems, an Automatic Cat Feeding Tool Using Android-Based 

SIM808 GSM Module is designed. This tool is designed using an Arduino Uno 

microcontroller as a control center and SIM808 as a module that provides an internet 

connection to receive and send data to the database, equipped with an RTC DS3231 to 

provide time information and an ultrasonic sensor to monitor the availability of feed in 

containers and feed tubes which will then be displayed on the I2C LCD. From the test 

results, the ultrasonic sensor has a percentage error of 0% - 0.05% and the RTC DS3231 

has a time delay of 6-7 seconds. This tool can do automatic feeding at 08.00 and 14.00, 

and can do feeding outside the schedule by pressing the button on the Android application. 

Based on the schedule that has been set in the program and the commands given through 

the Android application, the servo motor can move to the 170º position to open the feed 

line and close the feed line by moving to the 10º position. RSSI network quality test results 

using SIM808 obtained a value of -91 dBm when indoors and obtained a value of -89 dBm 

when outdoors. RSSI test results show that network quality is better when outdoors and is 

included in the medium category. 

 

Keywords : Android, arduino uno, cat, feed, SIM808 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Kucing adalah binatang lucu, menggemaskan, dan cerdas yang dapat menjadi 

teman bermain untuk melepas penat. Hal tersebut membuat kucing merupakan 

salah satu hewan peliharaan yang paling banyak diminati orang-orang 

(Setyaningrum dkk, 2021). Selain karena tingkahnya yang lucu, kemudahan dalam 

pemeliharaan dan perawatan kucing juga menjadi faktor yang membuat banyak 

orang memeliharanya. Salah satu rangkaian pemeliharaan dan perawatan kucing 

yang harus dilakukan adalah pemberian makan secara teratur. 

Kucing membutuhkan pola makan yang baik, tidak efisien dan efektifnya 

pemberian pakan pada kucing akan mempengaruhi pola makan hewan tersebut. 

Karena pola makan yang tidak teratur dapat menyebabkan tidak teraturnya 

pencernaan pada hewan kucing (Samsugi dkk, 2021). Namun beberapa pemilik 

kucing seringkali tidak dapat memberi makan kucing secara teratur dan tepat waktu 

dikarenakan kesibukan yang dimilikinya. Oleh karena itu, dirancang sebuah alat 

yang dapat membantu pemilik kucing untuk memberikan makan kepada kucing 

secara teratur setiap harinya.  

Alat pemberi pakan kucing otomatis ini akan memberikan makan kepada 

kucing di pagi dan sore hari, dan dapat melakukan pemberian makan di luar jadwal 

dengan menekan tombol pada aplikasi. Selain itu, alat ini dapat memonitoring sisa 

pakan yang tersedia. Alat ini menggunakan koneksi internet dari modul SIM808 

dengan teknologi General Package Radio Service (GPRS). Hal inilah yang menjadi 

latar belakang untuk membuat tugas akhir berjudul “Rancang Bangun Alat Pemberi 

Pakan Kucing Otomatis Menggunakan Modul GSM SIM808 Berbasis Android”. 
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1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan di atas, maka permasalahan 

yang akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana cara merancang alat pemberi pakan kucing otomatis menggunakan 

modul SIM808? 

2. Bagaimana pengujian alat pemberi pakan kucing otomatis menggunakan modul 

SIM808? 

3. Bagaimana pengujian RSSI (Received Signal Strength Indication) pada modul 

GSM SIM808? 

 

1.3 Tujuan 

Tujuan dengan diselesaikannya tugas akhir ini diharapkan : 

1. Merancang alat pemberi pakan kucing otomatis menggunakan mikrokontroler 

Arduino Uno dan SIM808. 

2. Melakukan pengujian alat pemberi pakan kucing otomatis menggunakan modul 

SIM808. 

3. Melakukan Pengujian RSSI Pada Modul GSM SIM808. 

 

1.4 Luaran 

Luaran yang ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Produk Tugas Akhir berupa Alat Pemberi Pakan Kucing Otomatis 

Menggunakan Modul SIM808 Berbasis Android. 

2. Laporan Tugas Akhir Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Kucing Otomatis 

Menggunakan Modul GSM SIM808 Berbasis Android. 

3. Artikel Jurnal Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Kucing Otomatis 

Menggunakan Modul GSM SIM808 Berbasis Android. 

4. Poster Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Kucing Otomatis Menggunakan 

Modul GSM SIM808 Berbasis Android. 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan perancangan dan hasil pengujian alat tugas akhir yang telah 

dibuaut dengan judul “Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Kucing Otomatis 

Menggunakan Modul GSM SIM808 Berbasis Android”, maka dapat disimpulkan 

bahwa: 

1. Alat pemberi pakan kucing otomatis menggunakan modul GSM SIM808 

berbasis Android yang telah dibuat dirancang dengan melakukan wiring 

terhadap setiap komponen. Dari proses yang telah dilakukan, menghasilkan 

output berupa motor servo yang dapat membuka atau menutup jalur pakan 

sesuai dengan instruksi yang diberikan dan tampilan waktu dan status 

ketersediaan pakan pada layar LCD I2C. 

2. Berdasarkan pengujian alat yang telah dilakukan didapatkan beberapa hasil 

pengujian. Pada pengujian ultrasonik didapatkan persentase kesalahan 

sebesar 0 % - 0,05 %. Dalam hal ini sensor ultrasonik tidak dapat mendeteksi 

objek secara akurat disebabkan oleh pantulan gelombang ultrasonik yang 

tidak konsisten. Pada pengujian RTC DS3231  terdapat keterlambatan sekitar 

6-7 detik antara waktu pada RTC DS3231 dengan waktu sebenarnya (jam 

pada laptop), hal ini disebabkan oleh tingkat akurasi osilator kristal pada 

perangkat RTC DS3231. RTC DS3231 memiliki tingkat akurasi ± 2 ppm jika 

perangkat berada pada suhu 0ºC sampai 40ºC, sehingga RTC DS3231 akan 

mengalami keterlambatan atau percepatan waktu 2/1000.000 detik dari waktu 

sebenarnya. Hasil pengujian motor servo dan LCD I2C sudah sesuai dengan 

yang diharapkan, motor servo dan LCD I2C dapat beroperasi sesuai dengan 

program yang diberikan. 

3. Pada pengujian RSSI dilakukan dengan 2 kondisi, yaitu pengujian di dalam 

rungan dan di luar ruangan. Ketika berada di dalam ruangan, nilai RSSI yang 

didapatkan sebesar -91 dBm. Sedangkan ketika berada di luar ruangan, 

didapatkan nilai RSSI sebesar -89 dBm. Nilai RSSI yang didapatkan ketika 
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berada di luar ruangan lebih besar dibandingkan dengan di dalam ruangan, 

hal ini menandakan bahwa kualitas sinyal di luar ruangan lebih baik. 

5.2 Saran 

Dalam mengerjakan tugas akhir ini sebaiknya lebih memperhatikan komponen-

komponen yang digunakan karena terdapat beberapa komponen yang sangat 

sensitif dalam beberapa kondisi terentu. Contohnya seperti modul GSM SIM808 

yang sangat sensitif terhadap kualitas jaringan atau sinyal yang tersedia dan sensor 

ultrasonik HC-SR04 yang sensitif dalam mendeteksi objek. 
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Lampiran 5. Kode Program Arduino 

#include <SoftwareSerial.h> 

#include <Wire.h> 

#include <RTClib.h> 

#include <Servo.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

#include <Ultrasonic.h> 

#include <DFRobot_SIM808.h> 

 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 

Servo myservo; 

 

RTC_DS3231 rtc; 

char dataHari[7][12] = { "Minggu", "Senin", "Selasa", "Rabu", 

"Kamis", "Jumat", "Sabtu" }; 

String hari; 

int tanggal, bulan, tahun, jam, menit, detik; 

 

int jarak; 

int jarak2; 

 

Ultrasonic ultrasonic(12, 13);  //trig,echo 

Ultrasonic ultrasonic2(8, 9);   //trig,echo 

 

int statusTabungPakan; 

int statusWadahPakan; 

 

SoftwareSerial GSM(10, 11);  // RX, TX 

 

int kondisi = 0; 

 

enum _parseState { 

  PS_DETECT_MSG_TYPE, 

 

  PS_IGNORING_COMMAND_ECHO, 

 

  PS_HTTPACTION_TYPE, 

  PS_HTTPACTION_RESULT, 

  PS_HTTPACTION_LENGTH, 

 

  PS_HTTPREAD_LENGTH, 

  PS_HTTPREAD_CONTENT 

}; 

 

enum _actionState { 

  AS_IDLE, 

  AS_WAITING_FOR_RESPONSE 

}; 

 

byte actionState = AS_IDLE; 

unsigned long lastActionTime = 0; 

 

byte parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

char buffer[80]; 

byte pos = 0; 

 

int contentLength = 0; 
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bool kasihPakanAlreadyCalled = false; // Variabel pendukung 

 

void resetBuffer() { 

  memset(buffer, 0, sizeof(buffer)); 

  pos = 0; 

} 

 

void sendGSM(const char* msg, int waitMs = 500) { 

  GSM.println(msg); 

  while (GSM.available()) { 

    parseATText(GSM.read()); 

  } 

  delay(waitMs); 

} 

 

void setup() { 

  GSM.begin(9600); 

  Serial.begin(9600); 

  lcd.begin(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Sim init success"); 

  myservo.attach(6); 

  myservo.write(10); 

 

  rtc.begin(); 

  if (!rtc.begin()) { 

    rtc.adjust(DateTime(F(__DATE__), F(__TIME__))); 

  } 

 

  sendGSM("AT+SAPBR=3,1,\"APN\",\"telkomsel\""); 

  sendGSM("AT+SAPBR=1,1", 3000); 

  sendGSM("AT+HTTPINIT"); 

  sendGSM("AT+HTTPPARA=\"CID\",1"); 

  sendGSM("AT+HTTPPARA=\"URL\",\"catappfeeder.000webhostapp.com/ge

tstate.php?state=All\""); 

} 

 

void loop() { 

 

  unsigned long now = millis(); 

  if (kondisi == 0) { 

    if (actionState == AS_IDLE) { 

      if (now > lastActionTime + 5000) { 

        sendGSM("AT+SAPBR=3,1,\"APN\",\"telkomsel\""); 

        sendGSM("AT+SAPBR=1,1", 3000); 

        sendGSM("AT+HTTPINIT"); 

        sendGSM("AT+HTTPPARA=\"CID\",1"); 

        sendGSM("AT+HTTPPARA=\"URL\",\"catappfeeder.000webhostapp.

com/getstate.php?state=All\""); 

        sendGSM("AT+HTTPACTION=0"); 

        lastActionTime = now; 

        actionState = AS_WAITING_FOR_RESPONSE; 

      } 

    } 

    while (GSM.available()) { 

      lastActionTime = now; 

      parseATText(GSM.read()); 

    } 

    if (kondisi == 1) { 
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      send_thingspeak(); 

    } 

  } 

  pakan(); 

} 

 

void parseATText(byte b) { 

 

  buffer[pos++] = b; 

 

  if (pos >= sizeof(buffer)) 

    resetBuffer();  // just to be safe 

 

  /* 

   // Detailed debugging 

   Serial.println(); 

   Serial.print("state = "); 

   Serial.println(state); 

   Serial.print("b = "); 

   Serial.println(b); 

   Serial.print("pos = "); 

   Serial.println(pos); 

   Serial.print("buffer = "); 

   Serial.println(buffer);*/ 

 

  switch (parseState) { 

    case PS_DETECT_MSG_TYPE: 

      { 

        if (b == '\n') 

          resetBuffer(); 

        else { 

          if (pos == 3 && strcmp(buffer, "AT+") == 0) { 

            parseState = PS_IGNORING_COMMAND_ECHO; 

          } else if (b == ':') { 

            //Serial.print("Checking message type: "); 

            //Serial.println(buffer); 

 

            if (strcmp(buffer, "+HTTPACTION:") == 0) { 

              Serial.println("Received HTTPACTION"); 

              parseState = PS_HTTPACTION_TYPE; 

            } else if (strcmp(buffer, "+HTTPREAD:") == 0) { 

              Serial.println("Received HTTPREAD"); 

              parseState = PS_HTTPREAD_LENGTH; 

            } 

            resetBuffer(); 

          } 

        } 

      } 

      break; 

 

    case PS_IGNORING_COMMAND_ECHO: 

      { 

        if (b == '\n') { 

          Serial.print("Ignoring echo: "); 

          Serial.println(buffer); 

          parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

          resetBuffer(); 

        } 
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      } 

      break; 

 

    case PS_HTTPACTION_TYPE: 

      { 

        if (b == ',') { 

          Serial.print("HTTPACTION type is "); 

          Serial.println(buffer); 

          parseState = PS_HTTPACTION_RESULT; 

          resetBuffer(); 

        } 

      } 

      break; 

 

    case PS_HTTPACTION_RESULT: 

      { 

        if (b == ',') { 

          Serial.print("HTTPACTION result is "); 

          Serial.println(buffer); 

          parseState = PS_HTTPACTION_LENGTH; 

 

          resetBuffer(); 

        } 

      } 

      break; 

 

    case PS_HTTPACTION_LENGTH: 

      { 

        if (b == '\n') { 

          Serial.print("HTTPACTION length is "); 

          Serial.println(buffer); 

 

          // now request content 

          GSM.print("AT+HTTPREAD=0,"); 

          GSM.println(buffer); 

 

          parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

          resetBuffer(); 

        } 

      } 

      break; 

 

    case PS_HTTPREAD_LENGTH: 

      { 

        if (b == '\n') { 

          contentLength = atoi(buffer); 

          Serial.print("HTTPREAD length is "); 

          Serial.println(contentLength); 

 

          Serial.print("HTTPREAD content: "); 

 

          parseState = PS_HTTPREAD_CONTENT; 

          resetBuffer(); 

        } 

      } 

      break; 

 

    case PS_HTTPREAD_CONTENT: 

      { 
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        // for this demo I'm just showing the content bytes in the 

serial monitor 

        Serial.write(b); 

 

        String aStringObject; 

 

        aStringObject = buffer; 

        Serial.println(aStringObject); 

        contentLength--; 

 

        if (aStringObject == "0") { 

          myservo.write(10); 

        } 

 

        if (aStringObject == "1") { 

          myservo.write(170); 

        } 

 

        if (contentLength <= 0) { 

 

          // all content bytes have now been read 

 

          parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

          resetBuffer(); 

          kondisi = 1; 

          actionState = AS_IDLE; 

        } 

      } 

      break; 

  } 

} 

 

void pakan() { 

 

  jarak = ultrasonic.read(); 

  jarak2 = ultrasonic2.read(); 

 

  // menampilkan jarak di serial monitor 

  Serial.print("Jarak 2 tabung pakan: "); 

  Serial.print(jarak2); 

  Serial.println(" cm"); 

  Serial.print("Jarak 1 wadah pakan: "); 

  Serial.print(jarak); 

  Serial.println(" cm"); 

 

  DateTime now = rtc.now(); 

  hari = dataHari[now.dayOfTheWeek()]; 

  tanggal = now.day(), DEC; 

  bulan = now.month(), DEC; 

  tahun = now.year(), DEC; 

  jam = now.hour(), DEC; 

  menit = now.minute(), DEC; 

  detik = now.second(), DEC; 

  Serial.println(String() + hari + ", " + tanggal + "-" + bulan + 

"-" + tahun); 

  Serial.println(String() + jam + ":" + menit + ":" + detik); 

  Serial.println(); 

 

  //menampilkan jam di lcd 
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  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Jam: "); 

  lcd.print(String() + jam + ":" + menit); 

  //delay(2000); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("PET FEEDER"); 

  delay(3000); 

 

  if (jarak < 21) { 

    lcd.clear(); 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print("Pakan Tersedia"); 

    delay(2000); 

    statusWadahPakan = 1; 

  } else { 

    lcd.clear(); 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print("Belum Tersedia"); 

    delay(2000); 

    statusWadahPakan = 0; 

  } 

 

  if (!kasihPakanAlreadyCalled) { 

  if ((jam == 8 && menit == 0) || (jam == 14 && menit == 0)) { 

  if (jarak2 <=13  && jarak > 20) { 

        kasih_pakan(1); 

         kasihPakanAlreadyCalled = true; 

    } 

  } 

} 

} 

 

void kasih_pakan(int jumlah) { 

  for (int i = 1; i <= jumlah; i++) { 

    myservo.write(170); 

    delay(7000); 

    myservo.write(10); 

    delay(1000); 

  } 

} 

 

void send_thingspeak() { 

 

  jarak = ultrasonic.read(); 

  jarak2 = ultrasonic2.read(); 

 

  if (GSM.available()) 

    Serial.write(GSM.read()); 

 

  GSM.println("AT"); 

  delay(1000); 

 

  GSM.println("AT+CPIN?"); 

  delay(1000); 

 

  GSM.println("AT+CREG?"); 
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  delay(1000); 

 

  GSM.println("AT+CGATT?"); 

  delay(1000); 

 

  GSM.println("AT+CIPSHUT"); 

  delay(1000); 

 

  GSM.println("AT+CIPSTATUS"); 

  delay(2000); 

 

  GSM.println("AT+CIPMUX=0"); 

  delay(2000); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CSTT=\"telkomsel\"");  //start task and setting 

the APN, 

  delay(1000); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CIICR");  //bring up wireless connection 

  delay(3000); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CIFSR");  //get local IP adress 

  delay(2000); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CIPSPRT=0"); 

  delay(3000); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CIPSTART=\"TCP\",\"api.thingspeak.com\",\"80\"")

;  //start up the connection 

  delay(6000); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CIPSEND");  //begin send data to remote server 

  delay(4000); 

  ShowSerialData(); 

 

  String str = "GET 

https://api.thingspeak.com/update?api_key=JV5SWE4JMDTZ6CZW&field1=

" + String(jarak) + "&field2=" + String(jarak2); 

  Serial.println(str); 

  GSM.println(str);  //begin send data to remote server 

 

  delay(4000); 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println((char)26);  //sending 

  delay(5000);            //waitting for reply, important! the 

time is base on the condition of internet 



 
 

Politeknik Negeri Jakarta 

  

  GSM.println(); 

 

  ShowSerialData(); 

 

  GSM.println("AT+CIPSHUT");  //close the connection 

  delay(100); 

  ShowSerialData(); 

 

  kondisi = 0; 

} 

 

void ShowSerialData() { 

  while (GSM.available() != 0) { 

    Serial.write(GSM.read()); 

  } 

} 
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Lampiran 7. Datasheet Arduino Uno 
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Lampiran 8. Datasheet SIM808 
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Lampiran 9. Datasheet HC-SR04 
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Lampiran 10. Datasheet LCD I2C 
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Lampiran 11. Datasheet RTC DS3231 

 


