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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2, Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpaizin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah,

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
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2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa zin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
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2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpaizin Politeknik Negeri Jakarta
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reSerial mySerial(8, 9); // RX, TX

ude <HX711_ADC.h>

Lampiran 4. Source Code

e <SoftwareSerial.h>

ned(ESP8266)| | define

tin@lude <EEPROM.h>

1_dout =3; //mc

1 sck=2;//mc

POLITEKNIK
" NEGERI

e ledR 5

JAKARTA

e ledG 7

timel, time2, tpm, dif

etesaninfus, kaplinfus;

tup() {
begin(9600);
ial.begin(115200);
ode(pePin, INPUT);

ode(ledR, OUTPUT);
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piﬁ/lode(ledY, OUTPUT);
x

piMode(ledG, OUTPUT);
©

digtaIWrite(IedR, LOW);

digaIWrite(IedY, LOW);

b

diggalWrite(ledG, LOW);

|0

tef¥saninfus = "NORMAL";

o

kaglnfus = "ABNORMAL";

EHabap )

—

Cell.begin();

Jéhxe

t calibrationValue; // calibration value (see example file "Calibration.ino")
-
caMbrationValue = -590.27; // uncomment thisif you want to set the calibration value in the sketch
#if defined(ESP8266) | | defined(ESP32)

//EEPROM.begin(512); // uncomment this if you use ESP8266/ESP32 and want to fetch the
calibration value from eeprom

#endif

//EEPROM .get(calVal_eepromAdress, calibrationValue); // uncomment.this if you want to fetch the
calibration value from eeprom

unsigned long stabilizingtime = 2000; // preciscion right-after power-up can be improved by adding
a few seconds of stabilizing time

boolean _tare = true; //set this to false if you don't want tare to'be performed in the next step

LoadCell.start(stabilizingtime, _tare);

if (LoadCell.getTareTimeoutFlag()) {
Serial.printIin("Timeout, check MCU>HX711 wiring and.pin.designations");
while (1);

}

else {
LoadCell.setCalFactor(calibrationValue); // set calibration value (float)
Serial.printIn("Startup is complete");

}

}
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op() {

uint32_t tpmint = 0, beratInfusint = 0;

uint32_t millisPe, timePe = 200, millisSend, timeSend = 1000, millisBerat, timeBerat = 750;

uint8_t peVal;

float beratinfus = 400.00, timel, time2

boolean newDataRe
int serialPrintinterva 00; //inc evaluetos own serial print activity

ata/start next conv

POLITEKNIK
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pinfus = "TERSEDIA";

gitalWrite(ledY, LOW);
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ive command from serial terminal, send 't' to initiate tare operation:

ial.available() > 0) {

: i
o
=
8]
T
&

inByte = Serial.read();

Byte =='t') LoadCell.tareNoDelay();

POLITEKNIK
NEGERI
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erial.printIn(peVal

al.printIn(newtime);

al.printIn(oldtime);

al.printin(tpm);*/

pm >= 15 && tpm <= 25) {
esaninfus = "NORMAL";

sitalWrite(ledR, LOW);

se {
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esaninfus = "ABNORMAL";

sitalWrite(ledR, HIGH);

erial.printin(tetesaninfus);

25
v
&
o]
T
g

erial.printin();
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tesaninfus == "ABNORMAL" | | kapInfus == "HABIS") {

talWrite(ledG, LOW);

lis() - millisSend >= timeSend) {

sSend = millis();

eate the JSON document

cJsonDocument<200> doc;
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Serial);

’

tetesaninfus;

nd the JSON document over the Serial &S

'bi"] = beratInfusint;
lizeJson(doc, mySerial);

'ki"] = kaplInfus;

ti"]

sializeJson(doc

tpm"] = tpmint;

otg myik
Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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@ 1SR avia
Semiconductor HX71 1

24-Bit Analog-to-Digital Converter (ADC) for Weigh Scales

DESCRIPTION FEATURES
Based on Avia Semiconductor’s patented * Two selectable differential input channels
technology, HX711 is a precision 24-bit analog- « On-chip active low noise PGA with selectable gain
to-digital converter (ADC) designed for weigh of 32, 64 and 128
§CalCS and indUSlFial C(_)nll‘Ol applications  to On-chip power supply regulator for load-cell and
interface directly with a bridge sensor. ADC analog power supply

eyieyer 1abap Niuyaijod uizi edue)

On-chip oscillator requiring no external

The input multiplexer selects either Channel A X ¢
component with optional external crystal

or B diffcrential input to the low-noisc
programmable gain amplifier (PGA). Channel A
can be programmed with a gain of 128 or 64, Simple digital control and serial interface:
corrcsponding to a full-scalc diffcrential input pin-driven controls, no programming needed
voltage of £20mV or +40mV respectively, when - electable 10SPS or 80SPS output data rate
asv S“p_ply is connected to AVDD @alOg power Simultaneous 50 and 60Hz supply rejection
supply pin. Channel B has a fixed gain of 32. On- N
chip power supply regulator eliminates the need
for an external supply regulator to provide analog
power for the ADC and the sensor. Clock input is
flexible. It can be from an external clock source, a
crystal, or the on-chip oscillator that does not
require any external component. On-chip power-
on-resct circuitry simplifics  digital interface
initialization.

On-chip power-on-reset

Current consumption including on-chip analog
power supply regulator:
normal operation < 1.5mA, power down < luA

Operation supply voltage range: 2.6 ~ 5.5V

Operation temperature range: -40 ~ +85°C
16 pin SOP-16 package

There is no programming needed for the APPLICATIONS
internal registers. All controls to the HX711 are + Weigh Scales
through the pins.

¢ Industrial Process Control

Vavop S8550 Vsuvp

_]_ R2 R1
10ul’
Load cell @ VKB BASE VSup DVDD
AVDD
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Fig. 1 Typical weigh scale application block diagram
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TEL: (592) 252-9530 (P. R. China) AVIA SEMICONDUCTOR
EMAIL: market@aviaic.com



