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RANCANG BANGUN PROTOTYPE SMARTKOST
MENGGUNAKAN FIBER OPTIK BERBASIS
APLIKASI ANDROID

“PROTOTYPE SMARTKOSTMENGGUNAKAN FIBER OPTIK”

ABSTRAK

Smartkost merupakan. konsep hunian pintar yang mengintegrasikan mikrokontroler, peralatan
rumah, transmisi fiber optik dansponsel pintar. Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan
prototype Smartkost yang menggabungkan konsep hunian pintar dengan teknologi fiber optik untuk
mencapai.konektivitas yang responsif. Dalam konteks teknologi informasi, hunian pintar telah
menjadi‘tren, namun tantangan konektivitas tetap ada. Dengan mengintegrasikan teknologi fiber
optik.pada prototype Smartkost, diharapkan pengendalian perangkat elektronik melalui telepon
pintar:menjadi lebih efektif. Tujuan penelitian ini adalah merancang, menguji, dan menganalisis
prototype Smartkost berbasis fiber optik. Hasil pengujian menunjukkan bahwa prototype Smartkost
berhasil mengendalikan perangkat elektronik dengan respons yang baik dengan waktu sekitar 4-6
detik, namun terdapat perhatian pada aspek Quality-of Service (QoS) terkait throughput rendah
sehesar 1,0789 Kb/s dan nilai delay yang tinggi sebesar.6.744 ms. Penelitian ini memberikan
kontribusi dalam mengembangkan hunian pintar.yang terintegrasi.dengan teknologi terbaru.

Kata kunci : prototype Smartkost, hunian pintar; teknologi fiber optik, konektivitas responsif,
pengendalian perangkat elektronik, telepon pintar, Quality of Service.

ABSTRACT

Smartkost is a concept of smart living that integrates microcontrollers, household appliances, fiber
optic transmission, and smartphones. This research-aims:to develop a Smartkost prototype that
combines the concept of smart living withfiber-optictechnology to achieve responsive connectivity.
In the context of information technology, smart living has become a trend, but connectivity
challenges persist. By integrating fiber optic technology into the Smartkost prototype, it is expected
to enhance the control of electronic devices through smartphones effectively. The objective of this
study is to design, test, and analyze a fiber-optic-based Smartkost prototype. Test results indicate
that the Smartkost prototype successfully controls electronic devices with good responsiveness,
taking around 4-6 ‘'seconds. However, attention is drawn to the Quality of Service (QoS) aspect,
revealing a low throughputof.1.0789 Kb/s and a high delay value of 6.744 ms. This study.contributes
to the development of integrated smart living through.the latest.technology..

Keywords : Smartkost prototype, smart living, fiber optic technology, responsive connectivity,
electronic device control, smartphones, Quality of Service..
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Kemajuan teknologi informasi.telah.-membuka. pintu _bagi konsep hunian
pintar di berbagai sektor, termasuk dalam hunian kos (kost). Penggunaan telepon
pintar sebagai pusat kontrol perangkat elektronik semakin populer;. namun
tantangan konektivitas dan kecepatan internet. masih relevan. Penelitian ini
bertujuan untuk-mengembangkan prototype Smartkost yang memadukan konsep
hunian pintar dengan teknologi fiber optik, memastikan koneksi yang stabil dan

responsif.

Integrasi teknologi fiber optik pada prorotype Smartkost diharapkan dapat
meningkatkan pengalaman hunian. cerdas dengan pengendalian perangkat
elektronik melalui telepon pintar. Dengan-infrastruktur yang andal, penghuni
Smartkost akan dapat mengoptimalkan penggunaan perangkat elektronik dalam
lingkungan kost. Hasil penelitian ini berpotensi menciptakan peluang baru dalam
industri perumahan dengan menggabungkan inovasi teknologi fiber optik dalam
konsep hunian pintar yang terjangkau. Dengan “demikian, prototype Smartkost
bukan hanya sekadar solusi konektivitas, tetapi juga merupakan langkah menuju
pengembangan hunian kos yang adaptif; efisien, dan terintegrasi dengan teknologi

terkini.

Dengan menggabungkan keunggulan fiber optik sebagai media transmisi
yang handal dengan konsep Smartkost yang terintegrasi dengan teknologi-.canggih,
maka dengan ini saya mengusulkan. sebuah prototype sebagai-tugas akhir yang
berjudul “Prototype Smartkost Menggunakan Fiber Optik”.
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1.2. Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka permasalahan yang

akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut :

1. Bagaimana membuat prototype Smartkost dengan mengimplementasikan
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teknologi fiber optik?.
2. Bagaimana melakukan pengujian-prototype Smartkost pada.setiap kamar?.
3. Bagaimana melakukan pengujian transmisi fiber optik prototype Smartkost?.

1.3. Tujuan
Tujuan yang ingin dicapai dalam tugas akhir ini adalah :

1. Dapat'membuat prototype Smartkost dengan mengimplementasikan teknologi
fiber.optic.

2. Dapat menguji prototype Smartkost pada masing masing kamar.

3. Dapat menguji transmisi fiber optik prototype Smartkost.

1.4. Luaran

Adapun luaran yang ingin dicapai dari tugas akhir ini antara lain :

1. Menghasilkan sistem Smartkost.
2. Laporan Tugas Akhir.
3. Jurnal

4. Poster
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BAB V
PENUTUP

5.1. Kesimpulan

Berdasarkan perancangan dan hasil pengujian dari alat tugas akhir yang telah

dibuat, dapat disimpulkan bahwa:

1.

Rancangan dan realisasi prototype Smartkost dengan mengimplementasikan
fiber optik sebagai- sistem transmisinya mampu dibangun ‘menggunakan
NodeMCU ESP8266 sebagai mikrokontroleriyang mengolah data input dan
output dari .database MySQL hingga dapat menggerakan motor servo,
mengendalikan relay sebagal pengontrol kipas, bohlam dan selenoid.

ESP8266 dapat mengendalikan servo, relay, serta perangkat seperti kipas DC,
selenoid, dan bohlam, berhasil berfungsi.dengan baik dan sesuai harapan. Dalam
percobaan ini, waktu yang dibutuhkan oleh relay untuk menghidupkan bohlam,
Kipas, dan selenoid hampir sama, sekitar 4-6.detik, dengan rata-rata sekitar 5
detik. Ini menunjukkan bahwa alat ini-responsif-dan bekerja dengan konsisten.
Alat menunjukkan stabilitas dan keandalan yang baik selama uji coba dalam
jangka waktu yang lebih lama, mengkonfirmasi kemampuan alat untuk aplikasi
otomatisasi.

Pada " pengujian Quality of Service (QoS) menggunakan Wireshark
mengungkapkan throughput yang rendah sebesar 1,0789 Kb/s, serta kehilangan
paket (packet loss) yang nihil dengan kualitassangat baik. Meskipun demikian,
nilai keterlambatan (delay) sebesar 6.744 ms masih terlalu tinggi, memiliki
potensi masalah terutama dalam aplikasi yang memerlukan respons waktu nyata

hal ini yang menyebabkan delai sekitar 4-6 detik.

5.2. Saran

Diharapkan dengan dibuatnya prototype Smartkost menggunakan fiber optik ini

dapat direalisasikan dengan baik dan dapat saling menguntungkan antara pengguna dan

pemilik Smartkost. Selain itu dalam mengerjakan Tugas Akhir ini diharapkan

adanya pengembangan sistem yang lebih kompleks dan memperhatikan sensitivitas

setiap komponen.

51
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Lampiran 6. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 1.

Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 1

#include <ESP8266WiFi.h>

#include <WiFiClient.h>
#include <ESP8266WebServer.h>
#include <ESP8266HTTPClient.h>
#include <Servo.h>

const char *ssid = "bayar kontrakan";
const char *password = "bayardulu";
WiFiClient wifiClient;

Servo motorServo;

const int pinRlyl=D2;

const int pinR1ly2=D3;

const int pinR1ly3=D4;

const int pinServo=D5;

const int pinPir=D6;

const int pinPirl=D6;

const int pinR1ly4=D7;

boolean Ll=false,L2=false,L3=false,L4=false;
char buffMsgll[7];

boolean conn=false;

int i;

int relayl[7];

int ID=1;

void setup () {
delay (1000) ;

Serial.begin (115200);

motorServo.attach (pinServo, 500, 2400);
pinMode (pinPir, INPUT) ;
pinMode (pinR1lyl, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly2, OUTPUT) ;
61
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Lampiran 6. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 1.

AL\ |

pinMode (pinR1y3, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly4, OUTPUT) ;
digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;

digitalWrite (pinR1ly2, HIGH) ;
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digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;
digitalWrite (pinR1ly4, HIGH) ;

pinMode (pinPirl, INPUT) ;

WiFi.mode (WIFI OFF) ;
delay (1000) ;
WiFi.mode (WIFI_ STA);
WiFi.begin (ssid, password);
Serial.println("");
Serial.print ("Connecting");
while (WiFi.status/()
delay (500) ;
Serial.print(".");
}
Serial.println("");
Serial.print ("Connected to ");
Serial.

println(ssid);

Serial.print ("IP address: ");

Serial.println (WiFi.localIP());

}

void loop () |
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HTTPClient http;

String getData, Link;
int bacaPirl=digitalRead(pinPirl);
Serial.print ("Pir=");
Serial.println (bacaPirl);

getData = "?pir=" + String(bacaPirl)

Link

!= WL CONNECTED) ({

+ "&id=" + String(ID);

"http://ta-smartkost.com/Kamarl/data.php" + getData;
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Lampiran 6. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 1.
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http.begin(wifiClient, Link);
int httpCode = http.GET()

String payload = http.getString();
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if (httpCode==200) {

if(relay[0]){

digitalWrite (pinR1lyl, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;}
if (relay[1]){

digitalWrite (pinRly2, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly2,HIGH) ;}
if (relay([2]) {

digitalWrite (pinR1ly3, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;}
if(relay[3]) {

digitalWrite (pinRly4, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly4,HIGH) ;}

String(relay([6]);
motorServo.write (Sudut.toInt());

}

http.end() ;
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delay (3000) ;
}
int char to digit(char c) {
return ¢ - '0';

}

for (i=0;1<8;1i++) relayl[i]=char to digit(payload[i]):;

String Sudut=String(relay[4]) + String(relay[5]) +
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Lampiran 7. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 2.

Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 2

#include <ESP8266WiFi.h>

#include <WiFiClient.h>
#include <ESP8266WebServer.h>
#include <ESP8266HTTPClient.h>
#include <Servo.h>

const char *ssid = "bayar kontrakan";
const char *password = "bayardulu";
WiFiClient wifiClient;

Servo motorServo;

const int pinRlyl=D2;

const int pinR1ly2=D3;

const int pinR1ly3=D4;

const int pinServo=D5;

const int pinPir=D6;

const int pinPirl=D6;

const int pinR1ly4=D7;

boolean Ll=false,L2=false,L3=false,L4=false;
char buffMsgll[7];

boolean conn=false;

int i;

int relayl[7];

int ID=1;

void setup () {
delay (1000) ;

Serial.begin (115200);

motorServo.attach (pinServo, 500, 2400);
pinMode (pinPir, INPUT) ;
pinMode (pinR1lyl, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly2, OUTPUT) ;
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Lampiran 7. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 2.

A\

pinMode (pinR1y3, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly4, OUTPUT) ;
digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;

digitalWrite (pinR1ly2, HIGH) ;
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digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;
digitalWrite (pinR1ly4, HIGH) ;

pinMode (pinPirl, INPUT) ;

WiFi.mode (WIFI OFF) ;

delay (1000) ;
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WiFi.mode (WIFI_ STA);
WiFi.begin (ssid, password);
Serial.println("");
Serial.print ("Connecting");
while (WiFi.status/()

delay (500) ;

Serial.print(".");
}

Serial.println("");
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Serial.print ("Connected to ");

Serial.println(ssid);

Serial.print ("IP address: ");

Serial.println (WiFi.localIP());

}
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void loop () |

HTTPClient http;
String getData, Link;

int bacaPirl=digitalRead(pinPirl);
Serial.print ("Pir=");
Serial.println (bacaPirl);

getData = "?pir=" + String(bacaPirl)

Link =

!= WL CONNECTED) ({

+ "&id=" + String(ID);

"http://ta-smartkost.com/Kamar2/data.php" + getData;
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Lampiran 7. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 2.

http.begin(wifiClient, Link);

String(relay([6]);

int char to digit(char c) {

return ¢ - '0"';

int httpCode = http.GET()

String payload = http.getString();

if (httpCode==200) {

for (i=0;1<8;1i++) relayl[i]=char to digit(payload[i]):;
if(relay[0]){

digitalWrite (pinR1lyl, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;}
if (relay[1]){

digitalWrite (pinRly2, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly2,HIGH) ;}
if (relay([2]) {

digitalWrite (pinR1ly3, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;}
if(relay[3]) {

digitalWrite (pinRly4, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly4,HIGH) ;}

String Sudut=String(relay[4]) + String(relay[5]) +

motorServo.write (Sudut.toInt());
}
http.end() ;

delay (3000) ;
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Lampiran 8. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 3.

Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 3

#include <ESP8266WiFi.h>

#include <WiFiClient.h>
#include <ESP8266WebServer.h>
#include <ESP8266HTTPClient.h>
#include <Servo.h>

const char *ssid = "bayar kontrakan";
const char *password = "bayardulu";
WiFiClient wifiClient;

Servo motorServo;

const int pinRlyl=D2;

const int pinR1ly2=D3;

const int pinR1ly3=D4;

const int pinServo=D5;

const int pinPir=D6;

const int pinPirl=D6;

const int pinR1ly4=D7;

boolean Ll=false,L2=false,L3=false,L4=false;
char buffMsgll[7];

boolean conn=false;

int i;

int relayl[7];

int ID=1;

void setup () {
delay (1000) ;

Serial.begin (115200);

motorServo.attach (pinServo, 500, 2400);
pinMode (pinPir, INPUT) ;
pinMode (pinR1lyl, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly2, OUTPUT) ;
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Lampiran 8. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 3.

A\

pinMode (pinR1y3, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly4, OUTPUT) ;
digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;

digitalWrite (pinR1ly2, HIGH) ;
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digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;
digitalWrite (pinR1ly4, HIGH) ;

pinMode (pinPirl, INPUT) ;

WiFi.mode (WIFI OFF) ;

delay (1000) ;

eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

WiFi.mode (WIFI_ STA);
WiFi.begin (ssid, password);
Serial.println("");
Serial.print ("Connecting");
while (WiFi.status/()

delay (500) ;

Serial.print(".");
}

Serial.println("");
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Serial.print ("Connected to ");

Serial.println(ssid);

Serial.print ("IP address: ");

Serial.println (WiFi.localIP());

}
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void loop () |

HTTPClient http;
String getData, Link;

int bacaPirl=digitalRead(pinPirl);
Serial.print ("Pir=");
Serial.println (bacaPirl);

getData = "?pir=" + String(bacaPirl)

Link =

!= WL CONNECTED) ({

+ "&id=" + String(ID);

"http://ta-smartkost.com/Kamar3/data.php" + getData;
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Lampiran 8. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 3.

http.begin(wifiClient, Link);

String(relay([6]);

int char to digit(char c) {

return ¢ - '0"';

int httpCode = http.GET()

String payload = http.getString();

if (httpCode==200) {

for (i=0;1<8;1i++) relayl[i]=char to digit(payload[i]):;
if(relay[0]){

digitalWrite (pinR1lyl, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;}
if (relay[1]){

digitalWrite (pinRly2, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly2,HIGH) ;}
if (relay([2]) {

digitalWrite (pinR1ly3, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;}
if(relay[3]) {

digitalWrite (pinRly4, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly4,HIGH) ;}

String Sudut=String(relay[4]) + String(relay[5]) +

motorServo.write (Sudut.toInt());
}
http.end() ;

delay (3000) ;
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Lampiran 9. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 4.

Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 4

#include <ESP8266WiFi.h>

#include <WiFiClient.h>
#include <ESP8266WebServer.h>
#include <ESP8266HTTPClient.h>
#include <Servo.h>

const char *ssid = "bayar kontrakan";
const char *password = "bayardulu";
WiFiClient wifiClient;

Servo motorServo;

const int pinRlyl=D2;

const int pinR1ly2=D3;

const int pinR1ly3=D4;

const int pinServo=D5;

const int pinPir=D6;

const int pinPirl=D6;

const int pinR1ly4=D7;

boolean Ll=false,L2=false,L3=false,L4=false;
char buffMsgll[7];

boolean conn=false;

int i;

int relayl[7];

int ID=1;

void setup () {
delay (1000) ;

Serial.begin (115200);

motorServo.attach (pinServo, 500, 2400);
pinMode (pinPir, INPUT) ;
pinMode (pinR1lyl, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly2, OUTPUT) ;
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Lampiran 9. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Kamar 4.

http.begin(wifiClient, Link);
int httpCode = http.GET()

String payload = http.getString();

if (httpCode==200) {

for (i=0;1<8;1i++) relayl[i]=char to digit(payload[i]):;
if (relay[0]) {

digitalWrite (pinR1lyl, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;}
if (relay[1]) {

digitalWrite (pinRly2, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly2,HIGH) ;}
if (relay([2]) {

digitalWrite (pinR1ly3, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;}
if(relay[3]) {

digitalWrite (pinRly4, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly4,HIGH) ;}

String Sudut=String(relay[4]) + String(relay[5]) +
String(relay([6]);

motorServo.write (Sudut.toInt());
}
http.end() ;
delay (3000) ;
}
int char to digit(char c) {
return c¢c - '0';

}

Link = "http://ta-smartkost.com/Kamar4/data.php" + getData;
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Lampiran 10. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Utama.

Sketch Program NodeMCU ESP8266 Utama

#include <ESP8266WiFi.h>

#include <WiFiClient.h>
#include <ESP8266WebServer.h>
#include <ESP8266HTTPClient.h>

#include <Servo.h>

const char *ssid "bayar kontrakan";
const char *password = "bayardulu";
WiFiClient wifiClient;

Servo motorServo;

const int pinRlyl=D2;

const int pinR1ly2=D3;

const int pinR1ly3=D4;

const int pinServo=D5;

const int pinPir=D6;

const int pinPirl=D6;

const int pinR1ly4=D7;

boolean Ll=false,L2=false,L3=false,L4=false;
char buffMsgl[7];

boolean conn=false;

int i;

int relayl([7];

int ID=1;

void setup () {
delay (1000) ;

Serial.begin(115200);

motorServo.attach (pinServo, 500, 2400);
pinMode (pinPir, INPUT) ;
pinMode (pinR1lyl, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly2, OUTPUT) ;
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Lampiran 10. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Utama.
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pinMode (pinR1y3, OUTPUT) ;
pinMode (pinR1ly4, OUTPUT) ;
digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;

digitalWrite (pinR1ly2, HIGH) ;
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digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;
digitalWrite (pinR1ly4, HIGH) ;

pinMode (pinPirl, INPUT) ;

WiFi.mode (WIFI OFF) ;

delay (1000) ;

eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

WiFi.mode (WIFI_ STA);
WiFi.begin (ssid, password);
Serial.println("");
Serial.print ("Connecting");
while (WiFi.status/()

delay (500) ;

Serial.print(".");
}

Serial.println("");
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Serial.print ("Connected to ");

Serial.println(ssid);

Serial.print ("IP address: ");

Serial.println (WiFi.localIP());

}
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void loop () |

HTTPClient http;
String getData, Link;

int bacaPirl=digitalRead(pinPirl);
Serial.print ("Pir=");
Serial.println (bacaPirl);

getData = "?pir=" + String(bacaPirl)

Link =

!= WL CONNECTED) ({

+ "&id=" + String(ID);

"http://ta-smartkost.com/Utama/data.php" + getData;
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Lampiran 10. Sketch Program NodeMCU ESP8266 Utama.

http.begin(wifiClient, Link);

String(relay([6]);

int char to digit(char c) {

return ¢ - '0"';

int httpCode = http.GET()

String payload = http.getString();

if (httpCode==200) {

for (i=0;1<8;1i++) relayl[i]=char to digit(payload[i]):;
if(relay[0]){

digitalWrite (pinR1lyl, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1lyl,HIGH) ;}
if (relay[1]){

digitalWrite (pinRly2, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly2,HIGH) ;}
if (relay([2]) {

digitalWrite (pinR1ly3, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1y3,HIGH) ;}
if(relay[3]) {

digitalWrite (pinRly4, LOW) ;
lelse(

digitalWrite (pinR1ly4,HIGH) ;}

String Sudut=String(relay[4]) + String(relay[5]) +

motorServo.write (Sudut.toInt());
}
http.end() ;

delay (3000) ;
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Lampiran 11. Sketch Program Arduino Uno.
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(hujan == 0)

if

servol.write (tutup);

}

(hujan == 1)

else if

servol.write (buka);

}

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 11. Sketch Program Arduino Uno.

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

—~ T —~

= O] =

o = o

| s |

4 4 4

0] 0] 0]

N —~ N N

N = N N

ja} o ja} ja}

M - M a1
—~ = o =
) - I - -
O Q I Q Q,
et = = =
jasy 0] 2] 0] 0]

| © I R B
Il - o -~ H o~
1 ~ ~ 4 O 4 O

= = o = o
0 — W o =
@ o] Hal o] ~ o] ~
o + + > P >
— - [} 4 © A4 ©

o 9] o o
A - — —H 0 H O
4 —~ B ~ ¢ —~ B W T T ~ ~—

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
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Lampiran 12. Dataheet Arduino Uno.
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 13. Data Sheet NodeMCU ESP8266.

Internet of Things

NodeMCU ESP8266 ESP-12E
WiFi Development Board

NodeMCLU is an open source o7 platicrm. &t nchades frmware which runa on he

Features

Version : DevkKe v1.0

Breadboard Friendly

Light Weight and small si2e

3.3V oparsted, can be USB powered
Uses wireless protocol B02.110/g/n

Built4n wireless connectivity capadilities

Built<n PCB antenna on the ESP.12E€ chp.

Capable of PWM, 12C, SP1, UART, 1.wire, 1 analog pin.
Uses CP2102 USB Senal Communicalion mlmface. module w Swsy
Arduno IDE compatible (extenson bosrd manager required) < -
Supports Lua (alike node js) and Arduine C programming language

PINOUT DIAGRAM

NodeMCU ESP8266 v1.0

{crio1e}-{SEN )}-{waxs )

Safely Precauion
A GO nune ot 3.3V
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Lampiran 14. Data Sheet Motor Servo.

SERVO MOTOR SG90 DATA SHEET

Tower Pro

ay

Tiny and lightweaght with high output power. Servo can rotate approximately 180 degrees (90 in each direction), and works just like the standard kinds
but smaller. You can use any servo code, hardware or library to control these servos. Good for beginners who want to make stuff move without buiding a
motor controller with feedback & gear box, especially since it will fit in small places. It comes with a 3 horns (arms) and hardware.

Dimensions & Specifications
A (mm): 32
B (mm): 23
C (mm):28.5
c D (mm): 12
i E (mm) : 32
F F (mm): 19.5
90, 20 Speed (sec) : 0.1
Torque (kg-cm) : 2.5
Weight (g) : 14.7

Voltage : 4.8 -6
Position "0* (1.5 ms pulse) is middie, "90" (~2ms pulse) is middle, YT o
is all the way to the right, *-90" (~1ms pulse) is all the way fo the left. PWM=01 nge (JLI") -
Vcc = ed (+)d ©/
Ground=Brown (=) —
1-2ms
Q?.?Y.‘CXS'Q
48V (~5V) |
Power |
and Signal ‘ ;
20 ms (50 Hz)
PWM Period
79
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= @ Lampiran 15. Data Sheet Selenoid.
i
5 .
=~ ¥ |t
~  Solenoid Lock multicomprro
—-—
» =T
g2 =~ 9
32 0 3 RoHS
o9 .
== B = o Compliant
E.'n R Specifications
o % - 5 -] Operating Temperature | Huemidity - -20°C to #45°C / 5% fo 5% RH
g‘g () Store Temperature | Humidity - -20°C to +65°C / 5% o 80% RH
g.' c E Operating Violtage S12V DC +10%
52 0
=3 2 . T
i =3 Electrical Specifications
3 3 ~ Insulation Resistance  © 500V DC, 250M0
) g' 2 Distectnic Strength - 700V AC S0V60HZ
o= () Insulation Level - Class B (130°C)
X 3 Q Wattage -8 12V DC, Re1601 £10%)
o g g Stroke-Force - Gmim thrust 250gf (12 DC)
5-.5 - Work Cycle - Pass 0.05 saconds, break 0.05 seconds, max. power-on ime, 10 seconds (ED 50%)
(1] b Temperatre Rise - Z80°C (12V DC, 0.05 seconds off for 0.05 seconds, no load)
= Response Time - 250mS (12% DC, 5=10.5mm, no load)
() Leading strength - 1Kgf-30 seconds
; Life - 2500.000 times (12 DC, pass for 0.05 seconds, break 0.05 seconds for one time, losd (instiution)
o Diagram

P - S—

[m—— il W /fy q o ALY
% ! ' A g

EE | — it 5 ]
e T

e
o

10

Dumenssons : Millimetres

1|} eA1ey yninjas neje ueibeqas yelueq.
ejieyjer 363 Yiuya3ijod Jefem Buek uebunuada)) ueyibniaw yepn uednnbuad 'q

‘yejesew njens uenefup neje ynuy uesijnuad ‘uesode] uesinuad ‘Yyerw|i efiey uesijnuad ‘ uenipuad ‘ueyipipuad uebunuada)y ynjun efuey uediynbuad ‘e

Jaquins ueyingakuaw uep ueywnjuesuaw eduey jui sijn} eAiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw buese|iqg °L

w

=

= Part Number Table

:'_' Description Part Mumber

3 Solenoid Lock, 12V DG, 8W, S0gf MPDO1162

g- important Hotics - Tha Saba shes! and i conbirts (e iskormeton”] bekeng o e rambers of B SHET group of companes [Be "Groep® o0 e Eersed ko £ Ko |oensce o grasied for

= Hra Lo el F o han for lore bon puipses N connechon with Fe peodus b o whech | resies Mo e ol ary idsleciuel peopscty nohis oogranted. Tra informabon s sobyec o Stenge

— with robon and iepeces el Sate steats prousty soprsd Tha Inbormmuabon suspleed o babved & e accoai S0l Pae CHous eeemes e espormetd by I b moouresy o comzhilarses

: iy @St in of Simbiceon from M or for iy ose made of £ Users of B dils sheel should chech o harmselees e informaion and e soitabdty of 1 prodocts for B pusponss and not sshe

= BrTy WEEorTpbor based on nisretns nouded o ol bbbty o loss or tarresge tesesbng rom sy reiesce o Ba informaton o cse ol @ incsng kebedy o cbng bom resksncu o
wharn P Groug was swar of the possdeirty of soch loas o1 Semegs aramng) o excoded. This will nod openete ko o resin e Grouss ety ko deal® o surscnal mpery noasbng o s

% ragigunion. Mutizsers o o e regrdered bademark of Prermsn Farmsdl Limvded 26019

]

=] Mewark.com/multicomp-pro

=]

. L}
S multicompero

Page <1= 1010718 V1.0
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Lampiran 16. Data Sheet DC Fan.
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0
N = I BS
[) [<a
g9 8 x B 0
ssvssn g DCFan
T = p O g —
85335T = mm
ﬁ.@ Q cQ g —
53 52%3.. & o San Ace 80
oD T O D - General specifications
o3 g 53 o [ e R
=Q sQ —_— Lifa Expaciancy
~Cc ~+ O C —
() 3 E: == P
-.3 F ewn x afiedl
Zx3 3% S
=27 -~ T
o m co -
3: = xQ =~ Lt o
) n.& L
=9 -.% = z [y
=3 %5 BB
23528 Y 15
2% =S¢ () mim thick
5‘% % e s =5 Specifications
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DS
c2gg ,
‘g a B E__ zummthmk
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Lampiran 17. Dokumentasi Pembuatan Alat.

Dokumentasi Pembuatan Alat.

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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