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ABSTRAK

Saat ini, telah banyak organisasi maupun perorangan yang berusaha untuk
memaksimalkan teknologi Smartphone Android dalam melakukan pembudidayaan
ataupun memelihara ikan konsumsi dan_ikan hias.. Salah satunya adalah Alat
Pemberian Pakan Ikan dan Filter Air Otomatis. Alat pemberi pakan dan filter air ini
pada dasarnya sudah membatu dalam mengatasi masalah pemberian, pakan dan
memfilter air yang dapat dilakukan secara otomatis oleh alat. Tetapi alat tersebut
masih terkendala dengan monitering ketersidaan pakan.dan penjadwalan pada alat,
yang dimana harus dilakukan secara langsung pada alat.

Pada tugas akhir ini dirancang suatu sistem yang dapat memonitoring
ketersediaan pakan, serta dapat mengoperasikan alat dari jarak jauh. Alat
Pemberian Pakan Tkan dan Filter Air Otomatis menggunakan aplikasi Smartphone
Android yaitu Blynk yang terintegrasi-dengan Arduino dan Module WiFi NodeMCU
ESP. WROOM 32, LCD untuk menampilakan notifikasi Ketika ‘melakukan
pemberian pakan dan filter air pada alat, sensor ultrasonic digunakan untuk
memantau ketersediaan pakan pada tempat penampungan, metor servo digunakan
untuk membukan dan menutup otomatis sesuai dengan waktu yang dijadwalakn,
dan Buzzer untuk memberikan alarm ketika pakan habis. Pengiriman data antar
aplikasi Smartphone Android denganalatdilakukan melalui internet dan web server
sebagai perantara, sedangkan untuk penjadwalan otomatis menggunaan Network
Time Protocol.

Berdasarkan pengujian yang dilakukan terdiri dari pemantauan kerusakan,
pemantauan ketersediaan pakan, serta penjadwalan pada aplikasi Blynk maupun
pada Alat Pemberian-Pakan Ikan dan Filter Air Otomatis. Rata-rata persentase
keberhasilan 90 % dari beberapa pengujian yang dilakukan. Jaringan internet yang

digunakan sangat berpengaruh terhadap pengiriman dan penerimaan data.

Kata kunci: ESP32 Wroom32, Sensor Ultrasonik, Motor Servo, Lcd 12x6, filter

air, Buzzer
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ABSTRACK

Currently, many organizations and individuals are trying to maximize
Android Smartphone technology in cultivating or maintaining consumption fish
and ornamental fish. One of them is the Fish Feeding Tool and Automatic Water
Filter. This feeder and water filter tool basically helps in overcoming the problem
of feeding and filtering water which can-be done autematically by the tool.
However, the tool is still constrained by monitoring feed availability and
scheduling on the tool, which must be done directly on the tool.

In this final.project designed a system that.can monitor the availability ‘of
feed, and can operate the tooliemotely. Automatic Fish Feeding and Water Filter
Tool usesthe' Android Smartphone application, namely Blynk which is integrated
with Arduino and the NodeMCU ESP WROOM 32 WiFi Module, LCD to display
notifications When feeding and water filtering on the tool, ultrasonic sensors are
used to monitor feed availability in shelters , a servo metor is used to open and
close automatically according to the scheduled time, and a buzzer to give an alarm
when the feed runs out. Data transmission between Android Smartphone
applications and devices is carried out via the internet.and a web server as an
intermediary, while automatic scheduling uses the Network Time Protocol.

Based on the tests carried out consisting of damage monitoring, monitoring
of feed availability, and scheduling on the Blynk application as well as on the Fish
Feeding Tool and Automatic WaterFilter. The average percentage of success is
+90% from the several tests carried out. The internet network used is very

influential on sending and receiving data.

Keywords: Wroom32 ESP32, Ultrasonic Sensor, Servo Motor, 12x6 LED; water

filter, Buzzer
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PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Perkembangaan teknologi yang sangat pesatspada bidang keilmuan yang
mempelajari tentang Internet of Things-merupakan teknologi yang memungkinkan
kita dapat memonitoring_suatu alat untuk memudahkan pekerjaan manusia dan
sangat dibutuhkan di‘masa mendatang. Tujuan dari penerapan teknologi dibidang
perikanan adalah untuk mempermudah pekerjaan manusia dalam melakukan
pembudidayaan ikan serta dapat meningkatkan kualitas dan kuantitas ikan.

Budidaya ikan dari tahunke tahun semakin meningkat, terutama untuk ikan
hias‘di‘akuarium maupun dikolam depan rumah. Beberapa orang suka memelihara
ikan hias di akuarium maupun dikolam.deépan rumah. Ikan hias ini pada umumnya
dipelihara, bukan untuk dimakan. Merawat ikan hias ini membutuhkan perawatan
dan perhatian yang tepat, dimulai dari memberi pakan secara rutin. Dikarenakan
padatnya aktivitas, mulai dari pemelihara hingga peminat ikan hias, dapat
mengganggu rutinitas memberi pakan ikan hias, yang pada akhirnya dapat
menyebabkan kematian ikan. Pemberian pakan secara manual adalah hal yang
biasa, namun perkembangan teknologi yang pecsat di bidang elektronik telah
menciptakan pemberian pakan ikansecara otomatis (Harianto, 2022).

Dengan demikian, pemantauan dan pengaturan jadwal pemberian pakan dan
memfilter air secara jarak jauh adalah hal yang penting untuk diupayakan. Melihat
perkembangan teknologi saat ini yang semakin mempermudah aktivitas manusia,
maka dalam tugas akhir ini akan dibuat suatu sistem yang dapat mempermudah
aktivitas pemantauan-ketersediaan pakan, serta:dapat mengatur jadwal pemberian
pakan dan memfilter air pada Alat Pemberian Pakan dan Filter Air Otomatis yang
dapat dilakukan oleh pembudidaya secara jarak jauh tanpa mendatangi alat secara

langsung. Pada sistem selanjutnya ini, menggunakan
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Smartphone android sebagai user interface yang akan berkomunikasi dengan
mikrokontroller Arduino dan  Module WiFi NodeMCU ESP32 pada alat
menggunakan internet dan web server sebagai perantara, serta Modem WiFi

sebagai media agar alat dapat terhubung dengan internet.
1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka perumusan masalah yang

mendasari penulis dalam penulisan laporan Tugas Akhir ini yaitu:

1. Bagaimana rangkaian dari sistem monitoring pemberian pakan ikan'dan

filter air berbasis mikrokontroler?

2. Bagaimana mengetahui dan memantau ketersediaan pakan pada alat
pemberi pakan ikan otomatis secara jarak jauh menggunakan aplikasi

Smartphone android melalui internet?

3. Bagaimana mengubah jadwal pemberian. pakan. secara jarak jauh

menggunakan aplikasi ?

1.3 Tujuan

Adapun tujuan dari penulisan laporan Tugas Akhir‘iniyaitu :

1. Sistem dapat memantau kerusakan alat pemberi pakan ikan otomatis secara
jarak jauh menggunakan aplikasi Smariphone android melalui aplikasi
Blynk

2. Sistem dapat memantau ketersediaan pakan pada alat pemberi pakan ikan
otomatis secara jarak jauh menggunakan aplikasi Smartphone amdroid

melalui internet

3. Sistem dapat mengubah jadwal pemberian pakan dan water pump untuk
memfilter air secara jarak jauh menggunakan aplikasi Smartphone android

melalui internet.
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1.5 Luaran

Dengan dibuatnya Tugas Akhir ini, maka diharapkan dapat memperoleh

3 luaran sebagai berikut :

ag
o
=
4]
T
-
Y

1. Monitoring pemberi pakan ikan dan filter air otomatis dengan ESP 32.

2. Buku laporan Tugas Ak et Rancang Bangun Alat
ilter Air Otomatis is IOT dengan
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5.1 Kesimpulan
Setelah melakukan pembuatan Tugas Akhir Rancang Bangun Alat
Pemberian Pakan Ikan dan Filter Air Otomatis Menggunakan ESP32'Ditenagai
dengan Adaptor 5 VDC; ada beberapa hal yang dapat disimpulkan mengenai
pembuatan alatiniyyaitu:
1. Pembuatan sistem pemberian pakan ikan dan filter air otomatis
memerlukan perancangan yang sangat matang sebagai langkah awal dalam
realisasi alat.
2. Setiap komponen yang digunakan harus sesuai spesifikasinya baik dari segi
ukuran dan cara kerjanya.
3. Sistem pemberian pakan ikan otomatis memerlukan sensor sebagai alat
pengindra untuk mendeteksi pakan habis

4. Alat telah dibuat sesuai dengan deskripsi desain.

5.2 Saran

eyieyer 1963 Yiwyalijod iefem Hue uebunuaday) uexibniaw yepn uednnbuad 'q
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Berdasarkan proses dan realisasi Tugas Akhir ini, ada beberapa saran yang
perlu disampaikan:
1. Dalam merancang sebuah alat, perlu dilakukan perhitungan dalam
pemilihan komponen terutama untuk komponen panel dan komponen

pendukung.

: J1aquins ueyyngakuaw uep ueywnjuesuaw eduey 1ui sijn} eAiey yninas neje ueibeqas diynbusw Buese|iq °|

2. Dalam melakukan instalasi pada tiap komponen, pastikan padamasing -
masing ujung kabel diberikan alamat-penanda.untuk-mempermudah
melakukan penyambungan komponen.

3. Selalu lakukan konfigurasi sensor sebelum memulai sistem ini.

45
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Pada Kolam Pembenihan Ikan Berbasis Arduino
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LED LED
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POWER
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24 VCD

SERVO PEMBUKA PAKAN

BUZZER
TANDA
PAKAN
HABIS

| Tampilan Display LCD Kapasitas Pakan

Xiil

| WIRING

BUZZER GND > GND ESP32
: BUZZER VCC> GPIO 23 ESP32

LCD SCL > GPIO 22 SCL ESP32
LCD SDA >GPOP 21 SDA ESP32

PB PAKAN GND > GND ESP32
: PBFILTER GND > GNDESP 32

+ PBPAKAN VCC > GPIO 35 ESP32 & VCC + 10Kohm
PBFILTER VCC > GPIO 34 ESP32 & VCC +
10Kohm

ULTRASONIC TRIGGER >> GPIO 14 ESP32
ULTRASONIC ECHO >> GPIO 13 ESP32
ULTRASONIC VCC >> VCC ESP32
ULTRASONIC GND >> GND ESP32

SERVO 5IGNAL YELLOW >> GPIO 12 ESP32
SERVO VCC RED >> VCC ESP32
SERVO GND BLACK >> GND ESP32

RELAY 4CHIN1 > GPIO 5 ESP32
RELAY 4CHIN2 > GPIO 4 ESP32
RELAY 4CHIN3 > GPIO 15 ESP32
RELAY 4CH IN4 > GPIO 2 ESP32
RELAY 4CH GND > GND ESP32
RELAY 4CH VCC > VCC ESP32

fritzing
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