
 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

Rancang Bangun Prototype Sistem Penitipan Mobil di Bandara 

Berbasis Komunikasi Long Range (LoRa) Terintegrasi Database 
 

 

“Perencanaan Prototype Hardware Sistem Penitipan Mobil di 

Bandara Berbasis Komunikasi Long Range (LoRa)” 
 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

ANRIAN FERNANDO 

 

2003332048 

 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

2023 



 

 

 

 

 

 

 

 

Rancang Bangun Prototype Sistem Penitipan Mobil di Bandara 

Berbasis Komunikasi Long Range (LoRa) Terintegrasi Database 

 

 

 

“Perencanaan Prototype Hardware Sistem Penitipan Mobil di 

Bandara Berbasis Komunikasi Long Range (LoRa)” 

 

 

 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

ANRIAN FERNANDO 

 

2003332048 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

2023



 

ii  Politeknik Negeri Jakarta 

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS 

 

 

 

 

 

 

Tugas Akhir ini adalah hasil karya saya sendiri dan semua sumber baik yang 

dikutip maupun dirujuk telah saya nyatakan dengan benar. 

 

 

 

 

Nama  : Anrian Fernando 

NIM  : 2003332048 

Tanda Tangan :  

 

Tanggal : Juli 2023 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

iii  Politeknik Negeri Jakarta 

LEMBAR PENGESAHAN 

TUGAS AKHIR 

 

Tugas Akhir diajukan oleh :  

Nama   : Anrian Fernando 

NIM   : 2003332048 

Program Studi  : Teknik Telekomunikasi 

Judul Tugas Akhir : Rancang Bangun Prototype Sistem Penitipan Mobil di 

Bandara Berbasis Komunikasi Long Range (LoRa) 

 

Telah diuji oleh tim penguji dalam Sidang Tugas Akhir pada………………… dan 

dinyatakan LULUS. 

 

Pembimbing  :  Shita Fitria Nurjihan, S.T., M.T. 

    NIP. 19920620 201903 2 028  (…………………) 

 

Depok, ………………… 

Disahkan Oleh 

Ketua Jurusan Teknik Elektro 

 

 

 

Rika Novita Wardhani, S.T.,M.T.  

NIP. 197011142008122001 



 

iv  Politeknik Negeri Jakarta 

KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur saya panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa, karena atas 

berkat dan rahmat-Nya, penulis dapat menyelesaikan tugas akhir ini. Penulisan 

tugas akhir ini dilakukan dalam rangka memenuhi salah satu syarat untuk mencapai 

gelar Diploma Tiga Politeknik. Tugas akhir ini berjudul “Rancang Bangun 

Prototype Sistem Penitipan Mobil di Bandara Berbasis Komunikasi Long Range 

(LoRa)”. 

 Penulis menyadari bahwa, tanpa bantuan dan bimbingan dari berbagai 

pihak, dari masa perkuliahan sampai pada penyusunan tugas akhir ini, akan sulit 

bagi penulis untuk menyelesaikan tugas akhir ini. Oleh karena itu, penulis 

mengucapkan terima kasih kepada: 

1. Shita Fitria Nurjihan, S.T., M.T selaku dosen pembimbing yang telah 

menyediakan waktu, tenaga, dan pikiran untuk mengarahkan penulis dalam 

penyusunan tugas akhir ini; 

2. Seluruh staf pengajar dan karyawan Jurusan Teknik Elektro Politeknik 

Negeri Jakarta, khususnya Program Studi Telekomunikasi. 

3. Orang tua dan keluarga penulis yang telah memberikan bantuan dukungan 

material dan moral. 

4. Muhammad Bagus Irwinsyah selaku rekan dalam mengerjakan tugas akhir 

dan teman-teman di Program Studi Telekomunikasi Angkatan 2020 yang 

telah mendukung serta bekerja sama untuk menyelesaikan tugas akhir ini. 

 Akhir kata, penulis berharap Tuhan Yang Maha Esa berkenan membalas 

segala kebaikan semua pihak yang telah membantu. Semoga tugas akhir ini 

membawa manfaat bagi pengembangan ilmu di dunia Telekomunikasi. 

 

 

Depok, Juli 2023 

 

Penulis  



 

v  Politeknik Negeri Jakarta 

Rancang Bangun Prototype Sistem Penitipan Mobil Di Bandara Berbasis 

Komunikasi Long Range (LoRa) 

 

“Perencanaan Prototype Hardware Sistem Penitipan Mobil di Bandara 

Berbasis Komunikasi Long Range (LoRa)” 

 

ABSTRAK 

Di lingkungan bandara, permintaan akan tempat parkir mobil, baik sementara maupun dalam 

jangka waktu lama, sangat tinggi. Namun, sistem penitipan parkir di bandara masih mengalami 

kendala seperti jarak komunikasi yang terbatas dan kurangnya efisiensi. Teknologi LoRa 

diharapkan dapat mengatasi masalah ini. Seiring pertambahan jumlah mobil, diperlukan 

perkembangan infrastruktur pendukung. Sistem parkir di bandara merupakan salah satu contohnya. 

Sistem konvensional di Indonesia membuat pengguna harus mencari tempat parkir dengan cara 

mengelilingi area parkir, menghabiskan waktu dan energi. Solusinya adalah sistem parkir otomatis 

yang mendeteksi ketersediaan tempat parkir dan memberikan informasi real-time kepada pengguna, 

melalui platform website. Tujuan dari tugas akhir ini  adalah untuk memperkenalkan masalah yang 

dihadapi dalam sistem penitipan parkir di bandara Indonesia, terutama terkait dengan permintaan 

yang tinggi akan tempat parkir mobil dan kendala-kendala seperti jarak komunikasi terbatas dan 

kurangnya efisiensi, juga bertujuan untuk menggambarkan bagaimana teknologi LoRa dapat 

menjadi solusi potensial untuk mengatasi masalah tersebut. Alat ini menggunaka Arduino Mega 

sebagai mikrokontroler, RFID sebagai identifikasi pelanggan, LCD untuk menampilkan status 

parkir, sensor ultrasonik untuk mendeteksi jarak kendaraan, LED sebagai indikator ketersediaan, 

motor servo sebagai penggerak palang parkir, dan LoRa yang menjadi media transmisi sistem ini. 

Pada pengujian, sensor ultrasonik dapat membaca dalam jarak ≤ 3 cm, RFID dapat membaca 

dalam jarak ≤ 60 mm. 

Kata kunci:  deteksi kendaraan, LCD, LoRa, RFID, sistem parkir bandara, ultrasonik, website 
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Design of Prototype Car Parking Custody System at Airport Based on Long 

Range Communication (LoRa) 

 

"Hardware Prototype Planning of Car Parking Custody System at the Airport 

Based on Long Range Communication (LoRa)" 

 

ABSTRACT 

In the airport environment, the demand for car parking space, both temporary and long-term, is 

very high. However, the parking deposit system at the airport still experiences problems such as 

limited communication distances and a lack of efficiency. LoRa technology is expected to solve this 

problem. As the number of cars increases, it is necessary to develop supporting infrastructure. The 

parking system at the airport is one example. Conventional systems in Indonesia make users have 

to find a parking space by circling the parking area, spending time and energy. The solution is an 

automatic parking system that detects the availability of parking spaces and provides real-time 

information to users through a website platform. The purpose of this final project is to introduce the 

problems faced in the parking deposit system at Indonesian airports, especially related to the high 

demand for car parks and constraints such as limited communication distance and lack of efficiency, 

also aims to describe how LoRa technology can become a potential solutions to address the problem. 

This tool uses Arduino Mega as a microcontroller, RFID as customer identification, LCD to display 

parking status, ultrasonic sensors to detect vehicle distances, LEDs as availability indicators, servo 

motors as parking barrier drivers, and LoRa as the transmission medium for this system. In testing, 

ultrasonic sensors can read within ≤ 3 cm, RFID can read within ≤ 60 mm. 

Keywords: vehicle detection, LCD, LoRa, RFID, airport parking system, ultrasonic, website 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Transportasi memiliki peranan penting dalam kehidupan masyarakat, 

karena berdampak pada kualitas hidup dan aksesibilitas mereka. Kualitas mobilitas 

mempengaruhi kemudahan akses ke lapangan pekerjaan, pusat perbelanjaan, 

hiburan, serta mendukung interaksi sosial. Oleh karena itu, kendaraan pribadi 

memiliki peran yang sangat krusial. Walaupun demikian, kendala parkir menjadi 

tantangan signifikan karena memerlukan ruang yang luas dan area parkir yang 

memadai. Terkadang, ketika ingin menyimpan mobil di bandara, sering kali sulit 

untuk menemukan tempat parkir kosong atau mengetahui apakah kapasitas penuh. 

Hal ini mengakibatkan kebutuhan untuk mencari alternatif parkir setelah masuk dan 

mencari tempat yang aman untuk parkir mobil, terutama saat mobil ditinggalkan 

dalam jangka waktu lama di bandara untuk perjalanan jauh. 

Berdasarkan permasalahan tersebut, pengusul memiliki tujuan untuk 

mengembangkan sistem parkir yang efisien, aman, dan nyaman di bandara. Sistem 

ini menggunakan teknologi Radio Frequency Identification (RFID) sebagai tanda 

pengenal mobil untuk parkir dan menggunakan teknologi Long Range (LoRa) 

untuk mengirimkan informasi mengenai masuk dan keluar kendaraan serta 

ketersediaan area parkir. Kelebihan LoRa termasuk jangkauan yang luas, konsumsi 

energi yang rendah, serta kemampuan operasional mandiri yang membuatnya 

menjadi pilihan yang optimal. Melalui server web pada sistem ini, informasi 

mengenai identitas kendaraan yang masuk dan keluar dari area parkir akan 

ditampilkan, memudahkan pihak admin dalam memantau status parkir yang terisi 

dan belum terisi. Informasi mengenai jumlah kendaraan yang sedang diparkir dan 

ketersediaan tempat parkir juga akan diinformasikan. Saat kendaraan meninggalkan 

area parkir, pihak admin dapat menghitung biaya parkir berdasarkan durasi parkir. 

Maka dari itu, pada tugas akhir ini akan dibuatlah alat ini dengan Rancang 

Bangun Prototype Sistem Penitipan Mobil di Bandara Berbasis Komunikasi Long 

Range (LoRa) Terintegrasi Database.
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1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan diatas, maka permasalahan 

yang akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebaagai berikut:  

1. Bagaimana cara membuat prototype sistem penitipan mobil di bandara 

berbasis komunikasi Long Range (LoRa)? 

2. Bagaimana menguji performansi dari penggunaan komunikasi Long 

Range (LoRa) pada pendeteksi kendaraan pada lahan parkir mobil? 

3. Bagaimana menguji pengiriman data antara komunikasi Long Range 

(LoRa)? 

4. Bagaimana menguji pengiriman data dari LoRa TTGO Esp menuju ke 

Web Server? 

1.3 Tujuan 

Tujuan yang ingin dicapai dari tugas akhir yang dibuat adalah sebagai 

berikut: 

1. Mampu membuat system prototype sistem penitipan mobil di bandara 

berbasis komunikasi Long Range (LoRa). 

2. Mampu menguji performansi dari penggunaan komunikasi Long Range 

(LoRa) pada pendeteksi kendaraan pada lahan parkir mobil. 

3. Mampu menguji pengiriman data antara komunikasi Long Range TTGO 

ESP (LoRa) 

4. Mampu menguji pengiriman data dari TTGO LoRa ESP menuju ke Web 

Server.  

1.4 Luaran 

Luaran yang ingin dicapai dari tugas akhir ini diantaranya sebagai berikut:  

1. Alat Tugas Akhir Rancang Bangun Sistem Penitipan Mobil di Bandara 

Berbasis Komunikasi LoRa yang Terintegrasi Database 

2. Laporan Tugas Akhir Rancang Bangun Sistem Penitipan Mobil di 

Bandara Berbasis Komunikasi LoRa yang Terintegrasi Database 

3. Jurnal Ilmiah
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Simpulan 

Simpulan yang dapat diambil dari hasil pembuatan Tugas Akhir “Rancang 

Bangun Prototype Sistem Penitipan Mobil Di Bandara Berbasis Komunikasi Long 

Range (LoRa) Terintegrasi Database” sebagai berikut:  

1. Alat ini dibuat supaya sistem parkir dibandara bisa mengirim data melalui 

komunikasi LoRa dengan baik. Sistem ini menggunakan teknologi Radio 

Frequency Identification (RFID) sebagai tanda pengenal mobil untuk parkir 

dan menggunakan teknologi Long Range (LoRa) untuk mengirimkan 

informasi mengenai masuk dan keluar kendaraan serta ketersediaan area 

parkir 

2. Bedasarkan pengujian Performasi dari penggunaan komunikasi LoRa yaitu 

alat ini terdiri dari beberapa perangkat yaitu, sebuah catu daya dengan 

keluaran +5V. Perancangan dan realisasi sistem catu daya menghasilkan 

tegangan keluaran yang cukup baik untuk keluaran 5V sebesar 5.05 V. 

3. Bedasarkan pengujian jarak pengiriman data antar LoRa, dengan 

pengambilan data yaitu pengujian jarak dalam kondisi LOS dan kondisi 

obstacle. Pada kondisi LOS, LoRa dapat mengirim data hingga 350 meter, 

sedangkan pada kondisi Obstacle, LoRa hanya dapat mengirim data sampai 

250 meter. 

4. Berdasarkan hasil data yang dikirim dari TTGO LoRa ESP dengan Web 

server yang dibuat sudah dapat terkirim dengan adanya delay selama 5 detik 

untuk dapat melihat hasilnya di Web server. 

 

5.2 Saran 

Saran yang dapat diberikan dari hasil Tugas Akhir “Rancang Bangun 

Prototype Sistem Penitipan Mobil Di Bandara Berbasis Komunikasi Long Range 

(LoRa) Terintegrasi Database” sebaiknya alat ini dapat dikembangkan kembali agar 

dapat membantu pengiriman data melalui komunikasi LoRa. 
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Program Arduino Mega 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

#include <Wire.h> 

#include <SPI.h> 

#include <Servo.h> 

#include <MFRC522.h> 

 

#define RST_PIN         53 

#define SS_1_PIN        49 

#define SS_2_PIN        48 

#define NR_OF_READERS   2 

 

byte ssPins[] = {SS_1_PIN, SS_2_PIN}; 

MFRC522 mfrc522[NR_OF_READERS]; 

String UID; 

 

LiquidCrystal_I2C lcdin(0x27, 20, 4); 

LiquidCrystal_I2C lcdout(0x26, 20, 4); 

 

Servo servoin,servout; 

#define mtutup servoin.write(0) 

#define mbuka servoin.write(90) 

#define ktutup servout.write(0) 

#define kbuka servout.write(90) 

 

#define echo1 22  

#define trig1 23  

#define echo2 24 

#define trig2 25 

#define echo3 26 

#define trig3 27 

#define echo4 28 

#define trig4 29 

#define echo5 30 

#define trig5 31 

#define echo6 32 

#define trig6 33 

#define echo7 34 

#define trig7 35 

#define echo8 36 

#define trig8 37 

#define echo9 38 

#define trig9 39 

#define echo10 40 

#define trig10 41 

#define echo11 42 

#define trig11 43 

#define echo12 44 

#define trig12 45 

 

#define led1 digitalWrite(A1,s[1]) 

#define led2 digitalWrite(A2,s[2]) 

#define led3 digitalWrite(A3,s[3]) 

#define led4 digitalWrite(A4,s[4]) 

#define led5 digitalWrite(A5,s[5]) 

#define led6 digitalWrite(A6,s[6]) 

#define led7 digitalWrite(A7,s[7]) 
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#define led8 digitalWrite(A8,s[8]) 

#define led9 digitalWrite(A9,s[9]) 

#define led10 digitalWrite(A10,s[10]) 

#define led11 digitalWrite(A11,s[11]) 

#define led12 digitalWrite(A12,s[12]) 

 

#define button digitalRead(A0) 

 

int slot, lslot; 

String id[] = { 

  "3a3a9116", 

  "91a6a21d", 

  "4a3cc916", 

  "d11bf721" 

}; 

bool s[12] = {0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0}; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  Serial1.begin(9600); 

 

  SPI.begin(); 

 

  for (uint8_t reader = 0; reader < NR_OF_READERS; reader++) 

{  //kalibrasi fungsi untuk kedua module RFID 

    mfrc522[reader].PCD_Init(ssPins[reader], RST_PIN); // Init 

each MFRC522 card 

  } 

 

  Serial.println("RC522 OK"); 

   

  pinMode(A0, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(A1, OUTPUT); 

  pinMode(A2, OUTPUT); 

  pinMode(A3, OUTPUT); 

  pinMode(A4, OUTPUT); 

  pinMode(A5, OUTPUT); 

  pinMode(A6, OUTPUT); 

  pinMode(A7, OUTPUT); 

  pinMode(A8, OUTPUT); 

  pinMode(A9, OUTPUT); 

  pinMode(A10, OUTPUT); 

  pinMode(A11, OUTPUT); 

  pinMode(A12, OUTPUT); 

 

  pinMode(trig1, OUTPUT);  

  pinMode(echo1, INPUT); 

  pinMode(trig2, OUTPUT);  

  pinMode(echo2, INPUT); 

  pinMode(trig3, OUTPUT);  

  pinMode(echo3, INPUT); 

  pinMode(trig4, OUTPUT);  

  pinMode(echo4, INPUT);  

  pinMode(trig5, OUTPUT);  

  pinMode(echo5, INPUT); 

  pinMode(trig6, OUTPUT);  

  pinMode(echo6, INPUT); 

  pinMode(trig7, OUTPUT);  

  pinMode(echo7, INPUT); 
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  pinMode(trig8, OUTPUT);  

  pinMode(echo8, INPUT);  

  pinMode(trig9, OUTPUT);  

  pinMode(echo9, INPUT); 

  pinMode(trig10, OUTPUT);  

  pinMode(echo10, INPUT); 

  pinMode(trig11, OUTPUT);  

  pinMode(echo11, INPUT); 

  pinMode(trig12, OUTPUT);  

  pinMode(echo12, INPUT);  

 

  digitalWrite(trig1, LOW);   

  digitalWrite(trig2, LOW);  

  digitalWrite(trig3, LOW);  

  digitalWrite(trig4, LOW); 

  digitalWrite(trig5, LOW);   

  digitalWrite(trig6, LOW);  

  digitalWrite(trig7, LOW);  

  digitalWrite(trig8, LOW); 

  digitalWrite(trig9, LOW);   

  digitalWrite(trig10, LOW);  

  digitalWrite(trig11, LOW);  

  digitalWrite(trig12, LOW); 

   

  lcdin.begin(); 

  lcdin.backlight(); 

  lcdout.begin(); 

  lcdout.backlight(); 

   

  servoin.attach(3); 

  servout.attach(5); 

   

  mtutup; ktutup; 

} 

void loop() { 

  if(!button){ 

    lcdin.setCursor(0,0); 

    lcdin.print("                    "); 

    lcdin.print(" Silahkan Tap Kartu "); 

    lcdin.print("   Di Pintu Masuk   "); 

    lcdin.print("                    "); 

    lcdout.setCursor(0,0); 

    lcdout.print("                    "); 

    lcdout.print(" Silahkan Tap Kartu "); 

    lcdout.print("   Di Pintu Masuk   "); 

    lcdout.print("                    "); 

 

    read_rfid(); 

  } 

  else{ 

    read_sensor(); 

    slot = 12-s[1]-s[2]-s[3]-s[4]-s[5]-s[6]-s[7]-s[8]-s[9]-s[10]-

s[11]-s[12]; 

 

    led1; led2; led3; led4; led5; led6; 

    led7; led8; led9; led10; led11; led12; 

 

    if(slot > 0){ 

      lcdin.setCursor (0,0); 
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      lcdin.print("   Sistem Parkir    "); 

      lcdin.setCursor (0,1); 

      lcdin.print("  Kendaraan Mobil   "); 

      lcdin.setCursor (0,2); 

      lcdin.print("                    "); 

      lcdin.setCursor (0,3); 

      lcdin.print("Tersedia "); 

      lcdin.print(slot); 

      lcdin.print(" Slot"); 

    } 

    else{ 

      lcdin.setCursor (0,0); 

      lcdin.print("                    "); 

      lcdin.setCursor (0,1); 

      lcdin.print("     Mohon Maaf     "); 

      lcdin.setCursor (0,2); 

      lcdin.print("    Parkir Penuh    "); 

      lcdin.setCursor (0,3); 

      lcdin.print("                    "); 

       

      if(millis()%4000 < 2000){lcdin.noBacklight();} 

      else{lcdin.backlight();} 

    } 

 

    lcdout.setCursor (0,1); 

    lcdout.print("   Pintu Keluar"); 

    lcdout.setCursor (0,2); 

    lcdout.print("Tempel ID CARD Anda"); 

    read_rfid(); 

 

    if(slot != lslot){send_data("parkir/","");} 

     

    lslot = slot; 

  } 

} 

 

void read_rfid(){ 

  for (uint8_t reader = 0; reader < NR_OF_READERS; reader++) { 

    if (mfrc522[reader].PICC_IsNewCardPresent() && 

mfrc522[reader].PICC_ReadCardSerial()) { 

      dump_byte_array(mfrc522[reader].uid.uidByte, 

mfrc522[reader].uid.size); 

      MFRC522::PICC_Type piccType = 

mfrc522[reader].PICC_GetType(mfrc522[reader].uid.sak); 

 

      mfrc522[reader].PICC_HaltA(); 

      mfrc522[reader].PCD_StopCrypto1(); 

 

      if(button){ 

        if(reader == 0){ 

          bool kon = false; 

          for(int x = 0; x < 4; x++){       //angka 4 menunjukkan 

ada 4 kartu access berkaitan dengan String id di atas 

            if(UID == id[x]){kon = true;} 

          } 

          Serial.println(UID); 

          if(kon){send_data("inout/","/masuk"); masuk();} 

          else{ 

            lcdin.clear(); 
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            lcdin.setCursor(0,1); 

            lcdin.print("     Mohon Maaf     "); 

            lcdin.setCursor(0,2); 

            lcdin.print("Kartu Tdk Terdaftar"); 

            delay(2000); 

            lcdin.clear(); 

          } 

        } 

        else if(reader == 1){ 

          bool kon = false; 

          for(int i = 0; i < 4; i++){ 

            if(UID == id[i]){kon = true;} 

          } 

          if(kon){ 

            send_data("inout/","/keluar"); 

            keluar(); 

          } 

          else{ 

            lcdout.clear(); 

            lcdout.setCursor(0, 1); 

            lcdout.print("Kartu Tidak Terdaftar"); 

            delay(1500); 

            lcdout.clear(); 

          } 

        } 

      } 

      else{ 

        if(reader == 0){ 

 

              String x = "regis/"; 

              x += UID; 

              Serial1.print(x); 

              Serial.println(x); 

 

              lcdin.clear(); 

              lcdin.setCursor(1, 0); 

              lcdin.print("    Data Terkirim"); 

              delay(1500); 

              lcdin.clear(); 

               

 

        } 

      } 

    } 

  } 

} 

 

void send_data(String dat, String kon){ 

  String data = dat; 

  if(dat == "parkir/"){ 

    read_sensor(); 

    for(int i = 0; i < 12; i++){ 

      data += s[i]; 

    } 

  } 

  else{data += UID + kon;} 

 

  data += "#"; 

  Serial.println(data); 
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  Serial1.print(data); 

} 

 

void dump_byte_array(byte *buffer, byte bufferSize) { 

  UID = ""; 

  for (byte i = 0; i < bufferSize; i++) { 

    if(i != ' '){UID += String(buffer[i], HEX);} 

  } 

} 

 

void masuk(){ 

  lcdin.setCursor (0,0); 

  lcdin.print("   Silahkan Masuk   "); 

  delay(2000); 

  lcdin.clear(); 

 

  read_sensor(); 

 

  mbuka; 

 

  lcdin.setCursor (0,0); 

  lcdin.print("Tersedia ");  

  lcdin.print(slot); 

  lcdin.print(" Slot");   

 

  lcdin.setCursor (0,1); 

  if(s[1]) {lcdin.print("S1:O");} 

  else{lcdin.print("S1:X");} 

 

  lcdin.setCursor (5,1); 

  if(s[2]) {lcdin.print("S2:O");} 

  else{lcdin.print("S2:X");} 

 

  lcdin.setCursor (10,1); 

  if(s[3]) {lcdin.print("S3:O");} 

  else{lcdin.print("S3:X");} 

 

  lcdin.setCursor (15,1); 

  if(s[4]) {lcdin.print("S4:O");} 

  else{lcdin.print("S4:X");} 

 

  lcdin.setCursor (0,2); 

  if(s[5]) {lcdin.print("S5:O");} 

  else{lcdin.print("S5:X");} 

 

  lcdin.setCursor (5,2); 

  if(s[6]) {lcdin.print("S6:O");} 

  else{lcdin.print("S6:X");} 

 

  lcdin.setCursor (10,2); 

  if(s[7]) {lcdin.print("S7:O");} 

  else{lcdin.print("S7:X");} 

 

  lcdin.setCursor (15,2); 

  if(s[8]) {lcdin.print("S8:O");} 

  else{lcdin.print("S8:X");} 

 

  lcdin.setCursor (0,3); 
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  if(s[9]) {lcdin.print("S9:O");} 

  else{lcdin.print("S9:X");} 

 

  lcdin.setCursor (5,3); 

  if(s[10]) {lcdin.print("S10:O");} 

  else{lcdin.print("S10:X");} 

 

  lcdin.setCursor (10,3); 

  if(s[11]) {lcdin.print("S11:O");} 

  else{lcdin.print("S11:X");} 

 

  lcdin.setCursor (15,3); 

  if(s[12]) {lcdin.print("S12:O");} 

  else{lcdin.print("S12:X");} 

 

  delay(7000); 

  mtutup; 

  lcdin.clear(); 

} 

 

void keluar(){ 

  lcdout.clear(); 

  lcdout.setCursor (0,1); 

  lcdout.print ("   Silahkan Keluar  "); 

  lcdout.setCursor (0,2); 

  lcdout.print ("    Terima Kasih    "); 

  lcdout.setCursor (0,3); 

  lcdout.print (" Hati-hati Di Jalan "); 

  kbuka; 

  delay(5000); 

  ktutup; 

  lcdout.clear(); 

} 

 

void read_sensor(){ 

  if(read_jarak(trig1,echo1) < 5){s[1] = true;} 

  else{s[1] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig2,echo2) < 5){s[2] = true;} 

  else{s[2] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig3,echo3) < 5){s[3] = true;} 

  else{s[3] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig4,echo4) < 5){s[4] = true;} 

  else{s[4] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig5,echo5) < 5){s[5] = true;} 

  else{s[5] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig6,echo6) < 5){s[6] = true;} 

  else{s[6] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig7,echo7) < 5){s[7] = true;} 

  else{s[7] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig8,echo8) < 5){s[8] = true;} 

  else{s[8] = false;} 
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  if(read_jarak(trig9,echo9) < 5){s[9] = true;} 

  else{s[9] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig10,echo10) < 5){s[10] = true;} 

  else{s[10] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig11,echo11) < 5){s[11] = true;} 

  else{s[11] = false;} 

 

  if(read_jarak(trig12,echo12) < 5){s[12] = true;} 

  else{s[12] = false;} 

} 

 

int read_jarak(int trig, int echo){ 

  long durasi; 

  int cm; 

 

  digitalWrite (trig, 0); 

  delayMicroseconds(2); 

  digitalWrite (trig, 1); 

  delayMicroseconds(10); 

  digitalWrite (trig, 0); 

  delayMicroseconds(2); 

 

  durasi = pulseIn(echo, 1); 

  cm = (durasi * 0.0343)/2; 

  return cm; 

}
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Program Lora Shield 

#include <SPI.h> 

#include <LoRa.h> 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

} 

 

void loop() { 

  if(Serial.available()){ 

    String x = Serial.readStringUntil('#'); 

    LoRa.beginPacket(); 

    LoRa.print(x); 

    LoRa.endPacket(); 

  } 

} 
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Program TTGO LoRa ESP 

void(*reset) (void) = 0; 

 

#include <SPI.h> 

#include <LoRa.h> 

 

// #include <Arduino.h> 

#include <ArduinoJson.h> 

#include <WiFi.h> 

#include <WiFiMulti.h> 

#include <HTTPClient.h> 

#include <WiFiClientSecure.h> 

 

#define ss 18 

#define rst 14 

#define dio0 26 

 

String IP = "192.168.197.112"; 

bool s[12]; 

 

WiFiMulti WiFiMulti; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  while (!Serial); 

 

  LoRa.setPins(ss, rst, dio0); 

 

  if (!LoRa.begin(915E6)) { 

    Serial.println("LoRa initialization failed. Check your 

connections!"); 

    while (1); 

  } 

 

  Serial.println("LoRa Initializing OK!"); 

 

  int x = 0; 

  while ((WiFiMulti.run() != WL_CONNECTED)) { 

    WiFiMulti.addAP("Punyarian", "12345678"); 

    Serial.print("."); 

    delay(2000); 

    x++; 

    if(x == 5){reset();} 

  } 

  Serial.println(" connected"); 

 

  LoRa.beginPacket(); 

  LoRa.print("OK"); 

  LoRa.endPacket(); 

} 

 

void loop() { 

  int packetSize = LoRa.parsePacket(); 

  if (packetSize) { 

    String data = LoRa.readStringUntil('/'); 

    if(data == "regis"){ 

      String uid = LoRa.readString(); 

      send_parkir(uid); 
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    } 

    else if(data == "parkir"){ 

      for(int i = 0; i < 12;){ 

        if(LoRa.available()){ 

          char x = LoRa.read(); 

          s[i] = x - '0'; 

          Serial.print(x - '0'); 

          i++; 

        } 

      } 

      send_slot(); 

    } 

    else if(data == "inout"){ 

      String uid = LoRa.readStringUntil('/'); 

      String stat = LoRa.readString(); 

      inout(uid,stat); 

    } 

  } 

 

  if(Serial.available()){ 

    String data = Serial.readStringUntil('/'); 

    if(data == "regis"){ 

      String uid = Serial.readString(); 

      send_parkir(uid); 

    } 

    else if(data == "parkir"){ 

      // bool s[12] = {0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0}; 

      for(int i = 0; i < 12;){ 

        if(Serial.available()){ 

          char x = Serial.read(); 

          s[i] = x - '0'; 

          Serial.print(x - '0'); 

          i++; 

        } 

      } 

      Serial.println(); 

      send_slot(); 

    } 

    else if(data == "inout"){ 

      String uid = Serial.readStringUntil('/'); 

      String stat = Serial.readString(); 

      inout(uid,stat); 

    } 

  } 

} 

 

void send_parkir(String data){ 

  HTTPClient http; 

  String htp = "http://" + IP + "/parkir/dataparkiresp.php"; 

  http.begin(htp); 

  http.addHeader("Content-Type", "application/json"); 

 

  StaticJsonDocument<200> doc; 

 

  doc["tap_masuk"] = "Rian"; 

  doc["tap_keluar"] = "Irwin"; 

  doc["uid"] = data; 

  String requestBody; 

 



L-16 Kode Program TTGO LoRa ESP 

78   Politeknik Negeri Jakarta 

  serializeJson(doc, requestBody); 

 

  Serial.println(requestBody); 

 

  http.POST(requestBody); 

  http.end(); 

} 

 

void send_slot(){ 

  HTTPClient http; 

  String htp = "http://" + IP + "/parkir/cobaslotesp.php"; 

  http.begin(htp); 

  http.addHeader("Content-Type", "application/json"); 

 

  StaticJsonDocument<200> doc; 

 

  doc["s1"] = s[0]; 

  doc["s2"] = s[1]; 

  doc["s3"] = s[2]; 

  doc["s4"] = s[3]; 

  doc["s5"] = s[4]; 

  doc["s6"] = s[5]; 

  doc["s7"] = s[6]; 

  doc["s8"] = s[7]; 

  doc["s9"] = s[8]; 

  doc["s10"] = s[9]; 

  doc["s11"] = s[10]; 

  doc["s12"] = s[11]; 

   

  String requestBody; 

  serializeJson(doc, requestBody); 

 

  Serial.println(requestBody); 

 

  http.POST(requestBody); 

  http.end(); 

} 

 

void inout(String uid, String kon){ 

  HTTPClient http; 

  String htp = "http://" + IP + "/parkir/waktuparkir.php"; 

  http.begin(htp); 

  http.addHeader("Content-Type", "application/json"); 

 

  StaticJsonDocument<200> doc; 

 

  doc["uid"] = uid; 

  doc["kondisi"] = kon; 

  String requestBody; 

 

  serializeJson(doc, requestBody); 

 

  Serial.println(requestBody); 

 

  http.POST(requestBody); 

  http.end(); 

} 
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