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Teknik Sipil Politeknik Negeri Jakarta Tahun Akademik 2022/2023 adalahbenar-benar
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ini.

Dosen — dosen Teknik Sipil Politeknik Negeri Jakarta yang selama ini sudah
memberikan banyak ilmu selama 8 (delapan) semester.

Diri saya sendiri yang selama ini sudah mampu berjuang dan bertahan walaupun
terdapat kendala'— kendala yang akhirnya dapat dilalui sehingga skripsi ini dapat
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Pada mulanya tahap perancangan desain.menggunakan metode konvesional dalam
perencanaanya, baik menggunakan paper based ataupun. digital based. Walaupun metode
menggunakan digital based dikatakan sudah cangih tetapi masih mempunyai beberapa
kekurangan dalam proses.integrasi pengerjaannya. Akan tetapi dengan perkembangan
zaman mucul sebuah teknologi baru yang bernama Building Information. Modelling
(BIM).

Pembuatan desain dengan menggunakan metode Building information modeling
(BIM) digunakanlah aplikasi Bernama Robot Structural dan Revit Structure. Kedua
aplikasi ini adalah perangkat lunak yang sering digunakan dalam aplikasi BIM di industri
konstruksi dalam mendesain struktur jembatan: Robot Structural dapat digunakan untuk
melakukan analisis struktural secara akurat dan.efisien, sementara Revit Structure dapat
digunakan untuk membuat model BIM yang.terintegrasi dengan berbagai disiplin teknik
sipil lainnya.

Menggunakan Robot Structural dan Revit Structure dalam kedua aplikasi ini dapat
digabungkan menggunakan fitur Integration Revit.to Robot yang meningkatkan efisiensi
dan kualitas dari proses desain dan konstruksi. Penggunaan fitur ini dapat membantu
pengguna dalam melakukan koordinasi dan kolaborasi antara berbagai disiplin teknik
sipil, sehingga mengurangi risiko kesalahan dankehilangan waktu dalam proses desain
dan konstruksi.

Selain itu, dengan adanya fitur ini yang terintegrasi, pengguna dapat melakukan
simulasi dan analisis secara virtual sebelum melakukan pembangunan fisik, sehingga
meminimalkan kesalahan dan kehilangan-waktu-dalam-proses konstruksi. Dengan latar
belakang ini, penggunaan Integration Revit to Robot dalam mendesain jembatan apakah
dapat memberikan banyak manfaat bagi para pengguna di bidang teknik sipil pada proses
design dan bagaimana perbedaan hasil pada metode sebelumnya.

Berdasarkan uraian diatas, maka dilakukan penelitian dengan judul “Implementasi

Aplikasi Integration Revit To Robot Dalam Perancangan Struktur Jembatan”.
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1.2. Rumusan Masalah

Permasalahan pokok ialah bagaimana merencanakan struktur Jembatan yang
efesien dalam perencanaanya sehingga tidak membutuhkan waktu yang lama serta
mendapatkan hasil perhitungan yang akurat. Adapun detail atau rincian permasalahannya
ialah sebagai berikut:
1. Bagaimana penggunaan Fitur Integration Revit to.Robot.
2. Bagaimana perbedaan hasil gaya dalam, berat, ratio penampang, serta lendutan

mengacu Robot Structural Analysis dan SAP 2000.

1.3. Tujuan'Penelitian

Tujuan perencanaan struktur Jembatan serang jadi dengan aplikasi Robot Structural
Analysis: adalah untuk membandikan penggunakaan aplikasi baru dalam merancang
jembatan. Sedangkan tujuan secara khusus adalah:
1. '~ Mengetahui penggunaan Fitur Integretion Revit to' Robot pada tahap desain.
2. Mengetahui perbedaan hasil gaya dalam, berat, ratio penampang, serta lendutan

mengacu Robot Structural Analysis dan SAP.2000.

1.4. Batasan Masalah

Untuk menghindari penyimpangan pembahasan dari.masalah yang dibahas tugas
akhir, maka diperlukan pembatasan masalah diantaranya:
1. Perencanaan ini hanya membahas struktur atas saja (Jembatan Rangka Baja).

1.5. Manfaat Penelitian

Adapun manfaat dari penelitian ini adalah sebagai berikut:

1. Bagi mahasiswa, sebagai-syarat kelulusan Program D-1V Politeknik Negeri Jakarta.
2. Bagi perencana, sebagai alternatif..untuk...perencanaan struktur jembatan

menggunakan mengunakan fitur Integration Revit to Robot.

1.6. Sistematika Penulisan
Penyusunan penulisan penelitian ini sistematika penulisan yang akan digunakan

terdiri dari 5 bab yang memiliki gambaran sebagai berikut:



eyeyer uabap Niuyaiijod uizi eduey

o
v
(1]
=
Q
=
=
T
o
=
.
Q.
o
~
3
[}
-
c
Q
~
o
=
~
[}
T
[}
=
=
=}
Q
[
=
<
o
=
Q
g
o
N—
[
-
v
o
=
()
==
3,
~
=
(1]
Q
m
—
e
o
==
o
-
-
o

N
Qo
" ]
s 3
= Q
Qe 3
255
285
ek
3 a2
c Y
3 c
=3 3
o c
E] =
£ 3
= e}
m
3 3
m :o
=
s8¢
T o5
= ©
o
553
S8 g
< B
® 8 3
on
9 QP
Q = |
o o
3 =
8 o
8 ®>
< °
wn m
) -]
e 2 £
< =
c 4
>5 s
3875
- -
< <
o Q
= =
c 93
= 5
28
3. °
o -
S <
m —
3 £
5 &
°
z ¢
')
~ >
5 T
2 B
- =
c -
= @
)
-
~
-
=3
~
o
ad
Q
c
o
3.
)
[ =1
()
=
w
s
o
~
<
3
o
w
o
()
=3

o
o
=
8]
o
-+
o

-
)
.
0
©
-+
Y
§.
*‘
v
S
;’
®
x
E.
x
P4
®
Q
o
=.
e
o
x
)
q
-~
o

—
=
o
-
o9
>
Q
3
(]
=
Q
<
o
T
w
()
o
o
a,
o9
=
Q
i~
Q
c
U
o
c
=
<
=2
=~
Q
-
<
o
o~
<
=
£
-
Q9
=]
T
Q
3
(]
=
n
o
=
-
c
3
=
Q9
=
Q.
o9
=
3
(]
=
<
()
o
<
-
=
-
=
%]
c
3
T
(]
-

BAB | PENDAHULUAN
Bab ini berisi penjelasan tentang latar belakang dilakukannya penelitian,
identifikasi masalah, perumusan masalah, tujuan, batasan masalah, manfaat dan

sistematika penulisan. Dilakukan penelitian.untuk perbandingan analisa jembatan.

BAB Il TINJAUAN PUSTAKA

Bab ini berisi-dasar — dasar teori yang digunakan sebagai landasan untuk
menguji kebenaran penelitian. Pedoman yang digunakan pada tinjauan pustaka ini
diambildari dari buku, peraturan, jurnal dan sumber lain seperti penelitian terdahulu
yang mendukung penelitian ini yang berisikan tentang parameter-parameter yang
berpengaruh terhadap perbandingan Analisa struktur jembatan.

BAB |1l METODOLOGI PENELITIAN

Bab ini menjelaskan metodologi yang digunakan dalam penelitian yang
berisikan tahapan penelitian yaitu bagan alir.penelitian, lokasi penelitian yaitu pada
Jembatan serang jadi, tahap pengumpulan data yaitu data primer dari hasil Analisa
struktur jembatan dan Detailed Enginering Drawing (DED), dan data sekunder
diperoleh dari studi literatur. Pada bab ini juga dijelaskan metode analisis data yang

digunakan untuk menentukan kesimpulan pada tahap akhir penelitian.

BAB IV ANALISIS DAN PEMBAHASAN

Bab ini berisikan analisis dan pembahasan. Pembahasan pada bab ini berisi
proses pengolahan data pada saat menganalisis jembatan, menganalisis
permasalahan. yang perbaedaan Analisa struktur dan_akibat-pengaruh tersebut
beserta solusinya sehingga didapatkan..parameter-=-parameter dalam menyusun

kesimpulan.

BAB V PENUTUP
Pada bab ini berisi tentang penyampaian kesimpulan yang diperoleh dari hasil

analisis terhadap penelitian yang telah dilakukan, kemudian diikuti dengan saran
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yang diperlukan untuk studi yang berhubungan dengan penelitian mengenai

perbandingan analisa struktur jembatan.
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5.1.

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Berdasarkan hasil penelitian dalam.pengunaan. fitur Integration Revit to Robot,

dapat diambil kesimpulan sebagai.berikut.

1.

Integrasi antara Revit dan Robot Structural Analysis menggunaka fitur Revit to
Robot memberikan sejumlah manfaat penting bagi para konsultan'dalam industri
konstruksi. Dengan adanya sintegrasi  ini, transfer data model antara. kedua
perangkat lunak dapat dilakukan dengan mudah, menghilangkan kebutuhan untuk
memasukkan ulang data yang berisiko menyebabkan kesalahan. Selain itu,
Integrasi ini memfasilitasi koordinasi informasi desain dan analisis struktural,
sehingga setiap perubahan yang dibuat di salah satu perangkat lunak secara
otomatis tercermin di perangkat lunak lainnya. Hal ini membantu menghindari
ketidakselarasan yang mungkin terjadi dan memastikan keselarasan antara model
yang digunakan. Selain itu, integrasi-ini.juga berkontribusi pada peningkatan
efisiensi dan produktivitas dalam alur kerja, karena mengurangi waktu yang
diperlukan untuk mentransfer data dan melakukan analisis structural.

Hasil analisis anatara Robot Structural Analysis Professional dan SAP2000
terdapat perbedaan. Meskipun ada perbedaan namun persentase perbedaannya
tidak terlalu jauh berbeda untuk semua hasil analisis.terkecuali ratio penamapang.
Perbedaan yang jauh-di ratio penampang dikarenakan gaya yang ditimbulkan
sangatlah kecil sehingga sanggat mempengaruhi persentasenya.akan tetapi
struktur masih dapat. dikatakan aman.Hasil perbandingan menunjukkan bahwa
terdapat variasi pada beberapa.parameter. Pada gaya.aksial perbedaannya berkisar
0,00 % - 6,67 %, Pada gaya geser perbedaannya berkisar 0,00 % - (-1.89) %, Pada
gaya momen perbedaannya berkisar 0,00% - (-1.49) %, pada rasio penampang
berkisar antara 0 - (-75) %, pada berat tidak ada perbedaan, dan pada lendutan

memiliki perbedaan sebesar 0,005 %.
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5.2. Saran

Berdasarkan kesimpulan dari penelitian ini didapatkan bahwa beberapa saran
sebagai berikut.

=

Integrasi antara Revit dan Robot Structural Analysis memberikan manfaat bagi
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2.

Konsultan di industri konstruksi. Konsultan'diharapkan dapat memanfaatkan fitur
ini dikarenakan Transfer data.model menjadi mudah, yang bermanfaat untuk
menghindari kesalahan.manusia. Lalu koordinasi informasi desain dan analisis
struktural lebih _efisien dan akurat."Dan Integrasi meningkatkan efisiensi dan
produktivitas Kerja, memungkinkan fokus pada.aspek kreatif dan strategis:proyek
konstruksi. Pemanfaatan penuh integrasi ini berkontribusi pada peningkatan
kualitas dan keberhasilan proyek konstruksi.

Penelitian selanjutnya diharapkan untuk- meninjau-bagian jembatan lainya dan
untuk pembanding hasil analisa.disarankan menggunaakan 3 pembanding atau

membuat lebih dari 1 jembatan.
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