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ABSTRAK

Dalam industri modern saat ini, keberadaan Hoist Crane sebagai alat Material
Handling menjadi sangat penting di pabrik, workshop, dan gudang. Hoist Crane telah
terbukti menjadi solusi Material Handling"Equipment yang dapat meningkatkan
produktivitas, profitabilitas, dan-keamanan kerja. Alat ini_sangat membantu para
pekerja dalam memindahkan mesin atau alat berat ke lokasi yang ditentukan, mengatasi
keterbatasan tenagasmanusia. Namun, penggunaan Hoist Crane sering memerlukan
banyak pegawai untuk mengeperasikannya sesuai. kebutuhan perusahaan. Untuk
meningkatkan efisiensi kerja, teknologi mikrokontroler ESP32 dapat menjadi selusi.
ESP32 merupakan mikrokontroler WiFi dan Bluetooth yang kuat dan serbaguna yang
dikembangkan oleh Espressif Systems, telah’ menjadi populer dalam penggunaan
proyek-proyek IoT. Berfungsi. sebagai bagian penting dari sistem kontrol yang
terintegrasi dengan desain web untuk memungkinkan pengendalian jarak jauh dari
hoist  crane. Dengan kemudahan penggunaan web melalui smartphone dan PC,
kombinasi pemrograman ESP32 dan desain web memungkinkan pengendalian hoist
crane secara mudah melalui internet. Antarmuka kontrel web ini dirancang untuk
mengontrol pengelolaan jarak jauh dari Hoist. Crane, sehingga dapat diakses oleh siapa

saja yang memiliki koneksi internet.

Kata Kunci: Hoist Crane, ESP 32 (Espressif Systems), Web
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ABSTRACT

In today's modern industry, the presence of Hoist Crane as a Material Handling
tool has become crucial in factories, workshops, and warehouses. Hoist Crane has
proven to be a valuable Material Handling Equipment solution, enhancing
productivity, profitability, and workplace safety. It greatly aids workers in moving
heavy machinery and equipment to designated locations, overcoming human lifting
limitations. However, operating Hoist Crane often requires a significant number of
employees to meet the company's needs. Toimprove work efficiency, the ESP32
microcontrollertechnologyscan bea solution. ESP32, a powerful and versatile Wil
and Bluetooth-based microcontroller developed by Espressif Systems, has gained
popularity in loT projects. It functions as a critical component of a control system
integrated with web design to enable remote control of the hoist crane. With the ease
of web accessibility through smartphones.and PCs, the combination of ESP32
programming and web design allows effortless control of the hoist crane over the
internet. This web control interface is designed to manage Hoist Crane remotely and

can be accessed by anyone with an internet connection.

Keywords: Hoist Crane, ESP 32 (Espressif Systems), Web
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Di dalam dunia Industri modern saat ini keberadaan Hoist Crane sebagai alat
Material Handling pada pabrik, workshop, dan warehouse sangat dibutuhkan. Sebagai
solusi Material Handling Equipment Hoist Crane sudah terujidapat meningkatkan
produktifitas, profitabilitas, dan keamanan kerja. Untuk pemakaian Hoist Crane sendiri
sangatlah membantu untuk parapekerja yang akan memindahkan suatu mesin atau alat
berat ke tempat yang ditentukan, dikarenakan manusia mempunyai batas kekuatan atau
tenaga untuk mengangkat sesuatu dan Hoist Crane juga mempunyai hal tersebut, tetapi
untuk mengangkat suatu mesin atau alat berat pasti akan membutuhkan orang banyak
untuk mengangkatnya, dan dalam dunia kerja pun pasti akan membatasi pegawai sesuai

kebutuhan pada pada perusahaan tersebut.

Salah satu teknologi Mikrokontroler £SP 32 dapat menjadi solusi untuk
meningkatkan produktifitas pekerjaan. ESP32 adalah sebuah mikrokontroler berbasis
WiFi dan Bluetooth yang kuat dan serbaguna. Perangkat ini dikembangkan oleh
Espressif Systems dan menjadi sangat populer dalam banyak proyek IoT (Internet of
Things). ESP32 berfungsi sebagai bagian dari sistem kontrol yang terhubung ke web
desain untuk mengontrol hoist crane. Fungsi utama ESP32 dalam konteks ini adalah
sebagai server web yang menerima permintaan dari web untuk mengontrol tombol

hoist crane.

Di era modern.ini hampir semua orang bisa mengakses web. Karena web mudah
untuk diakses bisa melaluissmariphone ataupun PC. Dengan kombinasi pemrograman
ESP32 dan web desain yang tepat, kita dapat mengontrol tombol hoist crane dari jarak
jauh melalui web yang mudah digunakan. Web kontrol ini di desain untuk mengontrol
Hoist Crane tersebut. Selagi ada internet yang bisa di gunakan maka setiap orang bisa
mengakses internet dengan mudah. Web kontrol ini di desain untuk mengontrol Hoist

Crane tersebut.
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1.2 Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang yang telah diuraiakan, maka didapatkan rumusan

masalah sebagai berikut :

a. Bagaimana cara mengendalikan Aoi. ane menggunakan [oT?

b. Bagaimana agar operator ama

. Bagaimana kontro
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Berdasarkan hasil pengujian dan analisa d
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Lampiran 3

PEMROGRAMAN ESP32

@ ta_hoist_back_up | Arduino 1.8.19
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoist_back_up

ledpin 2
relayo 32

relay? 13
relaylo 23
= relayll 22

ol ledState = O

jeda 0//dalam ms. jeda komunikasi dengan Serv:

hasil;

kelip:
= waktu_sekarang = 0;
waktu_sebelumnya =

8_t errorCounter;

errorflag =

4t awal =0:

Module, Disabled, Disabled, Default 4MB with spiffs (1 2MB APP/1.5MB SPIF Fi/BT), IO,

O Type here to search = W &

@ ta_hoist_back_up | Arduino 1.8.19
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoisi_back_up
awal
akhir
hasil 2

waktu_sekarang 2 = 0;

waktu_sebelumnya_2 = 0
ne jeda 2 000//dalam ms.
ok = 0;

sda pembacaan RFID

//10T

#inc. <WiFi.h>

finclude <HTTPClient.h>

ing address

ting address

ir WiFi SSID

your WiFi passwozrd

d, Disabled, Default 418 with spifis (1 2MB APP/15M

O Type here to search p o

QWFUBT), DI, B

ore 1, Nane, Disabled on DOM
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@ ta_hoist_back_up | Arduino 1319
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoist_back_up

p() {

void setu

//General

(WIFI_OFF) ;
(115200) ;

0 Type here to search

@ ta_hoist_back_up | Arduine 1319
File Edit Sketch Tools Help

= (relayl,
(relay2,

(relay4,
= (relays,
(relayé,
(relay7,
(relayl0,
(relayll,

delay(1000) ;

1 (ssid) ;

O Type here to search

= (relay3, I

n(ssid, password);

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4LB with spiffs (1 2MB APP/15MB S

= W =)

0z WIFUBT), IO, B0M

1, None, Disabled an DOM4
117 Pl
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@ ta_hoist_back_up | Arduino 1319
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoist_back_up

GetAddress =

LinkGet = host + Getaddress; //--> Make a Specify requsst destination

HTTPClient http;
LinkGet);
http.addHeader ("Content-Type",

http.

pplication/x-www-form-urlencoded") ;

httpCodel = http.POST (postData);
i payloadl = http. ing () ;

1 (postData) ;
payloadl) ;

1n (manualMode) ;
wroTny;

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

0 Type here to search %)

@ ta_hoist_back_up | Arduino 1.8.19
File Edit Sketch Tools Help

3 ot () {
waktu sekarang = millis();
if(waktu sekarang - waktu sebelumnya >= jeda){

intln() ;

Connecting");
ion

() != WL CONNECTED) {

1
/o } else |

1 ledsStats = LOW;
K }

// Aigitalwri
ledState = 1;

10 (ledpin, ledstate);

, Detaut 4B with spiffs (1.2M8 APPI1.SME §

0 Type here to search

240MHz (WIFIET), QIO

n COMS.
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@ ta_hoist_back up | Arduino 1.3.18 _ [
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoist_back_up

ledstate =

digitalWri
+

// ledState

(ledpin, ledState);

// digitalwrize (ls

// Serial.println();
"WiFi.status

(WiFi.

Serial.pri

Serial.pri

// put your main code here, to run repeatedly:

HTTPClient http; //-—> Declare class HTTEClient

/1 Getting Data from MySOL Database

str.

GetAddress, LinkGet, getData;
id = 0;

ID in

base

GetAddress =
LinkGet = host + GetAddress; //--> Make a Specify request destination
getData = "ID=" +

Serial.p

Serial.

eyeyer 11abaN muna;gnd uiz) eduey

etault 4B with spifis (1 2MB APPY1 SME SPIF QWIFIET), QI,

eue)yer Mabap yiwajod yijiw eydid yeH S

0 Type here to search

1jn3 eAiey yninjas neje ueibeqas dynbusw Buesejiq L

@ ta_hoist_back up | Arduino 1.3.18 —
File Edit Sketch Tools Help

s

LED Status from Se

st/ITA ") ;

ver or Databa

Serial.print ("Request Link :localh
1n(LinkGet);

in(LinkGet); //-—> S

Serial.
http

http.addBeadsr ("Contsnt-Typs",
httpCodeGet = http.POST(getData); //--> Send
payloadGet = http. P
& ( //-=> If Re

rm-urlencoded") ;

request

ormation s

Serial.pri:

"Respon!

bi
Serial.pri n(httpCodsGet) ; //--> Print HTTP return code
if (200 > httpCodeGet || httpCodeGet >= 300) {

£(errorflag == 0) [

errorStart = millis();
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errorFlag =1;

errorCounter++;

i s

(errorStart+60+1000 >= millis()) {

errorCounter++;

if (srrorCounter >= 3) {
05
WiFi.mode (WIFL_OFF) ;
(1000) ;

WiFi.dis

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4418 with spiffs (1 HFUET), IO, BOMHz, 418

O Type here to search B & w =)
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@ ta_hoist_back up | Arduino 1.3.18 —
File Edit Sketch Tools Help

@ ta_hoist_back_up | Arduine 1.8.19 il X
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoist_back_up

http.

// serial.println();

eturnsd data

payloadGet) ;

if (payloadGet == "1") {
// digitalWrite(ledp. off Led
iigitalwWrite (relay0
1
elss if {
Sy Atie e ieifoasio  eewl. S/__S me—e £ 3 v

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

0 Type here to search %)

ta_hoist_back_up

delay (1000);

WiFi.mod

WiFi.reconnect (

errorCounter

errorflag =

1
else {
errorCounter = 0;

errorflag = 0;

3
if (ledstate
ledState = HI

ledState = LOW;

)
digitalWrite (ledpin, ledState);
Serial.pri;
20

// Serial.println();

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4LB with spiffs (1 2MB APP/15MB S 0z WIFUBT), IO, B0M ) 1, None, Disabled an DOM4

O Type here to search P & W =)
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@ ta_hoist_back_up | Arduine 1.8.19 il X
File Edit Sketch Tools Help

digitalWrite (relayll, LOW);

lse if (payloadGet wgnyl §

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

0 Type here to search %)

@ ta_hoist_back up | Arduino 1.3.18 —
File Edit Sketch Tools Help

if (payloadGet == "3") [

e (relayll, LoW);

(payloadGet == "4") {

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4LB with spiffs (1 2MB APP/15MB S 0z WIFUBT), IO, B0M ) 1, None, Disabled an DOM4

O Type here to search i = w o
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talWrite(relayl0, LOW);

alWrite (relayll,

(payloadGet == "6") {

alWrits (relay0,

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

0 Type here to search %)

@ ta_hoist_back up | Arduino 1.3.18 —
File Edit Sketch Tools Help

if (payloadGet =

talWrite (relay0,

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4LB with spiffs (1 2MB APP/15MB S 0z WIFUBT), IO, B0M ) 1, None, Disabled an DOM4
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talWrite (relay0, LOW);

talWrits (relayll,
/(100) ;
talWzi

dbreset() ;

=({relayé, 0);

if (payloadset == "3") {

talWrite(relay0, LOW);

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

0 Type here to search %)

)
= (relayll, LoW)

=(relay7, 0);

if (payloadGet

talWrite

(relay0,

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4LB with spiffs (1 2MB APP/15MB S 0z WIFUBT), IO, B0M ) 1, None, Disabled an DOM

O Type here to search i = w o
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(payloadGet =

= (relay0,

if (payloadset == {

talWrite (relay0,

eyeyer 11abaN muna;gnd uiz) eduey

d, Disabled, Default 4ME with spifis (1 2MB APP/1 51

eue)yer Mabap yiwajod yijiw eydid yeH S

0 Type here to search %)
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s

e (relayll, Low);

; LEDStatResultSend;
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LEDStatResultSend = "1";
' nds LED
Vi Serial In{);
- Serial "Sending LED Sta to Server");
!. postData, LinkSend, SendAddress;
o Sendaddress = "getLEDStatFromNodsMCU.php";
] LinkSend = host + SendAddress;
N_ postData = "getLEDStatusFromNodsMCU=" + LEDStatResultSend;
3 Serial i equest Link :localhost/ITA ");
Serial. n (LinkSend) ;
o (LinkSend); //--> Specify request destination
m T Py ¥
E
=~
&
T
&
o Sev Module, Disabled, Disabled, Default 4B with spifis (1 2B APP/1.5MB 5 0z (WIFI/BT), Q10 B0M ) 1. Nane, Disabled on DOM
g O Type here to search i = w o
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@ ta_hoist_back_up | Arduino 1319
File Edit Sketch Tools Help

http.addisadsr ("Contsnt-Typs",
httpCodeSend = http.POST (postData);

"application/x—wme
/1=
[/ Get

//-—> If Re

orm-urlencoded"); //--> Spsc

Send t

connection,

int HTTP re

int ("Returned data from Server : ");

Serial.pri (payloadSend) ; //--> Print request response payload

s
/"
// delay(5000);

waktu_sebelumnya = mill

5 seconds for the next connmection.”);

//-=> GET Data at every 5 scconds

s0;

"rimer mikon : ");
© (waktu_sebelumnya) ;

(" ms");

etault 4B with spifis (1 2MB APPY1SME SPIF

eue)yer Mabap yiwajod yijiw eydid yeH S

0 Type here to search

@ ta_hoist_back_up | Arduine 1319
File Edit Sketch Tools Help

ta_hoist_back_up
serial.

Heturnec

2 data T
ntln(payloadSend) ;

M SErver H

Serial.pri [1-=5

Print request response payload

Serial.prin

http.s:

Serial.pri

// Serial.println("Please wait 5 seconds
In();

//--> GET Data at every 5

// Serial.print
/7 delay(5000);

waktu_sebelumnya = millis();

Serial.p ("Timer mikon : ");

Serial.print (waktu_sebelumnya) ;

Serial.println(" ms");

hasil = waktu_sebelumnya - waktu_sckarang;

Serial. kirim : ");
S al.p i

Serial. n(" ms");

}

e Wodule, Disabled, Disabled, Default 4418 with spiffs (1

| & »w &

O Type here to search

v content-type header

L-11

-1 means connection failed

QWIFIET), QI,

HFUET), IO, BOMHz, 418
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(© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 6

L-14

DAFTAR I/O
Komponen Alamat Fungsi
Input

X000 MOV'X Bergerak ke arah X

X001 MOV -X Bergerak ke arah -X

X002 MOV'Y Bergerak ke arah Y

X003 MOV -Y Bergerak ke arah -Y

X004 TURUN Bergerak Turun

X005 NAIK Bergerak Naik

X006 EMG STOP | Emergency Stop ketika ada kendala
atau kecelakaan.

X007 READY | Ketika sistem Auto Stucking berjalan
dan pengait Winch ‘sudah selesai di
katikan pada barang yang akan di
angkat maka tombol ready berfungsi
untuk . melanjutkan  sistem  Auto
Stucking.

X010 TITIK A | Untuk memilih titik A pada sistem Auto
Stucking.

X011 TITIK B | Untuk memilih titik B pada sistem Auto
Stucking.

X012 PROX 1 Untuk-mendeteksi pergerakan Winch

X013 PROX 2 Untuk mendeteksi pergerakan Winch

X014 PROX 3 Untuk mendeteksi pergerakan Winch

X015 PROX 4 Untuk mendeteksi pergerakan Winch

X016 LIMIT Untuk mendeteksi pergerakan Winch

SWITCH
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Y001 RX Untuk relay pergerakan X
Y002 R -X Untuk relay pergerakan -X
Y003 RY Untuk relay pergerakan Y

seydid ey

elay pergerakan -Y

R NAIK
BUZZER

uk.indikatorketika ala \q an dan
‘ etika.emergency stop a
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