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Sistem Pelacak Dengan Peringatan Telepon Untuk Mengantisipasi Penculikan 

Anak 

 

Abstrak 

 

Penculikan anak merupakan salah satu kejahatan yang sangat meresahkan dan 

membahayakan keselamatan anak-anak. Menurut data Kementerian 

Pemberdayaan Perempuan dan Perlindungan Anak pada tahun 2020, terdapat 284 

kasus penculikan anak di Indonesia. Hal ini menunjukkan betapa pentingnya upaya 

untuk mengantisipasi kejahatan ini. Peranan orang tua sangat penting dalam suatu 

bentuk perlindungan yang diterima oleh anak dalam situasi dan kondisi tertentu 

untuk mendapatkan jaminan rasa aman terhadap ancaman yang membahayakan 

diri dan jiwa dalam tumbuh kembangnya. Dalam tugas akhir ini mencoba untuk 

mengatasi permasalahan tersebut dengan membuat sebuah alat pelacak lokasi 

penculikan anak, menggunakan sensor, modul komunikasi, dan aplikasi di Hp 

Android. Tujuan penelitian ini adalah mengetahui seberapa besar perpindahan 

jarak dan radius sebenarnya dengan perpindahan jarak dan radius pada sensor 

secara real time. Alat pelacak memanfaatkan sensor Global Positioning System 

(GPS) yang dikoneksikan ke ESP8266. Pemroses ESP8266 mengonversi data 

deteksi dan mengirim koordinat lokasi ke database Cloud Server Blynk. Modul 

komunikasi SIM800L dimanfaatkan untuk panggilan darurat kepada orang tua 

dikala peristiwa penculikan terjadi. Uji coba dan dan evaluasi sistem dilakukan 

dengan uji perbandingan rata – rata selisih jarak dan radius sebenarnya dengan 

sensor. Hasil pengujian didapatkan nilai rata-rata selisih jarak sebesar 0,24225 

dan radius sebesar 0,254. Berdasarkan uji tersebut, sistem yang dibangun dapat 

menjalankan fungsinya dan sesuai harapan. 

Kata kunci: API, Blynk, GPS, panggilan darurat, pelacak 
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Child Tracking System with Phone Alert to Anticipate Kidnapping 

 

Abstract 

 

Child abduction is a highly concerning and perilous crime, endangering children's 

safety. According to the 2020 data from the Ministry of Women's Empowerment and 

Child Protection in Indonesia, there were 284 cases of child abduction. This 

underscores the vital importance of efforts to prevent this crime. Parental role is 

crucial in providing children a sense of security against potential threats to their 

well-being and development. This project aims to address this issue by creating a 

child abduction location tracker using sensors, communication modules, and an 

Android app. The research aims to ascertain the correlation between actual 

displacement distance and radius with real-time sensor readings. The tracker 

utilizes a Global Positioning System (GPS) sensor connected to an ESP8266, which 

converts detection data and sends location coordinates to the Blynk Cloud Server 

database. The SIM800L communication module facilitates emergency calls to 

parents during abduction incidents. Testing and system evaluation involve 

comparing average disparities in distance and radius between actual and sensor 

readings. Test results show an average distance disparity of 0.24225 and radius 

disparity of 0.254. Based on these tests, the system functions as intended and 

effectively fulfils its purpose. 

Key words: API, Blynk, GPS, Emergency Call, Tracker
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Penculikan anak merupakan salah satu kejahatan yang sangat meresahkan 

dan membahayakan keselamatan anak-anak. Menurut data dari Kementerian 

Pemberdayaan Perempuan dan Perlindungan Anak pada tahun 2020, terdapat 

284 kasus penculikan anak di Indonesia. Hal ini menunjukkan betapa 

pentingnya upaya untuk mencegah dan mengantisipasi kejahatan ini. 

KemenPPPA memberi perhatian terhadap kasus ini karena terjadi penculikan 

anak disertai tindak kekerasan seksual. Kasus ini merenggut rasa aman anak 

bermain di ruang publik (KemenPPPA, 2022). Menurut Pasal 1 ayat (15) 

Undang-Undang Perlindungan Anak disebutkan perlindungan khusus adalah 

suatu bentuk perlindungan yang diterima oleh anak dalam situasi dan kondisi 

tertentu untuk mendapatkan jaminan rasa aman terhadap ancaman yang 

membahayakan diri dan jiwa dalam tumbuh kembangnya.  

Salah satu bentuk perlindungan yang dapat digunakan adalah teknologi 

Global Positioning System (GPS). Teknologi GPS adalah sistem radio navigasi 

untuk mengetahui posisi koordinat sebuah objek. Demikian juga dengan 

jaringan data GPRS, teknologi ini berkembang pesat serta banyak digunakan 

untuk akses internet bergerak pada setiap tempat dan setiap waktu (Fadhilah 

dkk, 2021). Sistem GPS berfungsi dengan memanfaatkan sinyal yang diterima 

dari beberapa satelit untuk menentukan titik koordinat posisi pengguna. 

Informasi posisi tersebut kemudian ditransmisikan ke receiver GPS yang 

digunakan, sehingga pengguna dapat mengetahui posisi mereka dengan akurat. 

Blynk adalah sebuah layanan server yang digunakan untuk mendukung project 

Internet of things. Informasi lokasi yang diidentifikasi sebagai latitude dan 

longitude dikirim ke server
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Blynk dengan internet. Kemudian, informasi lokasi ditampilkan di aplikasi pada 

ponsel yang terhubung dengan Blynk API. 

Berdasarkan uraian di atas maka dilakukan rancang bangun alat yang dapat 

melacak posisi anak dan memperingati orang tua jika terjadi adanya penculikan. 

Alat ini menggunakan Nodemcu ESP8266 sebagai mirokontrolernya dan 

Modul NEO6 sebagai alat GPS untuk melacak penculikan anak dan ditampilkan 

pada aplikasi android. Aplikasi android terhubung dengan server Blynk, 

aplikasi akan melacak posisi anak menggunakan data longitude dan latitude dari 

ESP8266 yang tersimpan pada database di server Blynk. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

a. Bagaimana penerapan sensor GPS dengan Mikrokontroler NodeMCU 

ESP8266 untuk mendeteksi posisi anak? 

b. Bagaimana pengambilan data koordinat posisi latitude dan longitude 

dengan posisi anak pada 4 tempat yang berbeda? 

c. Bagaiman keakuratan peforma hasil rancang bangun sistem GPS pada 

aplikasi Blynk? 

 

1.3 Tujuan 

Prototype alat pelacak yang dapat digunakan untuk melacak posisi anak 

secara real-time. Prototype ini harus dapat berkomunikasi dengan platform 

Blynk API untuk mengirimkan data lokasi ke perangkat orang tua. 

 

1.4 Luaran 

a. Bagi Keluarga anak 

Perwujudan prototype ini diharapkan dapat membantu orang tua dalam 

mengawasi anak dengan melacak posisi anak dengan peringatan panggilan 

darurat demi mengatasi kasus penculikkan anak. 

b. Bagi Mahasiswa 

• Laporan Tugas Akhir 

• Jurnal 

• Prototype
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

 Kesimpulan yang didapatkan dari pengerjaan tugas akhir yang berjudul 

“Sistem Pelacak Dengan Notifikasi Peringatan Telepon Untuk Mengantisipasi 

Penculikan Anak” dengan subjudul “Implementasi Sistem Pelacak Penculikan 

Anak Berbasis Blynk dengan Map Real-time menggunakan ESP8266 dan Sensor 

GPS” adalah sebagai berikut: 

• Berdasarkan analisis data, implementasi sensor GPS dengan Mikrokontroler 

NodeMCU ESP8266 pada alat pelacak lokasi penculikan anak telah berhasil 

dilakukan. Alat ini mampu mendeteksi posisi anak dengan menggunakan 

data koordinat posisi latitude dan longitude. Namun, keakuratan dan 

konsistensi pengukuran tergantung pada lingkungan sekitar, seperti lokasi 

terbuka, keramaian, hambatan fisik, dan kondisi pepohonan. 

• Berdasarkan analisis data menunjukkan bahwa pengambilan data koordinat 

posisi anak pada 4 lokasi yang berbeda menghasilkan perbandingan yang 

bervariasi. Diperoleh rata-rata selisih jarak yang didapatkan dari 4 lokasi 

sebesar 0,5605 Meter dengan error sebesar 0,2295%, dan rata-rata 

perpindahan radius sebesar 0,24225, dengan error sebesar 0,1825%. Lokasi 

terbuka seperti lapangan PNJ memberikan keakuratan yang lebih baik, 

sementara lokasi dengan kendala seperti kepadatan manusia (stasiun UI), 

pepohonan tinggi (hutan UI), dan struktur fisik tertutup (perumahan Beji) 

memiliki keakuratan yang bervariasi. Hal ini menunjukkan bahwa 

lingkungan sekitar sangat mempengaruhi keakuratan pengambilan data 

koordinat. 

• Performa sistem GPS pada aplikasi Blynk memiliki tingkat keakuratan yang 

bervariasi tergantung pada kondisi lingkungan lokasi pengujian dan 

penangkapan satelit yang diterima sensor GPS. Keakuratan tertinggi 

tercapai pada lokasi terbuka (lapangan PNJ), 
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sedangkan lokasi dengan hambatan fisik atau keramaian manusia cenderung 

menghasilkan keakuratan yang lebih rendah. 

Berdasarkan analisis data dan perumusan masalah, dapat disimpulkan bahwa 

alat pelacak lokasi penculikan anak menggunakan sensor GPS pada lokasi terbuka 

memiliki akurasi dan konsistensi yang baik dalam mengukur jarak dan perpindahan 

radius. Namun, performa alat ini dapat terpengaruh oleh penangkapan satelit oleh 

sensor GPS dan hambatan lingkungan sekitar, seperti hambatan fisik, keramaian 

manusia, dan struktur tertutup. Oleh karena itu, perlu dilakukan pengembangan 

lebih lanjut dan pengujian lebih detail untuk meningkatkan akurasi dan konsistensi 

alat pelacak pada lokasi-lokasi dengan kendala tersebut. 

 

5.2 Saran 

 Setelah melaksanakan pengerjaan tugas akhir “Sistem Pelacak Dengan 

Notifikasi Peringatan Telepon Untuk Mengantisipasi Penculikan Anak” terdapat 

beberapa saran yang dapat bermanfaat untuk perkembangan penelitian selanjutnya, 

Adapun saran seperti mengubah penggunaan WiFi Hotspot dengan provider 

internet dari modul GSM SIM800L agar mempermudah penghubungan alat 

terhadap koneksi internet. Kemudian saran untuk mengolah data untuk mengetahui 

pendeteksian satelit yang diterima oleh sensor GPS  pada setiap lokasi dengan 

hambatannya masing- masing.
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LAMPIRAN 3 

LISTING PROGRAM 

 

1.  Pemroses dan Sensor 

//Token Koneksi Ke BLYNK 

#define BLYNK_PRINT Serial 

#define BLYNK_TEMPLATE_ID "TMPL6SvEQ4pwe" 

#define BLYNK_TEMPLATE_NAME "GPS PELACAK" 

#define BLYNK_AUTH_TOKEN "uKFpHUZXsO7-jdSc5QG79nw0xvc_nxrR" 

 

//Library 

#include <TinyGPS++.h> 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <BlynkSimpleEsp8266.h> 

#include <SoftwareSerial.h> 

 

//PinOut ESP8266 

int RXPin = D7;           //Connect ke TX GPS 

int TXPin = D6;           //Connect ke RX GPS 

int RXPinS = D2;          //Connect ke TX GSM 

int TXPinS = D1;          //Connect ke RX GSM 

const int buttonPin = D4; //Connect ke Button 
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//Koneksi WiFi dan BLYNK 

char auth[] = BLYNK_AUTH_TOKEN;              

char ssid[] = "Iofi"; 

char pass[] = "kakikukeko12"; 

 

//String dan Int 

TinyGPSPlus gps; 

WidgetMap myMap(V5); 

BlynkTimer timer; 

int buttonState = 0; 

unsigned int move_index = 1; 

String PHONE = "081311346957"; 

 

//Membuat koneksi serial dengan nama "gpsSerial" dan "sim800l" 

SoftwareSerial gpsSerial(RXPin, TXPin); 

SoftwareSerial sim800l(RXPinS, TXPinS); 

 

void setup() { 

  //Inisialisasi pin push button sebagai input 

  pinMode(buttonPin, INPUT); 

 

  //Inisialisasi komunikasi serial dengan SIM800L dan GPS 

  Serial.begin(9600); 
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  gpsSerial.begin(9600); 

  sim800l.begin(9600); 

 

  //Inisialisasi koneksi Blynk dan WiFi 

  Blynk.begin(auth, ssid, pass, "blynk.cloud", 80); 

  timer.setInterval(1000L, checkGPS); 

  delay(1000); 

} 

 

void loop() { 

  int buttonState = digitalRead(buttonPin); 

  if (buttonState == LOW){     

    sendSMS(); 

    delay(5000); 

    makeCall(); 

    Serial.println(); 

    delay(1000); 

    while (digitalRead(buttonPin) == LOW){ 

      //Tidak akan melakukan apapun saat Button ditekan 

    } 

  } 

 

  //Membuat tampilan data ketika terdapat koneksi 
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  while (gpsSerial.available() > 0){ 

    if (gps.encode(gpsSerial.read())){ 

      displayInfo(); 

    } 

  } 

  //Jika dalam 5 detik tidak ada koneksi, maka akan muncul error "No GPS 

detected" 

  if (millis() > 5000 && gps.charsProcessed() < 10) 

  { 

    Serial.println("No GPS detected"); 

    Blynk.virtualWrite(V4, "No GPS detected"); 

    while(true); 

  } 

 

  Blynk.run(); 

  timer.run(); 

} 

 

//Mengecek Rangkaian dan Sinyal GPS 

void checkGPS(){ 

  if (gps.charsProcessed() < 10) 

  { 

    Serial.println(F("No GPS detected: check wiring.")); 

    Blynk.virtualWrite(V3, "GPS ERROR");   
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  } 

  else 

  { 

    Blynk.virtualWrite(V3, "GPS OK"); 

  } 

} 

 

void displayInfo() 

{ 

  if (gps.location.isValid()) 

  { 

    //Menyimpan Latitude dan Longitude 

    float latitude = (gps.location.lat()); 

    float longitude = (gps.location.lng()); 

 

    //Menampilkan pada serial monitor 

    Serial.print("Latitude: "); 

    Serial.println(gps.location.lat(), 6); 

    Serial.print("Longitude: "); 

    Serial.println(gps.location.lng(), 6); 

    Serial.print("Altitude: "); 

    Serial.println(gps.altitude.meters()); 
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    //Menampilkan pada BLYNK 

    Blynk.virtualWrite(V1, String(latitude, 6));    

    Blynk.virtualWrite(V2, String(longitude, 6));   

    myMap.location(move_index, latitude, longitude, "GPS_Location"); 

    Blynk.virtualWrite(V4, "Location Available"); 

  } 

  else 

  { 

    Serial.println("Location: Not Available"); 

    Blynk.virtualWrite(V4, "Location Not Available"); 

  } 

 

  Serial.println(); 

  Serial.println(); 

  delay(1000); 

} 

 

void sendSMS() { 

  float latitude = (gps.location.lat()); 

  float longitude = (gps.location.lng()); 

 

  //Mengirim perintah AT untuk memulai pengiriman SMS 

  sim800l.println("AT+CMGF=1"); 
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  delay(1000); 

 

  //Mengatur nomor tujuan 

  sim800l.println("AT+CMGS=\"" + PHONE + "\""); 

  delay(1000); 

   

  //Mengatur isi pesan SMS 

  sim800l.println("www.google.com/maps/place/" + String(latitude, 6) + "," + 

String(longitude, 6)); 

  delay(1000); 

   

  //Mengirim karakter Ctrl+Z (ASCII 26) untuk mengakhiri pesan 

  sim800l.write(26); 

  delay(1000); 

  Serial.println("SMS terkirim."); 

} 

 

void makeCall() { 

  //Memanggil nomor tujuan 

  sim800l.println("ATD" + PHONE + ";"); // Ganti dengan nomor tujuan yang 

sesuai 

  delay(10000); 

  Serial.println("Sedang melakukan panggilan..."); 

  delay(1000); 
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} 

 

//Megubah Nomor Tujuan 

BLYNK_WRITE(V6){ 

  String inputText = param.asStr(); 

  Serial.println("Input Text: " + inputText); 

  PHONE = inputText; 

  Blynk.virtualWrite(V7, PHONE); 

}
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LAMPIRAN 4 

SOP PENGGUNAAN ALAT PELACAK PENCULIKAN ANAK DENGAN 

PANGGILAN DARURAT 
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LAMPIRAN 5 

 

Gambar L5.1 Data Sheet GPS Ublox Neo-6M
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Gambar L5.2 Data Sheet SIM800L
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Gambar L5.3 Data Sheet TP4056 


