R

ESIN PEN

M

,;./\
ENSOR LOAD CELL UNTUK'QUTPUT

/

RI

)
ITEKNIK

NEGERI
JAKARTA
‘qll’

s
N2t
JAKARTA

P

ESUAI INPUT P/

IMPLEMENTA
BERAT BERA

Hak Cipta:

e 1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
/ \ a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

PROGRAM STUDI ELEKTRONIKA INDUSTRI

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI JAKARTA

2023



1))

h

)
POLITEKNIK
DASA

NEGERI
JAKARTA

POLITEKNIK

NECZ
JELRTA

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI JAKARTA
2023

DTOMA
PROGRAM STUDI ELEKTRONIKA INDUSTRI

o
© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




: Jamil Saputra

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS
Tugas Akhir ini adalah hasil karya saya sendiri dan semua sumber baik yang
dikutip maupun dirujuk telah saya nyatakan dengan benar.

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




ejie)er 1aba yiuyalijod uizi eduey

N
O
v v
s 3
2 Q
Q c
-
235
s 9
Q 3
c =
o
38
3%‘
==
a8
c
o
o 8
b
%:
3
T T
D O
o 2
o
3 @
<9
S 3
=L
A
o 9
o 3
o Q
Q =
)
3y
o 0=
-~
o
o
c S
w -
L
§ S
s =
rZ
)
2 g
s 2
-~
€9
= T
o
-
-
Y

5
o
®
3
Q@
=
=
T
o
=
=
o
2
S
£
s
-~
£
=
5
T
o
=
e
5
Q@
o
E
3
o
=
=
o
2
o
I}
]
D
=
o
3
o
o
3
=
'
o
E
=
3
S
3
)
5
o
®
3
=
w
o
E
-
T
=
o
5
T
o
3
=
w
o
E]
=
A
=
=
o
&
c
o
=
)
c
o
E
w
<
o
-
£
=
o
w
=
)
=

s

undede )ynjuaq wejep

VAYWIHYE
RH3IOIN
HINMILNOd

X
o
=
0
©
~*
Y

=
)
x
o
T
-+
o
3
*‘
o
&
=.
o
L
=
i
2
™
Q
o
=1
e
)
-
o
q
-+
o

-
=
o
-
Q
=
Q
3
(]
=
Q
c
=
T
w
o
o
o
b
o
=
o
-
o
c
'
o
c
=
c
=
~
Q
-
<
Q
-
<
-
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
3
~
Q
=
o
o
=
3
()
=
<
()
o
c
-
=
o9
=
w
c
3
o
o
-

LEMBAR PENGESAHAN
TUGAS AKHIR

Tugas Akhir dinjukan olch
Nama : Jamil Saputra
NIM ¢ 2003321047
Program Studi Elckironika Industei
Judul Tugas Akhir Implementasi sensor Load Cell untuk output berat

beras sesuai input pada mesin penjual beras

Telah diuji oleh tim penguji dalam Sidang Tugas Akhir pada Selasa, 8 Agustus
2023 dan dinyatakan LULUS,

Dra. B. S Rahave Purvwanti, M, Si ﬁ‘(

Pembimbing |
NIP. 1961 0461990032002
; by
Pembimbing 11 Nuralam S.T. M.T ‘ , '/]
NIP. 197908102014041001

Depok, #2.. Agustu s, .. 2023
Disahkan Olch

_Ketua Jurusan Teknik Elckiro




eyieyer uabap yiuyaiijod uizi edue)

2
e
[
=}
Q
=
f
T
o
=
—
Q.
o
==
=
[}
-
[
=
=
Q
=
=
[}
T
[}
=
=/
=
Q
o
=
<
-
=
Q
g
L
[
-
v
oL
-
(1)
=
=,
==
-
[
Q
[}
—
—
o
=
o
-
-
o

N
= - Y
o ]
s 28
= Q
Q@ c 3
35S
= -
a3g
=]
3 <
[ Q
[
233
o g
= ~
~
Sa 3
3 =%
3 =
o S
33¢
o E}
- T
o
532
< —
73 Q
g_ 2
s QP
Q s 5
o 2
R
g’ o
8 97
< °
w m
o0 S
£ 3=
c 2
= =
3873
S 0 <
<
o =l
e
c 9 3
= x5
e
2. °
o
o 2
Q —
3 £
5 B
T
z S
o
~ 3
5 T
1 ®
T =
€ £
b= ©w
Q
-
-~
-‘.
=
~
i)
-+
[
{5
(=1
3.
8
=
o
=
w
=
i)
-,
=
3
o
w
o
Q
=3

X
o
=
0
T
~*
Y

T
)
x
8]
S
-+
o
g.
;
o
o
3
(1)
x
E.
x
r
(1]
Q
(1)
=.
L
<1}
A
Q
*
-+
o

-
2
o
=
Q
=
Q
3
(]
=
Q
c
o
T
1"
()
o
o
b=
o
=
-}
-
o
c
w
o
c
=
c
=2
~
Q
-
<
Q
-
=
w
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
3
=
Q
=
o
o
=
3
()
=
<
()
T
c
-
=
o9
=
w
c
3
T
(]
-

KATA PENGANTAR

Puji syukur saya panjatkan kepada Allah SWT, karena atas berkat dan rahmat-Nya,
penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir ini. Penulisan Tugas Akhir ini dilakukan
dalam rangka memenuhi salah satu syarat untuk mencapai gelar Diploma Tiga
Politeknik.

Tugas Akhir ini membahas tentang penggunaan sensor load cell sebagai pengukur

berat beras pada sistem'penjualan beras otomatis berdasarkan input.

Penulis menyadari bahwa, tanpa bantuan dan bimbingan dari berbagai pihak, dari
masa perkuliahan sampai pada penyusunan tugas akhir ini, sangatlah sulit bagi
penulis untuk menyelesaikan tugas akhir ini.Oleh karena itu, penulis mengucapkan
terima kasih kepada:

L.
2.

Rika Novita Wardhani, S.T., M.T. selaku Ketua Jurusan Teknik Elektro;
Nuralam, M.T. selaku Kepala Program Studi Elektronika Industri dan
pembimbing ke-dua Tugas Akhir;

Dra. B. S Rahayu Purwanti, M.Si selaku.dosen. pembimbing ke-satu Tugas
Akhir;

Sahabat EC-B 20 dan Rashya Aliriya Rizgi selaku rekan tim pelaksana Tugas
Akhiriatas dukungan dan bantuan yang diberikan.

Ayah, Ibu, Adik & Kakak tercinta yang selalu. memberikan doa dan dukungan

baik secara moral maupun material;

Saran dan kritik membangun dalam pengembangan pengetahuan dan wawasan dan
semoga Tugas Akhir ini bermanfaat bagi pembaca maupun penulis.

Depok, 1 Juli 2023

Penulis



eje)er 1aba yiuyaljod uizi eduey

13
b
(]
=]
Q
<
f~r
T
Q
=
e
Q.
o
~
=
()
-
<
Qe
=
o
=
=
(1]
T
(]
=
=
=
Q
Q9
=
<
o
=
Q
3
o
-
Q
-
v
o
=
o
=
2,
==
=
[
Q
(]
Py
e
o
=
-
-
-
o

N
o o
o )
s 8
= Q@
Qe s
253
= -
g 27
-
3 <
[ = o
3 c
=l
S c
S x
Sa 7
3 =%
3 3
m :
-
2388
T o5
= °
o
553
S8
< B
® 8 3
o d
9 @
Q =3
9 [
3 =
9 o
8 97
< °
w m
) S
e 2 £
= =
c 4
>2 3
38%
- -
< <
o o
= =
c 93
= 7 =
By
3. °
a
s 2
o —
3 £
o =
: 3
z 8
o
~ S
5 T
5 2
- -
c £
3 @
o
-
~
-
=
-~
o
-
o
{
o
3.
8
[
o
-
w
=
i)
Cad
o
=
o
w
o
&
=

X
m
=
0
T
~*
8

o
m
x
0
©
-+
Y
g.
;
v
o
;.
®
x
E.
x
2
D
Q
o
=.
fm
o
x
3
q
-+
Y

-
=
o
-
o
=
Q
3
(]
=
Q
c
—
T
w
(1)
o
o
=
o
=
Q
-
Q
c
1'd
o
c
=
<
=
=
Q
-
<
Q
~
<
=
3,
o
o
=
T
Q
3
(]
=
n
o
=
~
c
3
=
Q9
=
Q.
o
=
3
()
3
<
o
o
<
-
=
-
=
(7.}
<
3
o
o
-

Penggunaan Sensor Load Cell Sebagai Pengukur Berat Beras pada Sistem
Penjualan Beras Otomatis Berdasarkan Input

ABSTRAK

Beras merupakan salah satu makanan pokok masyarakat indonesia. Kebutuhan
bahan pangan berperan penting dalam.penyediaan. kebutuhan pangan bagi
masyarakat. Penjualan beras yang.masih terbilang manual dimana pembeli harus
menyebutkan berat atau liter beras yang ingin dibeli, kemudian penjual menakar
atau menimbang beras.sesual permintaan. Penjualan beras dapat dilakukan
dengan menggunakan‘mesin penjual beras otomatis yang bisa dengan metode self
service. Penggunaan mesin penjual beras dapat mengefisienkan waktu penjual.
Mesin penjual beras dirancang dengan menggunakan ‘sensor load cell, "hill
acceptor ITLBV20, motor servo, push button, printer thermal, modul HX711, power
supply, printer thermal, LCD 16x2, 12C, dan step down. Dalam mempregram load
cell diperlukan kalibrasi terlebih dahulu agar pengukuran berat sesuai. Pada saat
pembeli menginput uang kertas kemudian menekan push button, beras akan keluar
secara otomatis dan beratnya.akan dideteksi dengan load cell. Ketika load cell
telah mendeteksi berat beras mencapai set-poin, beras secara otomatis akan
berhenti keluar. Mesin penjual beras juga .terdapat display LCD untuk
menampilkan uang kertas yang terdeteksi dan berat beras.

Kata Kunci : Arduino Mega 2560, Beras, IITLBV20, Sensor Load Cell

Politeknik Negeri Jakarta
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Using a Load Cell Sensor to Measure the Weight of Rice in an Automatic Rice
Sales System Based on Input

ABSTRACT

Rice is one of the staple foods of Indonesian society. The need for food
ingredients plays an important role in providing.food-for the community. The sale
of rice is still done manually, where.the buyer has to specify-the weight or volume
of rice they want to purchase,-and then the seller measures the rice accordingly.
The sale of rice can be done using an automatic rice vending machine that operates
with a self-service methed. The use of rice vending machines can streamline the
seller's time. The'rice vending machine is designed using a load cell ‘sensor,
ITLBV20 bill acceptor, servaimotor, push button, thermal printer, HX711 module,
power supply,16x2 LCD, 12C, and step-down module. Calibration.is required when
programming the load cell to ensure accurate weight measurements. When the
buyer‘inputs paper money and presses the push button, rice will be dispensed
automatically, and its weight will be detected by the load cell. Once the load cell
detects that the weight of the rice has reached the set point, the rice dispensing will
stop automatically. The rice vending machine also includes an LCD display to show
the detected paper money and the weight of the rice.

Keywords: Arduino Mega 2560, Rice, ITLBV20, Sensor Load Cell

Politeknik Negeri Jakarta
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Beras merupakan salah satu makanan pokek masyarakat indonesia. Dalam
kegunaannya beras merupakan kebutuhan-pangan yang berperan sangat penting
dalam penyedian kebutuhan pangan bagi masyarakat (Indrayanaet al, 2020), Beras
dengan mudah dapat ditemukan dipasar tradisional maupun modern.. Penjualan
beras saat ini masih dilakukan secara manual ‘dimana pembeli harus menyebutkan
berat atau liter-beras yang /dngin dibeli, kemudian penjual akan menakar atau
menimbang beras sesuai permintaan pembeli.

Kegiatan penjualan beras yang dilakukan secara manual tersebut dapat
dilakukan dengan cara membuat mesin.penjual beras otomatis, yang dapat
dilakukan pembeli dengan cara sistem self service. Pembelian beras pada mesin
penjual beras otomatis ini menghasilkan keluaran beras dan struk bukti pembelian
beras dengan masukkan uang kertas. Mesin.penjual beras otomatis ini dapat
membantu penjual beras mengefisienkan waktunya dengan _hanya mengecek
persedian beras pada mesin penjual beras tanpa harus melayani pembeli.

Dalam perancangan inipenulis menggunakan. sensor load cell sebagai
pengukuran berat beras pada sistem penjual beras otomatis berdasarkan input. Pada
model mesin penjual beras, sensor load cell digunakan sebagai pengukur beban
yang dikeluarkan dari tabung sesuai input uang yang dimasukkan pada ITLBV20.
Beban yang dimaksud merupakan beras yang dikeluarkan dari tabung. Pada saat
ITLBV20 memberikan input maka motor servo akan menggerakkan katup tabung
untuk mengeluarkan beras yang.akan dideteksi beratnya oleh sensorload cell sesuai
input yang dimasukkan, dan motor servo-akan-menutup kembali katup tabung
setelah sensor load cell sudah sesuai input yang diberikan. Kemudian printer

thermal akan mengeluarkan struk pembelian beras.

1.2 Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang diuraikan diatas, maka permasalahan yang

akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut:
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1.5

Bagaimana merancang sistem alat penjualan beras otomatis berdasarkan
input uang kertas?

Bagaimana melakukan pengujian pada rancangan alat penjualan beras?
Bagaimana merancang sensor loadcell sebagai sistem pengukur berat

pada alat penjual beras?

1.3 Batasan masalah

Batasan masalah dalam-tugas akhir ini adalah :

1.

UG R W N

Uang yang dapatdigunakan hanya bisa memakai uang kertas rupiah jenis
lama

Alat ini hanya mampu digunakan dalam pembelian kurang dari 5 kg
Alat ini tidak memiliki indikator pada tabung persedian beras.

Uang yang digunakan untuk alat.int-harus uang pas

Hanya dapat menjual beras dengan harga 10.000/kg

Alat ini hanya dapat melakukan sistem pembayaran menggunakan uang

kertas rupiah

Tujuan

Tujuan yang ingin dicapai dalam tugas akhir.ini adalah

1.. Merancang sistem alat penjualan beras otomatis berdasarkan input uang
kertas

2. Merancang sensor load cell untuk pengukur berat beras pada alat penjual
beras.

3. Melakukan pengujian pada rancangan sistem penjualan beras otomatis
berdasarkan input uang kertas

Luaran

Luaran yang dihasilkan dalam tugas-akhir.ini.adalah:

1.

2
3.
4

Prototipe mesin Penjualan beras
Laporan Tugas Akhir

Draft Hak Cipta

Draft artikel lImiah
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BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Pada alat Mesin Penjual Beras dengan implementasi sensoer load cell dan input
uang kertas rupiah berhasil dibuat‘dengan menggunakan beberapa komponen
elektronika seperti sensorload cell, motor servo, Modul'HX714, Bill Acceptor,
Printer Thermal, LLCD 16x2, Mikrokontroler Arduino Mega 2560, Push
Button, Dimana sensor Load cell mendeteksi berat dan diberikan. pada
mikrokontroler untuk /menghitung berat beras sesuai input uang yang
dimasukkan kemudian ditampilkan pada LCD 16x2.

Perancangan dalam pembuatan Mesin Penjual Beras dengan implementasi
sensor load cell ‘dan input uang kertas rupiah menggunakan mikrokontroler
yaitu Arduino Mega2560.

Pada data yang didapat oleh mesin penjual beras menampilkan data berat beras
sesuai input uang yang dimasukkan, hasil dari-deteksi berat akan dibaca oleh
load cell yang akan dibaca oleh mikrokontoler lalu data akan ditampilkan pada
Display LCD 16X2.

Saran

Membutuhkan = penelitian =~lanjutan== untuk  mengembangkan dan
menyempurnakan alat agar dapat dimanfaatkan pada masyarakat sebagai
transaksi/jual beli beras.

Penggunaan sensor yang lebih akurat dan presisi agar dapat meminimalisir
error pada pembacaan berat.

Melengkapi alat~dengan sensor lainnya agar dapat menghitung-jumlah
persediaan beras pada tabung dan menyambungkan nya dengan 10T.
Menambahkan keypad pada mesin penjual beras agar dapat mengatur harga

tiap kilogram nya.

22
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Lampiran 3

Program Mesin Penjual Beras

#define buttonl 4

X
)
=
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/lprinter
#include "Adafruit_Thermal.h
#include "SoftwareSeri
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/ILCD 12C
#include <Wire.h>
#include <LiquidCrystal_I2C.h>

LiquidCrystal_12C Icd(0x27,20,2);

uint8_t tampilanHome = 0;
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/ILOADCELL
#include "HX711.h"

HX711 scale;

L
m
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float calibration_factor = -470; //Nilai a
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uint64_t jeda0 = 2000
uint64_t waktuSebelum1 =0
uint64_t jedal = 200;

void setup() {

pinMode(button1, INPUT_PULLUP);
Serial.begin (9600);
Serial.printIn("void setup");



epie>er LaBAN YIwiMod izl eduey

2
o
3
Q
<
-3
T
o
3
=
Q.
o
=~
3
[
=
c
2
5
3
5
T
[}
3
=
3
Q
[
3
3
3
Q
s
3,
o
-
S
-
5
=
2
(]
Q
[}
=.
—
3
§

N
Qoo
o vV
A
2éé
-*
35t
2985
e
=1
g'ﬁ
c
SaE
5 = X
o a =
S =3
S 8
g:
2 =5
3¢
el
m o 5
o
TZ%
a2
252
25 3
o
Q
2N
55 B
>S9 =
[
595
c 23
v e~ 0
o oS
£33 L
c =8
By
$83
313
£53
b5
2. 87T
g 3
R
3 £
2 =5
2 9
£ 3
> 3
3 B
T £
£ =
= T
i)
=1
Z
=
=
o
)
=
=
3
Q
=
Q
=
2
i)
g
3
2
o
&
-

X
m
=
o)
=
8

—
o
)
o
3
Q
8
[}
=3
Q
c
=
T
n
(1]
o
o
=
o
=]
o
Cd
o
c
n
o
c
-
c
=
g
o
-
£
=
X
)
=]
T
o
8
(]
=]
n
o
2
c
2
o
=1
o
o
3
3
g
<
(]
T
c
-3
o
3
v
c
3
-
[}
-

L-3

Seriall.begin (9600);

/I NOTE: SOME PRINTERS NEED 9600 BAUD instead of 19200, check test
page.

mySerial .begin(9600); // Initialize SoftwareSerial

printer.begin(); /I Init printer (same
/I printStruk();

POLITEKNIK
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Icd.print(™
Icd.setCursor(0,
Icd.print("
delay(1000);
Icd.clear();
Icd.setCursor(0, 0);
Icd.print(" LOADING ");
delay(1000);

Icd.clear();
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Icd.setCursor(0, 0);
lcd.print(* LOADING. *);
delay(1000);
Icd.clear();
Icd.setCursor(0, 0);
lcd.print(" LOADING..
delay(1000);
Icd.clear();

Icd.setCursor(0, O

L
v
=
N
T
&

epie>er LaBAN YIwiMod izl eduey

undede jynjuaq wejep 1ui sijn} e1ey ynanjas neje ueibeqas yelueqiadwaw uep ueywnwnbuaw Buese|iq ‘z

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

ejieyer 1263 yiwya3ijod sefem buek uebunuaday) ueyibnisw yepn uedianbuad °q

*yejesew njens uenefun neje }i1yj uesijnuad ‘uesode] uesijnuad ‘Yejw) eA1ey uesjinuad ‘ uenijauad ‘ue)ipipuad uebunuaday] ynjun eAuey uedipnbuad ‘e

—
S
)
o
3
Q
8
o
=3
Q
c
=
T
n
(1]
o
o
e
o
=]
o
Cd
o
=
n
o
c
-
c
=
g
o
-
£
w
EX
)
=]
T
o
8
o
2
o
2
c
2
o
=1
o
)
3
3
g
<
o
T
<
-3
o
3
v
c
3
-
[}
-

flag2 = 0;
Icd.clear();
Icd.setCursor(0, 0);
Icd.print(" TOTAL Rp");
Icd.setCursor(9, 0);
Icd.print(total);
Icd.setCursor(0, 1);
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lcd.print("BERAT : );
Icd.setCursor(9, 1);
Icd.print(totalBeratl);
Icd.setCursor(14, 1);
lcd.print("Kg");

}

else if (total > 0 && flag3 ==
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else if (millis() - waktuSebelum0 >= jeda0) {

waktuSebelumO0 = millis();
if (tampilanHome == 1) {

tampilanHome++;
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Icd.clear();
Icd.setCursor(0, 0);

Icd.print(" BERAS MURAH ");
Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print("HARGA : ");
Icd.setCursor(8, 1);
Icd.print(hargaBerasPe
Icd.setCurso /

1;
Icd.clear();
Icd.setCurs
Icd.print("
Icd.setCurs

Icd.print("'S
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erbolehkan hanya 1 hingga 6

/I Serial.print("in:
/I Serial.printin(in);
if(in >= dataTerendah && in <= dataTertinggi){
in = in - dataTerendah;
Serial.print(“uang terbaca Rp. ");
duit = rupiah[in];
Serial.printin(duit);
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total = duit + total:

Serial.print("Total Uang Rp. ");
Serial.printin(total);

Serial.print("Total Berat : ");

totalBerat = total*1000/hargaBerasPerKilo;
totalBeratl = totalBerat/1000
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tampilanHc
Icd.clear();
Icd.setCurs

Icd.print("
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Icd.print("
Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print(" DIKENAL");
delay(3000);

flag2 = 1,

tampilanHome = 1;
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L-3

void tombolEnter() {

tIn("SiIa‘biI Struk

POLITEKNIK
toncfacton; = 1
JAKARTA

Serial.print("Pembacaan : ");

Serial.print(units);

Serial.printIn(" grams");

myservo.write(servoBuka);

Serial.printIn("servo buka");

while (units < totalBerat-konstantaO+beratWadah) {
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flag3 =1,

flag2 = 0;

tampilanHomeScreen();
scale.set_scale(calibration_factor);

units = scale.get_units();

if (units < 0)
{
units = 0.00;

t("Pemb
al.print(units);
Serial.printin(" grams”);

}

MYServo.write

Serial.printin(

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

tampilanHome
flag3 = 0;
}

void printStruk() {

flagd = 1,
tampilanHomeScreen();
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printer.setSize('S");

printer.justify('C");

printer.printin(F("'BERAS MURAH"));
printer.setSize('S");

printer.printin(F("KOPERASI"));

printer.setSize('S");

printer.printin(F("POLITEKNIK NEGERI JAKARTA™);
printer.printin(E(*™));

printer.justify(‘L");

printer.print(F("Jumlah Uang : Rp"));
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printer.print(total);
printer.println(F(",00"));
printer.print(F("Jumlah Beras : "));
printer.print(units/1000);
printer.printin(F(" Kg"));
printer.justify('C");
printer.printin(F(**));
printer.printin(F("TERIMAKASIH"));
printer.feed(3);
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printer.sleep();  // Tell printerto sleep
delay(3000L); /I Sleep-for 3 seconds

printer.setDefault(); // Restore printer to defaults
delay(2000);

tampilanHome =.1;

flag4 = 0;
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printer.wake();  // MUST wake() before printing again, even If reset
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Lampiran 4

Program Kalibrasi sensor Load Cell

#include "HX711.h"

alibration_fact:

‘//Nilai :

oat ounces;

Serial.printin(*
erial.printin(* diatas load ce

i Bk by = 4 ) 1€
NEGERI
- gl itk g o

scale.tare();

long zero_factor = scale.read_average();
Serial.print("Zero factor: ");

Serial.printin(zero_factor);

}

void loop() {
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(calibration_factor);

scale.set_scale

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Serial.print("Pembacaan : ");
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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1. dengan uang yang dimiliki

e

SOP Pemakaian Alat

SOP ALAT
Fungsi
ah kertas kedalam Bill Acceptor |

POLITEKNIK
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sh button

Sistem jual beli beras menjadi lebih efisien
kkan beras y

Dapat melakukan pembelian beras s

Hubungkan alat de

Masukkan

Lampiran 5
1
2
1.
2

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
\ a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




