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Sistem Monitoring Suhu dan Vibrasi Pada Motor Overhead Crane Berbasis IoT 

 

Abstrak 

 

Pengaplikasian overhead crane (OC) untuk mengangkat beban yang memiliki bobot 

berlebih berpotensi menyebabkan putaran motor menjadi tidak stabil, overheating, 

menimbulkan vibrasi pada bearing, dan overcurrent. Situasi yang tidak wajar ini dapat 

menyebabkan masa pakai motor penggerak OC akan tereduksi bila terjadi secara 

berulang. Pemantauan secara langsung terhadap kondisi motor crane diperlukan 

untuk mencegah keadaan yang tidak wajar terhadap overhead crane. Namun, posisi 

motor penggerak OC yang berada di ketinggian menghambat teknisi dalam melakukan 

pemantauan terhadap suhu, getaran, arus, tegangan, dan kecepatan rotasi motor 

secara efektif. Studi ini mengusulkan sebuah solusi yang berfokus pada perancangan 

sistem pemantauan suhu, getaran, arus, tegangan, dan kecepatan rotasi motor pada 

OC berbasis Internet of Things (IoT). Dalam sistem ini, input berupa sensor dan output 

berupa motor diintegrasikan melalui pengendali PLC. Setelah pemrosesan data, PLC 

mengirimkan data tersebut menuju database melalui DeviceXPlorer. Selanjutnya, 

database mengirimkan data ke platform IoT melalui jaringan WiFi untuk ditampilkan 

pada web Thingsboard dengan menggunakan Node-RED. Dengan penerapan sistem 

pemantauan yang mengandalkan IoT ini, teknisi tak perlu naik ke atas crane untuk 

melakukan pengukuran kondisi OC secara manualInformasi tentang suhu, getaran, 

arus, tegangan, frekuensi, dan kecepatan rotor dapat diakses secara langsung dan 

real-time melalui web Thingsboard. Hasil dari penelitian ini menunjukkan bahwa 

sistem pemantauan kelima parameter pada OC yang berlandaskan IoT berjalan 

dengan baik serta data yang terpampang pada web Thingsboard sejalan dengan 

harapan. Hasil pembacaan suhu, getaran, arus, tegangan, frekuensi, dan kecepatan 

rotor masih berada di bawah batas aman karena nilai kesalahan hanya sebesar 10%. 
 
 

Kata Kunci: Internet of Things, Overhead Crane, PLC, Thingsboard 
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Sistem Monitoring Suhu dan Vibrasi Pada Motor Overhead Crane Berbasis IoT 

 

Abstract 

 

The application of overhead crane (OC) to lift loads that have excess weight has the 

potential to cause motor rotation to become unstable, overheating, causing vibration 

in the bearing, and overcurrent. This unnatural situation can cause the service life of 

the OC drive motor to be reduced when it occurs repeatedly. Direct monitoring of the 

condition of the crane motor is necessary to prevent the unnatural state of the overhead 

crane. However, the position of the OC drive motor at an altitude hinders the 

technician from effectively monitoring the temperature, vibration, current, voltage, and 

rotational speed of the motor. This study proposes a solution that focuses on the design 

of temperature, vibration, current, voltage, and motor rotation speed monitoring 

system on Internet of Things (IoT) based OC. In this system, inputs in the form of 

sensors and outputs in the form of motors are integrated through PLC controllers. After 

processing the data, the PLC sends the data to the database via DeviceXPlorer. Next, 

the database sends data to the IoT platform over a WiFi network to be displayed on the 

web Thingsboard using Node-RED. With the implementation of this IoT-based 

monitoring system, technicians do not need to climb on a crane to perform manual 

measurements of OC conditionsinformation about temperature, vibration, current, 

voltage, frequency, and rotor speed can be accessed directly and in real-time via the 

Thingsboard web. The results of this study indicate that the monitoring system of the 

five parameters on the OC based on IoT is running well and the data displayed on the 

Thingsboard web is in line with expectations. The results of temperature, vibration, 

current, voltage, frequency, and rotor speed readings are still below the safe limit 

because the error value is only 10%. 

 
 
 
 

Key Word: Internet of Things, Overhead Crane, PLC, Thingsboard,  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang  

Overhead crane merupakan jenis crane yang beroperasi dengan cara mengangkat 

beban melalui girder atau balok atas yang terpasang di atas headroom atau ruang kerja. 

Overhead crane digunakan untuk mengangkat dan memindahkan bahan atau produk di 

pabrik, gudang, pelabuhan, dan tempat lain yang membutuhkan pengangkatan beban 

berat. Umumnya overhead crane memiliki ketinggian yang sulit dijangkau. Ketinggian 

yang tidak cukup dijangkau dapat menghambat proses pengoperasian dan bahkan dapat 

menyebabkan kecelakaan kerja yang berpotensi mengakibatkan kerusakan pada 

peralatan atau bahkan cedera pada pekerja. Selain itu, ketinggian juga dapat 

menyebabkan lamanya waktu yang dibutuhkan pekerja apabila overhead crane sedang 

dalam keadaan abnormal. Keadaan abnormal salah satunya adalah masalah motor 

induksi 3 fasa pada motor crane 

Masalah ketinggian pada crane dapat diatasi dengan sistem pengawasan berupa 

dashboard monitoring yang dirangkai menggunakan perangkat elektrikal seperti 

sensor suhu, sensor vibrasi, dan inverter yang saling terintegrasi oleh PLC satu sama 

lain. Pengawasan sensor suhu, sensor vibrasi, dan parameter pada inverter bertujuan 

untuk menjaga agar parameter motor pada crane dalam keadaan normal dan 

memudahkan dalam proses perawatan dan perbaikan alat. Hasil pemantauan dirancang 

dapat dilihat dimanapun karena dashboard monitoring ini dibuat melalui Thingsboard 

berbasis IoT yang menggunakan konfigurasi masing-masing komponen. 

Berdasarkan uraian di atas, peneliti akan merancang sistem “Sistem Monitoring 

Suhu dan Vibrasi Pada Motor Overhead Crane Berbasis IoT”. Sistem ini diharapkan 

dapat memberi indikasi kepada operator untuk mengetahui bila terdapat kondisi 

abnormal pada crane sehingga dapat dilakukan perawatan sebelum mengalami 

kerusakan. 
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1.2 Rumusan Masalah 

Terdapat beberapa perumusan masalah yang dibahas pada penulisan laporan 

skripsi ini, yaitu sebagai berikut: 

1. Bagaimana cara mendesain dashboard di Thingsboard dan monitoring suhu, vibrasi, 

dan parameter inverter ? 

2. Berapa lama waktu yang dibutuhkan pada parameter pada program dashboard? 

3. Bagaimana instalasi sensor suhu dan sensor vibrasi pada motor crane? 

4. Bagaimana pemrograman database, Node-RED, DeviceXPlorer, dan PLC? 

1.3 Tujuan 

Adapun tujuan dari penelitian ini diantaranya: 

1. Membuat desain dashboard pada pada Thingsboard. 

2. Melakukan instalasi pada sensor suhu dan sensor vibrasi pada motor crane. 

3. Mempermudah pada saat terjadi abnormal pada motor crane. 

4. Membuat program database, Node-RED, DeviceXPlorer, dan PLC. 

1.4 Luaran 

Penulisan skripsi ini memiliki luaran sebagai berikut: 

1. Realisasi sistem monitoring suhu dan vibrasi pada motor crane dengan 

menggunakan PLC dan VSD berbasis IoT 

2. Sebagai bahan referensi para mahasiswa teknik elektro dalam penelitian ataupun 

kajian lain yang masih berhubungan. 

3. Laporan Skripsi 

4. Artikel pada seminar internasional IC2IE 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan pengujian yang telah dilakukan maka dapat diambil kesimpulan 

sebagai berikut: 

1. Sistem monitoring sensor suhu, sensor vibrasi dan parameter inverter pada motor 

overhead crane telah berfungsi dengan baik. 

2. Waktu respon pengirim data memiliki rata-rata pada program dashboard sebesar 

6341,92 ms. Sehingga komunikasi dan jaringan internet antara dashboard dengan 

PLC, database, dan DeviceXPlorer saling berintegrasi dengan sangat baik. 

3. Pengujian reliable hoist crane tidak terdapat nilai error antar dashboard dan PLC. 

Sehingga perhitungan counter hoist crane berintegrasi dengan baik antara dashboard 

dan PLC. 

4. Perbedaan error pembacaan suhu, getaran, arus, tegangan, frekuensi, dan kecepatan 

rotor yang terbaca oleh dashboard dan nilai aktual masih dalam batas aman, yaitu 

dibawah 10%. 

5.2 Saran 

Beberapa saran yang dapat diberikan oleh penulis untuk peneliti-peneliti 

selanjutnya adalah: 

1. Menambahkan sensor temperatur dan vibrasi pada setiap motor crane yang 

bertujuan agar semua motor yang terdapat di crane dapat dimonitor sehingga 

memudahkan operator maupun pengguna 

2. Dalam pemilihan komponen dibutuhkan riset yang lebih mendalam. Hal ini 

bertujuan agar mendapatkan akurasi atau ketelitian yang lebih baik dalam 

monitoring dashboard sehingga tidak ada perbedaan antara sensor dengan alat 

ukur.
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3. Melakukan pengolahan data parameter pada crane berlanjut sehingga data 

dapat diprediksi dan dimonitoring dengan menggunakan dashboard agar 

memudahkan operator pada saat melakukan kegiatan PM (Preventive 

Maintenance).
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Lampiran 

Lampiran 1 - Ladder Diagram Program PLC NX102 untuk sistem Monitroing crane 
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Lampiran 2 - Skrip Perhitungan RPM di Node Function Pada Node-RED 

delete msg.topic; 

 

msg.device = 'thv5ovvrVMpctniCulC4'; 

let dev = [ 

    'Crane_2A_North_Inverter', 

    'Crane_2A_North_Inverter', 

    'Crane_2A_North_Inverter', 

    'Crane_2A_North_Inverter' 

], 

    group = [ 

        'Frequency', 'Frequency', 'Frequency', 'Frequency' 

    ], 

    tag = [ 

        'Traverse East West', 'Travel South North', 

        'Hoist 40T', 'Hoist 20T' 

 

    ], 

    keylen = [dev.length, tag.length, group.length], 

    maxk = Math.max.apply(Math, keylen), 

    mink = Math.min.apply(Math, keylen), 

    n = msg.payload.length, 

    m = maxk, 

    result = []; 

 

for (let u = 0; u < m; u++) { 

    for (let i = 0; i < n; i++) { 

        if (msg.payload[i].DEV_ID == dev[u] && 

            msg.payload[i].GRUP_NM == group[u] && 

            msg.payload[i].TAG_NAME == tag[u]) { 

            result.push(msg.payload[i].VAL); 

            break; 

        } else if ((msg.payload[i].DEV_ID != dev[u] || 

            msg.payload[i].GRUP_NM != group[u] || 

            msg.payload[i].TAG_NAME != tag[u]) && 

            i == n - 1) { 

            result.push("fetch data failed"); 

        } else if (msg.payload[i].DEV_ID != dev[u] || 

            msg.payload[i].GRUP_NM != group[u] || 

            msg.payload[i].TAG_NAME != tag[u] && 

            i < n - 1) { 

            continue; 

        } 

    }; 

}; 

 

// Menghitung RPM pada Motor Listrik Traverse West/East 

var frekuensi_1 = result[0] 

var countfreq_1 = 120 * frekuensi_1 
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var ns_we = countfreq_1 / 4 

 

// Menghitung RPM pada Motor Listrik Travel South/North  

var frekuensi_2 = result[1] 

var countfreq_2 = 120 * frekuensi_2 

var ns_sn = countfreq_2 / 4 

 

// Menghitung RPM pada Motor Listrik Hoist 40T 

var frekuensi_3 = result[2] 

var countfreq_3 = 120 * frekuensi_3 

var ns_h40t = countfreq_3 / 6 

 

// Menghitung RPM pada Motor Listrik Hoist 20T 

var frekuensi_4 = result[3] 

var countfreq_4 = 120 * frekuensi_4 

var ns_h20t = countfreq_4 / 6 

 

// Menghitung speed crane traverse 

var traverseout = ns_we / 12.19 

var kll_traverse = 2 * 3.14 * 0.4 * traverseout 

var Speedtraverse = kll_traverse / 60 

 

// Menghitung speed crane traverse 

var travelout = ns_sn / 23.9 

var kll_travel = 2 * 3.14 * 0.63 * travelout 

var Speedtravel = kll_travel / 60 

 

//Menghitung speed crane traverse 

var h40tout = ns_h40t / 71.094 

var kll_h40t = 60 * 2 * 0.45 * h40tout 

var Speedh40t = kll_h40t / 60 

 

//Menghitung speed crane traverse 

var h20tout = ns_h20t / 70.339 

var kll_h20t = 60 * 2 * 0.36 * h20tout 

var Speedh20t = kll_h20t / 60 

 

msg.payload = 

{ 

    "ns_we": ns_we, 

    "ns_sn": ns_sn, 

    "ns_40t": ns_h40t, 

    "ns_20t": ns_h20t, 

    "Speed_traverse": Speedtraverse, 

    "Speed_travel": Speedtravel, 

    "Speed_h40t": Speedh40t, 

    "Speed_h20t": Speedh20t 

} 

return msg; 
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Lampiran 3 – Skrip Python X-R Chart Vibrasi di Node Template pada Node-RED 

import mysql.connector as mycon 

import matplotlib.pyplot as plt 

import numpy as np 

import pandas as pd 

import base64 

 

#setup connection to database 

mysql = mycon.connect( 

                    host="10.64.2.65", 

                    user="remote-user", 

                    password="@Toyota123", 

                    database="crane_press" 

                    ) 

 

cur = mysql.cursor() 

sql = "SELECT VAL FROM crane_press.motor_crane_vibration WHERE DEVICE_ID = 

'Crane_2A_North_PLC' AND TAG_NAME = 'Travel East' AND GROUP_NAME = 'Vibrasi';" 

cur.execute(sql) 

data = cur.fetchall 

 

vibrasi = [] 

lnstd = [0, 2.29] 

 

for i in cur: 

    vibrasi.append(float(i[0])) 

 

# data float ke desimal 

#temperatur = pd.to_numeric(Temperatur) 

#data cleansing 

n = len(vibrasi) 

 

data_mean = np.mean([vibrasi]) 

data_dev = np.std([vibrasi]) 

 

#graph creation 

ndata = [] 

 

for i in range(n):    #range(start, stop) ; range(stop) 

    ndata.append(i)             #n raw data 

 

def linestd(y, z) : 

    a = [] 

    if (y == 'Vibrasi') : 

        a = [lnstd[z], lnstd[z]] 

    return a 

 

def linesigmalow(y) : 

    a = [] 
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    if (y == 'Vibrasi'): 

        a = [lcl, lcl] 

    return a 

 

ucl = data_mean + (3 * data_dev) 

lcl = data_mean - (3 * data_dev) 

lnx = [0, n] 

lnmean = [data_mean, data_mean] 

lnup = [ucl, ucl] 

lnlow = linesigmalow('Vibrasi') 

lnstd1 = linestd('Vibrasi', 0) 

lnstd2 = linestd('Vibrasi', 1) 

 

colors = ['blue', 'green', 'yellow', 'orange', 'red', 'purple'] 

kelas = round(1 + 3.22 * np.log10(n)) 

 

plt.figure(0) 

plt.plot(ndata, vibrasi, c = colors[0]) 

plt.plot(lnx, lnmean, c = colors[1]) 

plt.plot(lnx, lnup, c = colors[4]) 

plt.plot(lnx, lnstd1, c = colors[5]) 

plt.plot(lnx, lnlow, c = colors[4]) 

plt.plot(lnx, lnstd2, c = colors[5]) 

plt.plot(vibrasi, c = colors[0]) 

plt.xlabel('m/s² ') 

plt.ylabel('Vibrasi Value') 

plt.grid(True) 

plt.legend([': Vibrasi', ': Mean', ': Upper/Lower 3 Sigma', ': Std Vibration'], ncols=2) 

plt.title('Vibrasi Value') 

F = plt.gcf() 

DefaultSize = F.get_size_inches() 

F.set_size_inches( (DefaultSize[0] * 1.5, DefaultSize[1]) ) 

Size = F.get_size_inches() 

F.savefig('Vibrasi.svg') 

 

fig = plt.figure() 

gs = fig.add_gridspec(1, 2, wspace=0, right = 0.97, left = 0.1, width_ratios = [1, 2.5]) 

((ax1), (ax2)) = gs.subplots(sharey = True) 

ax1.hist(vibrasi, bins = kelas, orientation = 'horizontal') 

ax2.plot(ndata, vibrasi, c = colors[0]) 

ax2.plot(lnx, lnmean, c = colors[1]) 

ax2.plot(lnx, lnup, c = colors[4]) 

ax2.plot(lnx, lnstd1, c = colors[5]) 

ax2.plot(lnx, lnlow, c = colors[4]) 

ax2.plot(lnx, lnstd2, c = colors[5]) 

fig.supxlabel('Unit(s)') 

fig.supylabel('m/s² ') 

ax2.grid(True) 

ax2.legend([': Vibrasi', ': Mean', ': Upper/Lower 3 Sigma', ': Std Vibration'], ncols=2) 

plt.suptitle('Vibrasi Value') 
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F = plt.gcf() 

DefaultSize = F.get_size_inches() 

F.set_size_inches( (DefaultSize[0] * 1.5, DefaultSize[1]) ) 

Size = F.get_size_inches() 

F.savefig('Cleaned_Vibrasi_Measurement.svg') 

 

#encode image to thingsboard 

with open("Vibrasi.svg", "rb") as image2string: 

 converted_vibrasi = base64.b64encode(image2string.read()) 

  

with open("Cleaned_Vibrasi_Measurement.svg", "rb") as image2string: 

 converted_clean_vibrasi = base64.b64encode(image2string.read()) 

 

vibrasi_string = converted_vibrasi.decode('utf-8') 

vibrasi_clean_string = converted_clean_vibrasi.decode('utf-8') 

 

print("{\"Vibration Graph\" : \"" + vibrasi_clean_string + "\"}") 
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Lampiran 4 - Skrip Python X-R Chart Temperatur di Node Template pada Node-

RED 

import mysql.connector as mycon 

import matplotlib.pyplot as plt 

import numpy as np 

import pandas as pd 

import base64 

 

#setup connection to database 

mysql = mycon.connect( 

                    host="10.64.2.65", 

                    user="remote-user", 

                    password="@Toyota123", 

                    database="crane_press" 

                    ) 

 

cur = mysql.cursor() 

sql = "SELECT VAL FROM crane_press.motor_crane_temperatur WHERE DEVICE_ID = 

'Crane_2A_North_PLC' AND TAG_NAME = 'Travel East' AND GROUP_NAME = 

'Temperatur';" 

cur.execute(sql) 

data = cur.fetchall 

 

temperatur = [] 

lnstd = [20, 50] 

 

 

for i in cur: 

    temperatur.append(float(i[0])) 

 

# data float ke desimal 

#temperatur = pd.to_numeric(Temperatur) 

#data cleansing 

n = len(temperatur) 

 

data_mean = np.mean([temperatur]) 

data_dev = np.std([temperatur]) 

 

#graph creation 

ndata = [] 

 

for i in range(n):    #range(start, stop) ; range(stop) 

    ndata.append(i)             #n raw data 

 

def linestd(y, z) : 

    a = [] 

    if (y == 'Temperatur') : 

        a = [lnstd[z], lnstd[z]] 

    return a 

 

def linesigmalow(y) : 

    a = [] 

    if (y == 'Temperatur'): 

        a = [lcl, lcl] 

    return a 

 

ucl = data_mean + (3 * data_dev) 
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lcl = data_mean - (3 * data_dev) 

lnx = [0, n] 

lnmean = [data_mean, data_mean] 

lnup = [ucl, ucl] 

lnlow = linesigmalow('Temperatur') 

lnstd1 = linestd('Temperatur', 0) 

lnstd2 = linestd('Temperatur', 1) 

 

colors = ['blue', 'green', 'yellow', 'orange', 'red', 'purple'] 

kelas = round(1 + 3.22 * np.log10(n)) 

 

plt.figure(0) 

plt.plot(ndata, temperatur, c = colors[0]) 

plt.plot(lnx, lnmean, c = colors[1]) 

plt.plot(lnx, lnup, c = colors[4]) 

plt.plot(lnx, lnstd1, c = colors[5]) 

plt.plot(lnx, lnlow, c = colors[4]) 

plt.plot(lnx, lnstd2, c = colors[5]) 

plt.plot(temperatur, c = colors[0]) 

plt.xlabel('Temperatur Value') 

plt.ylabel('°C') 

plt.grid(True) 

plt.legend([': Temperatur', ': Mean', ': Upper/Lower 3 Sigma', ': Std Temperatur'], ncols=2) 

plt.title('Temperatur Value') 

F = plt.gcf() 

DefaultSize = F.get_size_inches() 

F.set_size_inches( (DefaultSize[0] * 1.5, DefaultSize[1]) ) 

Size = F.get_size_inches() 

F.savefig('Temperatur.svg') 

 

fig = plt.figure() 

gs = fig.add_gridspec(1, 2, wspace=0, right = 0.97, left = 0.1, width_ratios = [1, 2.5]) 

((ax1), (ax2)) = gs.subplots(sharey = True) 

ax1.hist(temperatur, bins = kelas, orientation = 'horizontal') 

ax2.plot(ndata, temperatur, c = colors[0]) 

ax2.plot(lnx, lnmean, c = colors[1]) 

ax2.plot(lnx, lnup, c = colors[4]) 

ax2.plot(lnx, lnstd1, c = colors[5]) 

ax2.plot(lnx, lnlow, c = colors[4]) 

ax2.plot(lnx, lnstd2, c = colors[5]) 

fig.supxlabel('Unit(s)') 

fig.supylabel('°C ') 

ax2.grid(True) 

ax2.legend([': Temperatur', ': Mean', ': Upper/Lower 3 Sigma', ': Std Temperatur'], ncols=2) 

plt.suptitle('Temperatur Value') 

F = plt.gcf() 

DefaultSize = F.get_size_inches() 

F.set_size_inches( (DefaultSize[0] * 1.5, DefaultSize[1]) ) 

Size = F.get_size_inches() 

F.savefig('Cleaned_Temperatur_Measurement.svg') 

 

plt.tight_layout() 

 

#encode image to thingsboard 

with open("Temperatur.svg", "rb") as image2string: 

 converted_temperatur = base64.b64encode(image2string.read()) 

  

with open("Cleaned_Temperatur_Measurement.svg", "rb") as image2string: 
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 converted_clean_temperatur = base64.b64encode(image2string.read()) 

 

temperatur_string = converted_temperatur.decode('utf-8') 

temperatur_clean_string = converted_clean_temperatur.decode('utf-8') 

 

print("{\"Temperatur Graph\" : \"" + temperatur_clean_string + "\"}") 
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Lampiran 5 - Skrip Python X-R Chart Arus di Node Template pada Node-RED 

import mysql.connector as mycon 

import matplotlib.pyplot as plt 

import numpy as np 

import pandas as pd 

import base64 

 

#setup connection to database 

mysql = mycon.connect( 

                    host="10.64.2.65", 

                    user="remote-user", 

                    password="@Toyota123", 

                    database="crane_press" 

                    ) 

 

cur = mysql.cursor() 

sql = "SELECT VAL FROM crane_press.motor_crane_current WHERE DEVICE_ID = 

'Crane_2A_North_Inverter' AND GROUP_NAME = 'Current' AND TAG_NAME = 

'{{{PLCdata}}}';" 

cur.execute(sql) 

data = cur.fetchall 

 

current = [] 

lnstd = [0, 10] 

 

 

for i in cur: 

    current.append(float(i[0])) 

 

# data float ke desimal 

#temperatur = pd.to_numeric(Temperatur) 

#data cleansing 

n = len(current) 

 

data_mean = np.mean([current]) 

data_dev = np.std([current]) 

 

#graph creation 

ndata = [] 

 

for i in range(n):    #range(start, stop) ; range(stop) 

    ndata.append(i)             #n raw data 

 

def linestd(y, z) : 

    a = [] 

    if (y == 'current') : 

        a = [lnstd[z], lnstd[z]] 

    return a 

 

def linesigmalow(y) : 

    a = [] 

    if (y == 'current'): 

        a = [lcl, lcl] 

    return a 

 

ucl = data_mean + (3 * data_dev) 

lcl = data_mean - (3 * data_dev) 
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lnx = [0, n] 

lnmean = [data_mean, data_mean] 

lnup = [ucl, ucl] 

lnlow = linesigmalow('current') 

lnstd1 = linestd('current', 0) 

lnstd2 = linestd('current', 1) 

 

colors = ['blue', 'green', 'yellow', 'orange', 'red', 'purple'] 

kelas = round(1 + 3.22 * np.log10(n)) 

 

plt.figure(0) 

plt.plot(ndata, current, c = colors[0]) 

plt.plot(lnx, lnmean, c = colors[1]) 

plt.plot(lnx, lnup, c = colors[4]) 

plt.plot(lnx, lnstd1, c = colors[5]) 

plt.plot(lnx, lnlow, c = colors[4]) 

plt.plot(lnx, lnstd2, c = colors[5]) 

plt.plot(current, c = colors[0]) 

plt.xlabel('current Value') 

plt.ylabel('A') 

plt.grid(True) 

plt.legend([': current', ': Mean', ': Upper/Lower 3 Sigma', ': Std current'], ncols=2) 

plt.title('current Value') 

F = plt.gcf() 

DefaultSize = F.get_size_inches() 

F.set_size_inches( (DefaultSize[0] * 1.5, DefaultSize[1]) ) 

Size = F.get_size_inches() 

F.savefig('current.svg') 

 

fig = plt.figure() 

gs = fig.add_gridspec(1, 2, wspace=0, right = 0.97, left = 0.1, width_ratios = [1, 2.5]) 

((ax1), (ax2)) = gs.subplots(sharey = True) 

ax1.hist(current, bins = kelas, orientation = 'horizontal') 

ax2.plot(ndata, current, c = colors[0]) 

ax2.plot(lnx, lnmean, c = colors[1]) 

ax2.plot(lnx, lnup, c = colors[4]) 

ax2.plot(lnx, lnstd1, c = colors[5]) 

ax2.plot(lnx, lnlow, c = colors[4]) 

ax2.plot(lnx, lnstd2, c = colors[5]) 

fig.supxlabel('Unit(s)') 

fig.supylabel('A') 

ax2.grid(True) 

ax2.legend([': current', ': Mean', ': Upper/Lower 3 Sigma', ': Std Current'], ncols=2) 

plt.suptitle('Current Value') 

F = plt.gcf() 

DefaultSize = F.get_size_inches() 

F.set_size_inches( (DefaultSize[0] * 1.5, DefaultSize[1]) ) 

Size = F.get_size_inches() 

F.savefig('Cleaned_Current_Measurement.svg') 

 

 

#encode image to thingsboard 

with open("Current.svg", "rb") as image2string: 

 converted_current = base64.b64encode(image2string.read()) 

  

with open("Cleaned_Current_Measurement.svg", "rb") as image2string: 

 converted_clean_current = base64.b64encode(image2string.read()) 
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current_string = converted_current.decode('utf-8') 

current_clean_string = converted_clean_current.decode('utf-8') 

 

print("{\"Current Graph\" : \"" + current_clean_string + "\"}") 
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Lampiran 6 - Datasheet Leroy Somer Motor 
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Lampiran 7 - Datasheet PLC NX102 
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Lampiran 8 - Datasheet Kabel Sensor Suhu IFM 2239 
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Lampiran 9 - Datasheet Sensor suhu converter IFM TP3237 
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Lampiran 10 - Datasheet Sensor Vibrasi IFM VSA001 
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Lampiran 11 - Datasheet Sensor Vibrasi Converter VSA002 
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Lampiran 12 - Datasheet Inverter Toshiba VF-AS1 
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Lampiran 13 – Datasheet Gear Box 
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Lampiran 14 – Tamplate Motor 3 Phase 
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Lampiran 15 – Tamplate Gear Box 

 


