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 ABSTRAK 
 

Spray Room saat ini menjadi elemen penting dalam berbagai industri seperti 

pangan, farmasi, dan otomotif. Fungsinya sebagai penghubung antara area luar dan 

ruangan utama membuatnya berperan dalam menjaga kebersihan dan keamanan. 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang Prototype Spray Room dengan Sistem 

Monitoring Berbasis HMI. Dalam proses pembuatannya, perancangan yang matang 

menjadi langkah awal yang penting dalam pengembangan alat ini. Metode 

penelitian yang digunakan adalah dengan menguji seluruh komponen, instalasi 

wiring serta menguji kinerja dari sensor dalam membaca objek. Hasil penelitian 

menunjukan bahwa seluruh komponen yang ada berfungsi dengan normal, seluruh 

instalasi wiring telah terkoneksi sesuai dengan rancangan  dan dari ketiga sensor 

yang ada Sensor Photoelectric 1 dan 3 memiliki kinerja yang  baik dengan rata- rata 

akurasi 100% dengan rata- rata error sebesar 0%. 

 

Kata kunci: Akurasi, Error, Industri, Kinerja Sensor, Perancangan,  Spray Room.  
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ABSTRACT 

 

Spray Room has become a crucial element in various industries such as food, 

pharmaceuticals, and automotive. Its role as a link between the external area and 

the main chamber positions it to uphold cleanliness and security. This research aims 

to design a Prototype Spray Room with an HMI-based Monitoring System. In the 

process of creation, meticulous design serves as a crucial initial step in developing 

this tool. The research methodology involves testing all components, and wiring 

installations, and assessing the sensor performance in object detection. The findings 

indicate that all components function usually, the wiring installations are 

appropriately connected as per the design, and among the three sensors, 

photoelectric sensors 1 and 3 perform well with an average accuracy of 100% and 

an average error of 0%. 

 

Keywords: Accuracy, Design, Error, Industry, Sensor Perfomance, Spray Room.   
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BAB I  

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

 Pada beberapa industri contohnya industri makanan, harus 

memastikan sterilisasi ruangan produksi berjalan dengan baik. Agar 

konsumen merasa aman saat mengkonsumsi makanan tersebut. Pada industri 

pembuatan makanan tentu akan disediakan ruangan khusus yaitu Spray Room 

untuk menghilangkan atau merontokan partikel partikel pada tubuh supaya 

makanan dapat terhindar dari debu atau mikroorganisme. Sebab makanan 

yang akan dipegang tentu haruslah higienis sebelum dipasarkan ke pasar dan 

dikonsumsi masyarakat. Langkah tersebut salah satu cara untuk melakukan 

sterilisasi ruangan produksi.  

Teknologi cleanroom diawali dari rumah sakit lebih dari 100 tahun lalu, 

saat Lister menggugah dunia dengan kesadarannya akan bakteri penyebab 

infeksi luka. Hari ini, cleanroom telah merambah berbagai sektor industri 

termasuk manufaktur, packaging, fasilitas riset, industri precision parts, 

semi-konduktor, farmasi, biofarma, laboratorium riset advance materials, 

hingga aerospace. Dalam industri farmasi, di mana lingkungan produksi 

harus steril, perancangan cleanroom menjadi hal kunci untuk jaminan produk 

bebas kontaminasi (Refiadi & Usmad, 2016). 

Oleh sebab itu, penulis bermaksud membuat sebuah Prototype Spray 

Room dengan menggunakan pintu sliding door yang mana pintu tersebut 

kami menggunakan DC Drive PWM agar bekerja secara otomatis dan dapat 

diatur speed control, rotation control dan position controlnya. Dengan 

kondisi tersebut kelompok kami Spray Room dengan menambahkan sistem 

otomatis pada pintu menggunakan sliding door untuk memudahkan dalam 

pengoperasian serta dengan pintu otomatis ini dapat mengurangi risiko 

pencemaran dari luar. Rancang bangun Prototype ini membutuhkan 

kesinambungan dan kepresisian antara komponen. Maka dari itu, penulis 

memilih "Rancang bangun Spray Room dengan sistem Monitoring berbasis 

HMI" sebagai topik laporan tugas akhir. 
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1.2 Rumusan Masalah 

Permasalahan pada laporan Tugas Akhir ini didasarkan pada 

permasalahan yang  dikemukakan seperti : 

1. Bagaimana instalasi wiring pada Prototype Spray Room? 

2. Bagaimana menentukan komponen yang tepat untuk Prototype 

Spray Room? 

3. Bagaimana kinerja Sensor Photoelectric pada Prototype Spray 

Room? 

4. Bagaimana cara kerja Prototype Spray Room? 

 
1.3 Tujuan 

Adapun tujuan dalam pembuatan Tugas Akhir ini adalah : 

 
1. Dapat merancang dan membuat Prototype  menggunakan PLC 

Omron dan HMI sebagai media simulasi Spray Room 

2. Dapat menentukan dan memilih komponen- komponen yang 

tepat dalam merancang Prototype Spray Room ini 

3. Dapat mengetahui kinerja dari Sensor Photoelectric  

4. Dapat memahami cara dan fungsi kerja dari Prototype Spray 

Room yang dibangun 

1.4 Luaran 

 

Dengan adanya Tugas Akhir ini, maka diharapkan mampu 

memperoleh luaran sebagai berikut: 

1. Sebagai terciptanya Prototype Spray Room dengan Monitoring 

berbasis HMI. 

2. Publikasi 

3. Jurnal Ilmiah 

4. Laporan Tugas Akhir 

..................................................
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BAB V 

 PENUTUP 

 

5.1. Kesimpulan 

Setelah menyelesaikan tugas akhir pembuatan“Rancang Bangun Spray Room 

Dengan Sistem Monitoring Berbasis HMI”, beberapa hal dapat diambil dari 

proses pembuatan Prototype ini, yaitu: 

1. Sensor Photoelectric 1 memiliki nilai pengukuran yang dihasilkan oleh 

sensor sesuai dengan nilai sebenarnya, yaitu nilai rata-rata error 0%, serta 

rata-rata keakuratan 100%. 

2. Sensor Photoelectric 2 masih ada sedikit penyimpangan dalam mendeteksi, 

yaitu hasil rata-rata error 20%, serta rata-rata akurasi sensor 80%. 

3. Sensor Photoelectric 3 memiliki nilai pengukuran yang dihasilkan oleh 

sensor sesuai dengan nilai sebenarnya, yaitu nilai rata-rata error 0%, serta 

rata-rata keakuratan 100%. 

4. Dalam pemasangan potensiometer pada PWM kabel harus terhubung 

dengan benar agar tidak ada terjadinya gangguan atau fluktuasi yang tidak 

diinginkan pada motor.  

5.2. Saran 

Berdasarkan proses dan realisasi Tugas Akhir ini, ada beberapa saran yang bisa 

diimplementasikan yaitu: 

1. Menambahkan sensor suhu dan kelembaban untuk mengidentifikasi dan 

memantau kondisi suhu dan kelembaban di dalam ruangan. 

2. Menambahkan sensor kualitas udara untuk mendeteksi dan memonitor  

kualitas udara pada dalam ruangan. 

3. Selalu lakukan konfigurasi semua sensor sebelum memulai sistem ini.
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