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ABSTRAK

Pintu air merupakan bangunan yang dibangun untuk tujuan pengendalian air yang
bertujuan menanggungulangi banjir. Dalam penelitian ini, prototype system otomasi pintu
air berbasis PLC (Programmable Logic Control) dan system monitoring menggunakan
Internet of things dibuat guna mengoptimalkan. kinerja dari pintu air sebagai
penanggungulang banjir. Dengan'adanya teknologi PLC dandoT, pengguna lebih mudah
dalam mengontrol dan pengendalian air dapat dilakukan dengan efisien. Terlebih lagi
teknologi loT yang dapat berguna sebagai media memonitoring ketinggian dan status air,
dengan adanyaloT ini tidak hanya pengguna dapat. memonitoring dari jarak yang jauh
namun pengguna dapat memprediksi atau mengkira-kira. apa yang akan terjadi
kedepannya. Human error kadang dapat terjadi disaat pengoperasian pintu-pintu air yang
mengakibatkan kesalahan dalam pengendalian air. dalam hal ini juga, system otomasi
pintu air dapat membantu mengurangi human error dan kesalahan lain yang dapat

mengakibatkan kegagalan fungsi dari pintu air.

Kata Kunci : Internet of Things, Programmable Logic Control, Pintu Air.

vi
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ABSTRACT

A sluice gate is a building built for the purpose of controlling water which aims to prevent

-
m
=
£
T
-+
Y

flooding. In this study, a prototype of a PLC (Programmable Logic Control) based sluice

he Internet of things was created to
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BAB1
PENDAHULUAN

Latar Belakang

Programmable Logic Control (PLC) merupakan salah satu teknologi
yang membantu perkembangan dunia industry dan. otemasi control. PLC
memiliki kelebihan™ yaitt memudahkan pengguna dala.wiring system

dengan menggunakan logika berupa ladder.

Pada aplikasi nya PLC digunakan untuk mengendalikan posisi pintu air.
Dengan menggunakan input berupa push button dan ultrasonic.sensor pintu
akan bergerak sesuai keinginan operator dan ketinggian level air, ketinggian
level air dan posisi pintu dapat dimonitor oleh operator melewati meja

kontrol atau dari mobile menggunakan 10T.

Pada Tugas akhir ini akan. dilakukan pemograman PLC untuk
mengendalikan naik dan turunnya pintu air, memonitoring persentase dari
terbukanya pintu air, dan memonitoring ketinggian pintu air. Dan dari
pembahasan diatas penulis membahas PLC sebagai pengendali dan

bagaimana kombinasiPLC dengan Arduino'dan [OT. [1]

Rumusan Masalah

Permasalahan yang terdapat pada Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut:

1. Bagaimana cara kerja PLC pada Pengendalian Pintu air?

2. Bagaimanapengaruh sensor HC=SR04 terhadap kinerja alat?
3. Bagaimana mengkombinasikan kerja PLC dengan arduino dan IOT?
Tujuan

1. Dapat menjelasakan cara PLC pada Pengendalian Pintu air.
2. Dapat memprogram PLC pada Pengendalian Pintu air.
3. Dapat mengkombinasikan kerja PLC dengan Arduino dan IOT.
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Dengan adanya Tugas Akhir ini, maka diharapkan mampu memperoleh
adanya modul pengendalian kecepata

1. sebagai prototipe untuk membantu industri dan pendidikan dengan

luaran sebagai berikut:
2. Buku Laporan Tugas A

Luaran
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5.1 Kesimpulan

Berdasarkan Analisa.diatas dapat disimpulkan bahwa:

1. Sensor HC.SR04 memiliki presentase keakurasian sebanyak:80% dan
sangatlah sensitif sehingga dalam menggunakan sensor tersebut harus
berhati-hati agarnilai yang didapat sensor tidak mudah berubah.

2. /PLC dapat dikombinasikan dengan Arduino dan IoT

3. Pintu air dapat dikendalikan dengan system dari program PLC.

eyeyer uabaN yiuysjod yijiw exdid seH )

5.2 Saran

Berikut adalah saran yang dapatpenulis sampaikan :

1. Menggunakan wadah yang besar untuk sensor ultrasonic agar pembacaan
sensor tidak terganggu
2. Pastikan program yang telah dibuat sesuai dengan deskripsi kerja.

3. Penambahan fitur,baru pada alat:
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA




© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

8/18/2023

Data Name : MAIN

Ladder

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
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a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA



8/18/2023
Politeknik Negeri Jakarta

{ Y006
Motor 1F

14
76

K_Notar
M3t
K_motar
¥
M5
K_1F

Data Name : MAIN
M
13
$H
Mm23
—

Ladder

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
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GENERAL NOTES :

PLC and loT-based automatic sluice gates are
innovative stwstems that combine industrial automation
(PLC) technology with internet connectivity (loT) to
intelligently control and manage sluice operations. This
technology enables the floodgates to function

[+] [+] o o | automatically base on real-time data obtained from
I various sensors and connected devices.
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GENERAL NOTES :

PLC and loT-based automatic sluice gates are
innovative stwstems that combine industrial automation
(PLC) technology with internet connectivity (loT) to
intelligently control and manage sluice operations. This
technology enables the floodgates to function
automatically base on real-time data obtained from
various sensors and connected devices.
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GEMNERAL NOTES :

PLC and loT-based automatic sluice gates are
innovative stwst that combine industrial automation
(PLC) technology with intermet connectivity (1oT) to
intelligently control and manage sluice operations. This
technology enables the floodgates to function
automatically base on real-time data obtained from
various sensors and connected devices.
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