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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

 Berdasarkan hasil dan pembahasan yang telah dipaparkan pada bab 

sebelumnya, berikut adalah kesimpulan yang dapat diambil: 

1. Dalam proses pengoperasian HMI, terjadi delay ketika HMI dioperasikan 

akan terjadi delay. Delay pertama terdapat pada Start yaitu 40ms pada saat 

pengujian menggunakan Stopwatch dan Stop mendapatkan 5.24ms. Delay 

tersebut diakibatkan karena HMI menggunakan versi atau tipe yang lama. 

2. Saat proses desain HMI menggunakan software XP-Builder sering terjadi 

lagging atau not responding dikarenakan software yang begitu berat pada 

laptop. 

3. Komunikasi HMI dengan PLC sering terjadi beda komunikasi karena 

settingan antara software XP-Builder dan settingan dari HMI berbeda. 

Contohnya Ketika melakukan awal new project pada software XP-builder, 

Pada pengaturan komunikasi sering terlewat settingan HMI dan PLC yang 

akan mengakibatkan tidak terhubungnya komunikasi PLC. 

4. Kesimpulan pada desain HMI dapat dimonitoring dan mengontrol modul 

sesuai cara kerja. Pada desain HMI terdapat Start, Stop, Forward, Reverse, 

dan Multispeed yang berfungsi dengan baik. Dan terdapat Data Monitoring 

yang bekerja sesuai kecepatan motor. Pada Data Monitoring terdapat 

numberic input yang bisa diatur sesuai kecepatan yang diinginkan dan 

berfungsi dengan baik. 

5.2 Saran 

 Berdasarkan kesimpulan yang telah dijelaskan dari pengerjaan Tugas Akhir, 

berikut adalah saran yang dapat diambil: 

1. HMI mempunyai settingan untuk meng-update versi sebelumnya dan versi 

yang terbaru atau mengganti HMI dengan membeli HMI baru agar 

menghilangkan terjadinya delay saat dioperasikan. 
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2. Menambahkan desain yang lebih bagus dengan membuat dari software XP-

Builder atau menambahkan kontrol pada modul tugas akhir dan 

mengaplikasikan pada HMI. 

3. Menambahkan history pada HMI agar setiap terjadi kesalahan pada 

program HMI atau terjadinya troubleshoot, akan terbaca melalui history 

yang terdapat pada HMI dan mengetahui kenapa terjadinya kesalahan saat 

mengoperasikan modul tugas akhir. 

4. Menambahkan cara kerja modul seperti membuat star dan delta 

menggunakan mode manual melalui program HMI dan dapat membuat 

program yang bisa mengatur waktu star ke delta sesuai keinginan 

pengguna. 
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Lampiran 2 Ladder diagram PLC 
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Lampiran 3 Ladder Diagram Daya dan Kontrol 
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Lampiran 3 Gambar Akrilik dan Koper 
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