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Rancang Bangun Sistem Pemantauan dan Pengamanan Paket Ekspedisi
Berbasis Internet of Things (10T) Terintegrasi Aplikasi Telegram
“Pemrograman Arduino dan Pembuatan Sistem Pengamanan dan
Pemantauan Dengan Modul RFID”

ABSTRAK

Paket ekspedisi merupakan.sebuah barang yang dikirim ‘dalam_ sistem
pengiriman yang berjarak. Umumnya paket. ekspedisi tidak bisa dipantau.di
setiap waktu yang diinginkansdan belum memiliki‘sistem keamanan yang
andal. Tujuan tugas akhir ini dibuat untuk mengamankan dan memantau
lokasi _paket ekspedisi sehingga pthak pengirim dan pihak penerima merasa
lebih ~aman mengenai paket ekspedisinya. Sistem pengamanan dan
pemantauan paket ekspedisi..menggunakan Arduino: Mega 2560 sebagai
mikrokontroller, button tap kartu sebagai-mengaktifkan RFID MFRC22, RFID
MFRC5522 sebagai pembaca kartu akses RFID, butten lock sebagai tombol
pengunci paket ekspedisi, buzzer sebagai indikator kondisi-paket berupa bunyi,
dan LCD 16x2 12C sebagal indikator kondisi paket« beupa tulisan.
Pengamanan dan pemantauan paket ekspedisi bekerja dengan cara GPS Neo-
M8N mendapatkan titik koordinat lokasi paket kemudian dikirimkan ke
Telegram melalui NodeMCU ESP8266- dan untuk membuka tempat paket
ekspedisi tersebut dengan cara menekan tombol tap kartu kemudian
menempelkan kartu RFID setelah" itu ‘menunggu dimasukkan password ke
Telegram oleh penerima hingga pintu tempat paket ekspedisi terbuka, jika
paket tersebut telah diambil kemudian menekan tombol kunci untuk mengunci

tempat paket ekspedisi-tersebut.

Kata kunci: Arduino, Paket ekspedisi, Telegram

Vi
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Design and Build an Integrated Internet of Things (1oT) Based Expedition
Package Monitoring and Security System
“Arduino Programming and Making Security and Monitoring Systems With
RFID Modules”

ABSTRACT

An expedition package is an itemssent«in a remote delivery. system. Generally,
expedition packages cannot be'menitored at any desired time and'do not yet have
a reliable security system..The purpose of this final project IS to Secure and
monitor the location-of the expedition package so that the sender and recipient
feel more secureabout the expedition package. The expedition package security
and monitoring.system uses/Arduine Mega 2560 as a microcontroller, card tap
button to_activate RFID MFRC22, RFID MFRC5522 as an RFID. access card
reader, button lock as an expedition package lock button, buzzer as an indicator
of package condition in the form of sound,;and 16x2 12C LCD as an indicator of
the condition of the package in the form of writing. The security and monitoring of
expedition packages works by-means.of the Neo-M8N GPS getting the coordinates
of the location of the package then sending it to Telegram via NodeMCU
ESP8266 and to open the location of the expedition package by pressing the card
tap button then sticking the RFID card after that waiting for.the password to be
entered into Telegram by the recipient until the door.where the expedition
package is opened, if the package has been taken then press. the lock button to
lock the place for the expedition package.

Keywords: Arduino, Expedition package; Telegram

vii
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Negara Indonesia mengalami krisis wabah virus corona yang masih
berlangsung hingga saat ini yang membuat.banyak masyarakat melakukan
kegiatan jual dan beli secara*daring dengan bantuan. pihak kurir untuk
mengirimkan paket ekspedisi.mereka.

Dalam proses pengiriman paket ekspedisi tersebut kerap terjadi kasus
kehilangan barang yang menyebabkan kerugian di pihak penjual ataupun pembeli,
berdasarkan .sumber mediakonsumen.com yang ditulis pada 22 Maret 2021
dengan'judul berita “Barang Hilang, Pihak Shopee dan Grab Hanya Ganti 10
Kali Ongkir”. Pihak penjual menceritakan kepada media tersebut bahwa barang
dagangannya telah hilang oleh pihak-jasa pengiriman paket tersebut dengan total
kerugian sekitar Rp6.569.000 yang telah dikurangi dengan uang ganti rugi oleh
pihak jasa pengiriman paket tersebut. Untuk menghindari terjadinya kehilangan
paket ‘ekspedisi dalam proses pengiriman maka dapat di lakukan upaya
pencegahan dengan memanfaatkan teknologi Internet of Things (loT) yang
terintegrasi dengan aplikasi Telegram.

Paket ekspedisi dapat dipantau dengan modul GPS NEO-M8N yang
mengirimkan  titik lokasi paket .melalui aplikasi Telegram. Paket ekspedisi
dilengkapi dengan sistem RFID dimana hanya seseorang yang memiliki akses
yang dapat membuka paket ekspedisi. tersebut.. Apabila. lokasi paket ekspedisi
telah sesuai tujuan yang dilihat melalui aplikasi Telegram dan mensinkronisasi
kata sandi dan sistem_ RFID paket maka paket akan terbuka. Dengan latar
belakang tersebut maka penulis_berinisiatif untuk - membuat tugas.akhir dengan
judul “Rancang Bangun Sistem Pengamanan Dan Pemantauan Paket Ekspedisi
Berbasis Internet of Things (IoT) Terintegrasi Aplikasi Telegram”.

Harapannya dengan pembuatan tugas akhir ini mampu memudahkan pihak
pengirim dan jasa pengiriman untuk memantau keberadaan paket ekspedisi

dengan sistem pengaman yang aman.
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Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan diatas, maka dapat

didapatkan rumusan masalah sebagai berikut:

Bagaimana cara membuat sistem pengamanan dan pemantauan paket
ekspedisi yang dapat mendeteksi keberadaan paket ekspedisi berbasis
Internet of Things terintegrasi aplikasi- Telegram?

Bagaimana cara membuat pemograman arduino untuk.system pengamanan
dan pemantauan< paket ekspedisi berbasis Internet of Things yang
terintegrasi.aplikasi Telegram?

Bagaimana pengujian‘pemograman arduino dari sistem pengamanan dan
pemantauan paket ekspedisi berbasis Internet of Things yang terintegrasi

aplikasi Telegram?

Tujuan

Adapun tujuan dalam penyusunan tugas akhir_.ini adalah:

Mampu merancang sSistem pengamanan dan pemantauan paket ekspedisi
berbasis Internet of Things terintegrasi-aplikasi Telegram.

Mampu membuat pemograman arduino untuk sistem:pemantauan dan
keamanan paket ekspedisi berbasis Internet of Things yang terintegrasi
aplikasi Telegram.

Mampu melakukan * pengujian = pemograman arduino dari sistem
pengamanan dan pemantauan paket ekspedisi berbasis Internet of Things

yang terintegrasi aplikasi Telegram.

Luaran

Adapun luaran yang hendak dicapai dalam tugas akhir ini adalah:
Laporan tugas akhir.

Artikel ilmiah.

Poster
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5.1

BABV
PENUTUP

Simpulan

Berdasarkan data hasil pembuatan Tugas.Akhir “Rancang Bangun Sistem

Pengamanan dan Pemantauan Paket.Ekspedisi Berbasis Internet of Things (IoT)

Terintegrasi Aplikasi Telegram” dapat disimpulkan bahwa:

5.2

1. Sistem pengamanan dan pemantauan paket ekspedisi “dirancang

menggunakan GPS NEO=M8N untuk mendapatkan lokasi paket ekspedisi
dan/RFID untuk pengamanan paket ekspedisi berupa kartu akses untuk

membuka paket ekspedisitersebut.

. Sistem pengamanan paket ekspedisi menggunakan RFID MFRC522 untuk

membaca kartu akses RFID kemudian memasukkan password “d1f4” pada
Telegram untuk membuka paket-ekspedisi_dan sistem pemantauan paket
ekspedisi menggunakan GPS NEO-M8N untuk mendapatkan lokasi
berupa titik koordinat longitude dan latitude kemudian mengirimkan pesan

ke Telegram berupa link google maps lokasi paket ekspedisi tersebut.

. '‘Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan dapat disimpulkan

bahwa semua perangkat yang digunakan dapat berfungsi_dengan baik,
yaitu GPS Neo-M8N memiliki-nilai“rata-rata kesalahan pembacaan yaitu
1,6 m; RFID MFRC522 dapat membaca kartu RFID sesuai dengan kartu
RFID yang berbeda; LCD 16x2 I12C dapat menampilkan tulisan yang
sesuai kodingan; Relay yang digunakan adalah Normally Open; dan

Buzzer bekerja ketika berikan tegangan 3,3 Vdc.

Saran

Paket ekspedisi dilakukan pada jarak yang jauh sehingga alat pengamanan

dan pemantauan paket ekspedisi dibutuhkan sumber tegangan yang lebih besar

dan daya tahan terdapat segala kondisi lebih baik untuk mengurangi resiko alat

rusak ataupun tidak dapat digunakan.

46
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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larang mengumumkfpn dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk agapun
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Lampiran 3 Gambar Paket Ekspedisi

milik Politek
Cipta:

larang mengutip s
. Pengutipan hanya uhtuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan

. Pengutipan tidak pnerugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
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penulisan
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Lampiran 4 Datasheet Arduino Mega 2560
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www.robotshop.com

La robotique & votre servics! - Robotics at your servicsl!

Arduino Mega 2560 Datasheet

ARDUINO

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 5 Datasheet Ublox GPS Neo M8
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1 Functional description

1.1 Owverview

The MNEOQ-ME series of concurrent GNSS modules |5 bauilt on the high-perfarming u-blos ME GNES
enging in tha industry- proven MEQ form factor.

TheMED-ME modules utlize concurrent reception of up to thres GHNS S systems (BPE/Gallleo together
with BeiDou or GLOMASS], recognize multiple constellations simuftanecusly and proside autstanding
pasitianing accuracy in scenarios whene urban canyon or weak signals are invabkeed. Far even batter
and faster positioning improvement, the MEQ-MB series supports augmentation of QZ55, GaGaN
and IMES together with WAAS, EGNOS, and M5AS. The MED-ME series also supports messags
integrity pratection, geafencing, and specfing detection with configurable interface settings to easily
fit to customesr applications.

eyieyer uabap Niuyaljod uizi eduey

The NEO-MBM ks optimized for cost-sensitive applications, while NED-MEN and NED-MBD provicse
the best performance. The future-proof MEQ-REBN and NED-MBJ include an internal flash that alicss
futwre firmware updates. This makes MEO-MBEN and MEOQ-ME.] perfectly suited to industrial and
autoemictive applicaticns.

The 12C-compliant DOC Interface provides conmectivity and enables synengles with miost u-blax
cellular madules. Far RF optimization, NEO-RE], MEO-MEN, and NEQ-RMED feature an additonal
front-end LMA for easier antenna integration and a front-end S8 filter for increased jamming
immunity.

u-blox MB modules use GMES chips qLﬂIIfIm:I according to AEC-0100, are mianufactured in 1SO/TS
15349 certified sites, and are fully tested on a system kevel. Qualfication tests are performed s
stipulated in tha IZ0716780 standard: "Road wehicles - Ervironmantal conditions ard testing for
slectrical and electronic equipment™.

The u-tiox NEQ-ME modules can also benefit from the u-blox Assisthow assistance servios. The
Online service provides GMMS broadcast parameters, for examgple, ephemeris, almanac plus time or
rough pasition to reduce the receiver's time to first fix significantly and to Improve acguisition
sensitivity. The extended validity of Assisthiow Cffliine data [up to 35 days] and Assisthow
Autonomous data (up to & days)] provide faster acquisition after a kong off time.
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Lampiran 6 Datasheet RFID MFRC522

Standard performance MIFARE and NTAG frontend

Row. 3.8 — 2T April 2016 Product data shoot
112133 COMPANY PUBLIC

‘ MFRC522

1. Introduction

1.1

Thits dooumen describes e fancionakty and elecincal specificatons of the contactiess
read eriwriler MFRCS22

Ramark: The MARCEET suppors all varianis of the MIFARE Mini, MIFARE 1K,
MIFARE &K, MIFARE Ulralight, MIFARE DESFire BV amd MIFARE Flus RF

idenlification protocols. To aid readabdity hroughowt this dats shesf, the BIFARE Mind,

MIFARE 1K, MIFARE £K, MIFARE Uralight, MIFARE DESFire EV amed MIFARE Flus
producis and prolocols have the genenic names MIFARE.

Differences betwaan vergion 1.0 and 2.0
Thid MFRCEZ2 is available in haD el ions:

= WMFRCEZZONHM, Fensafier nefemed (o version 1.0 and
= WMFRCEEINIHMA, rereafier refemed (o version 2.0.

Triz MFRCE22 version 20 is fully compabitke o wersion 1.0 and offers in addbon the
Tfoloving lediuares and improyemess:

* lncreased sabdiny of T reader IC in rough condi@ons

= an additicral imer prescaler, see Seciion 5.5

= A porrecied CREC handing when R Mualliphe is sl 4o 1

This dala sheet version covers both verskors of e MFRCS52Z and desoribes e
diferenioes betwesn the wersions il appicable.

2. General description

Thiz MFRCE22Z is & highly integrated readarierine 1T for comectie s, Com muretalion
at 1355 MHz. The MFRCE22 reader suppams IDOVEC 144403 AMIFARE and NTAG

Thae MFRCEZZs iniernal iansmimer is able o drive o readoerfsrier anbenna designed o
comimunicate with ISOMEC 14443 ANIFARE cards and rarsporders withoul addlional
acivie circuliny. The recihas mcsdule: provices & robust and eficient implemensation for
demeiudating and deccding Sgnals from IE0BEC 14443 AMIFARE compartible cards amd
transponders. The dgital module marages the complel: |1S0O0EC 1484843 A framing amd
error defecion (pariy ard CRC) Aunctonality

Thid MFRCE22 suppoits WF1dx520, MF 1ax5T0 amd MF 1550 producis. The MFRCS22
SUPPONS conaclless DOMmMuUnicason and uses MIFARE highir ranster spesds up o
B4B KB4 in ol direotions.
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Lampiran 7 Datasheet LCD 16x2
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

Z b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

ol 2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 8 Datasheet Buzzer
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Fealu
» B RoHS
¢ Black in colour _
Wil intemal drive cirmst ﬂﬂr'l'lpllarlt
+ Egaled shnchune

+ Wawe Sobderabhe and s hable
+ Housing maierial Mongd

Applications

+  Compuber and peripherals

v CommuniCalions souipemde i
+  |Portabie oo pment

v Auindmobde eleoinonics

+ PO syl

+  |Escironic cash regisher
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3 Dperaiing Volage ;4 mEVDC
,2 Raied Curment” » S30mé
o Boisnd Outpart at #0om® 28548
=4 Resonant Frequency  © 2300 =300kz
ﬁ Tone : Cionlinlious
s Cpeniing Tempeaiure - -25°C jo =80°C
= Enorage Temperaiee 1 -30°C o +85"C
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Lampiran 9 Datasheet Solenoid Door Lock
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DESCRIPTION
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Solenoids are basically electromagnets: they are made of a big coil of copper wire with an
armature (a slug of metal) in the middle. When the coil is energized, the slug is pulled into the
center of the coil. This makes the solenoid able to pull from one end.

This solenoid in particular is nice and strong, and has a slug with a slanted cut and a good
mounting bracket. It's basically an electronic lock, designed for a basic cabinet or safe or door.

Nori y the lock is active so you can't open the door because the solenoid slug is in the way. It
wni from .com.

does not use any power in this state. When 9-12VDC is applied, the slug pulls in so it doesn't
stick out anymore and the door can be opened.

The solenoids come with the slanted slug as shown above, but you can open it with the two
Phillips-head screws and turn it around so its rotated 90, 180 or 270 degrees so that it matches
the door you want to use it with.

ve a solenoid you will a power
it to an Arduino or other microcontroller. You will need a fairly good power supply to drive a
solenoid, as a lot of current will rush into the solenoid to charge up the electro-magnet, about
500mA, so don't try to power it with a 9V battery!

transistor and a diode, check this diagram for how to wire
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Lock-style Solenoid - 12VDC (8:17)

TECHNICAL DETAILS

12VDC (you can use 9-12 DC volts, but lower voltage results in weaker/slower operation)
Draws 650mA at 12V, 500 mA at 9V when activated

Designed for 1-10 seconds long activation time

Max Dimensions: 41.85mm / 1.64" x 53.57mm / 2.1" x 27.59mm / 1.08"

Dimensions: 23.57mm / 0.92" x 67.47mm / 2.65" x 27.59mm / 1.08"

Wire length: 222.25mm / 8.75"

Weight: 147.71g

Diagram

® & o 0o 0 o 0 o
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#include <ArduinoJson.h>

exdid yeH

#include <TinyGPS++.h>

//#include <SoftwareSerial.h>

//SoftwareSerial ss (10, 11);
// Create a TinyGPS++

TinyGPSPlus gps;
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<Wire.h>
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int buttonState = 0; // variable for
reading the pushbutton status

int lockState = 0;

int gpsFlag = 0;

double latitude, longitude;
//static char dslat[15], dslon[1l5];
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void setup () {

Serial.begin (9600) ;
//ss.begin (9600) ;
Seriall.begin (115200) ;

exdid yeH

Serial2.begin (9600) ;

SPI.begin () ; // Initia

mfrc522.PCD_Init();

zerPin, OUTPUT);
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buttonState
if (buttonState == 0) {
lcd.clear();
lcd.init () ;
lcd.backlight () ;
lcd.setCursor (0, 0);
lcd.print ("BUTTON TAP");

lcd.setCursor (0, 1);
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lcd.print ("KARTU DITEKAN") ;
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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if ( ! mfrc522.PICC_ReadCardSerial())
{

return;

}

//Show UID on serial monitor

exdid yeH

mfrc522.uid.size; i++)

n O n

eje)er LIabap yiwyayjod uizi eduey

Serial.print

content.con

" "));

content
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}
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content.t

g POLITEKN
NEGERI
JAKARTA

N
9o
o
R
g3
a @
c
3 =
m T
5 9
Qe =
S o=
3 g
3*
c
oy
3%
35
D=
30
T T
® 0
g2
33
S e
-
8 3
gu
=
a5
o =
g9
v o
oo
g5
g_x'
=i
o
2@
< 0
s =
s
-.é

o
bl
3
Q
g
o
o
=
E
5
c
=
2
=
S
3
=
=3
€
=
]
=
2
&
r
=
B
=
o
=
Y
s
T
m
=
<
g
=3
g
]
3
O
Z
T
3
£
g
=
Iy
T
o
)
=
H
=
=
g
=
z
-
o
§
5
3
2
5
:
3
2
o
>

Jaquins uexypngakuaw uep ueywnjueduaw eduey

undede jynjuaq wejep

Stringl) ;

// Create the JSON document
StaticJdsonDocument<100> doc;
doc["megaMsg"] = outStringl;
// Send the JSON document over the "link" serial port
serializeJson (doc, Seriall);

//serializeJson (doc, Serial):;

Serial.println();
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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lcd.clear () ;

led.init () ;
lcd.backlight () ;

lcd.setCursor (0, 0);

exdid yeH

lcd.print ("AKSES KTP DITERIMA");

lcd.setCursor (0, 1);
led.print ("MASUKKAN
String inStrin Seriall.readStringUnti

g dimasukkan:

eje)er LIabap yiwyayjod uizi eduey

") {

1IN} eA1e)] ynunjas neje ueibeqas diynbusw buelejiq ‘L

N
9o
o
R
g3
a @
c
3 =
m T
5 9
Qe =
S =
3 g
3*
c
oy
3%
35
D=
30
T T
® 0
g2
33
S e
-
8 3
gu
=
a5
o =
g9
v o
oo
g5
g_x'
=i
o
2@
< 0
s =
s
-.é

o
bl
3
Q
g
o
o
=
E
5
c
=
2
=
S
3
=
=3
€
=
]
=
2
&
r
=
B
=
o
=
Y
s
T
m
=
<
g
=3
g
]
3
O
Z
T
3
£
g
=
)
T
o
)
=
H
=
=
g
=
z
-
o
§
5
3
2
5
:
3
2
o
>

POLITEKNIK
JAKARTA

undede jynjuaq wejep
Jaquins uexpngakuaw uep ue)wnjuedusaw eduey

serializedson (doc, Serial
//serializeJson (doc, Serial):;

//Serial.println();

digitalWrite (buzzerPin, HIGH);
delay (1000) ;
digitalWrite (relayPin, LOW) ;

digitalWrite (buzzerPin, LOW) ;

66
Politeknik Negeri Jakarta




Lampiran 10 Sketch Code

flag = 0;
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Hak Cipta:

{

POLITEKNIK
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0

static char dataSent[200];

// Crea
Staticd
seriali
//seria
//Seria
elay (5
(gps.location.isValid())

void displayInfo
if

dslon[15];

char dslat[1l5],

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan,

penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun

tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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char strOut[100] = "Lokasi Paket:
wWww.google.com/maps/place/";

/*Serial.print (gps.location.lat (), 6);

Serial.print (F(","));

exdid yeH

Serial.print (gps.location.lng(), 6);

Serial.println();*/

//latitude =

//String s String(latitude, 6);

dslat)

I I

l.printl t);
//String ng

dtostrf (g . 1ng
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1IN} eA1e)] ynunjas neje ueibeqas diynbusw buelejiq ‘L

//Serial.

//snprint
WwW.google.c

//Serial.
//Seriall
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g String(dslat) + String(",") + String(dslon) +
S String(

/*strcat (strOut, dslat);
strcat (strOut, ",");
strcat (strOut, dslon);
strcat (strOut, "\n")

Seriall.print (strOut);*/

// Create the JSON document
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StaticJsonDocument<100> doc;
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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