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ABSTRAK 

Sistem Order Otomatis Berbasis Esp8266 dan Menggunakan Aplikasi Telegram 

adalah sebuah sistem otomatis yang bertujuan untuk memesan oli secara otomatis 

ketika stok oli di dalam tangki penyimpanan sudah dibawah25%. Esp8266 

berfungsi untuk menghubungkan wifi dan telegram dan sensor sltrasonik 

digunakan untuk mendeteksi ketinggian oli di dalam tangki pemyimpanan, untuk 

arduino ide berfungsi sebagai Bahasa C yang digunakan untuk mengaktifkan 

keseluruhan sensor, aplikasi telegram digunakan untuk menerima pesan yang 

dikirimkan oleh esp8266 berupa pesan order oli, arduino uno merupakan 

mikrokontroller yang berfungsi untuk menerima data yang dikirimkan sensor 

ultrasonik lalu data tersebut dikirimkan ke esp8266 melalui serial RX dan TX, untuk 

lcd digunakan untuk menampilkan data level ketinggian oli yang berada di dalam 

tangki penyimpanan dan untuk meyimpan oli di simpan di tangki utama 

penyimpanan oli. Untuk proses order oli secara otomatis di kirimkan melalui 

aplikasi telegram dengan cara operator mengaktifkan hotspot dari smartphone lalu 

esp8266 akan mengkoneksikan wifi dan telegram. Salah satu fitur penting dari 

aplikasi ini adalah notifikasi yang dikirimkan melalui telehram. Jika terdeteksi 

level ketinggian oli dibawah 25%, 50%, dan 100% maka telegram akan 

mengirimkan pesan. 

 

 

Kata Kunci: Sistem Order Otomatis, Telegram, Tangki Penyimpanan Oli, Level 

Ketinggian Oli 
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ABSTRACT 

Automatic Order System Based on Esp8266 and Using Telegram Application is an 

automatic system that aims to order oil automatically when the oil stock in the 

storage tank is below 25%. Esp8266 functions to connect wifi and telegrams and 

ultrasonic sensors are used to detect the oil level in the storage tank, for arduino 

ide functions as a C language that is used to activate all sensors, the telegram 

application is used to receive messages sent by esp8266 in the form of oil order 

messages, arduino uno is a microcontroller that functions to receive data sent by 

ultrasonic sensors and then the data is sent to esp8266 via serial RX and TX, for 

lcd is used to display data on the oil level in the storage tank and to store oil in the 

main oil storage tank. For the oil order process, it is automatically sent through the 

telegram application by means of the operator activating the hotspot from the 

smartphone then esp8266 will connect wifi and telegram. One important feature of 

this application is the notification sent via telegram. If the oil level is detected below 

25%, 50%, and 100% then the telegram will send a message. 

 

 

Keywords: Automatic Order System, Telegram, Oil Storage Tank, Oil Levels 
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BAB 1  

PENDAHULUAN 

 Latar Belakang 

Mesin Filling merupakan salah satu mesin pengisian cairan yang berfungsi untuk 

mengisi produk cairan ke dalam kemasan botol. Dengan menggunakan mesin pengisian 

oli otomatis maka proses pengisian produk bisa lebih mudah dan cepat, sehingga 

kapasitas produk anda bisa di tingkatkan. 

Saat ini hampir semua perusahaan yang memproduksi oli dalam kemasan botol 

menggunakan mesin filling, dengan singkatnya waktu produksi maka perusaahan akan 

mendapatkan keuntungan dari segi waktu produksi. 

Untuk saat ini masih banyak mesin filling di perusahaan yang tidak bekerja secara 

otomatis masih menggunakan metode maintenance ke area mesin. Maintenance yang 

di perlukan berupa pemesanan stock, pemantauan stock di dalam tanki, kadar kualitas 

produk di dalam tanki, takaran produk yang sesuai dengan pesanan. Dalam mengatasi 

masalah tersebut peneliti ingin memanfaatkan fitur Arduino dan Telegram pada 

smartphone sebagai pengganti maintenance ke area mesin. Fitur Arduino uno adalah 

salah satu macam arduino dengan ciri utama yang menggunakan kontroler 

ATMega328p. Arduino uno itu sendiri ada dua model yaitu model yang SMD dan 

model yang DIP (lama). Yang SMD merupakan model terbaru relatif lebih murah dan 

yang model DIP merupakan model lama tapi memiliki keunggulan mudah dilepas ic 

nya, sedangkan aplikasi Blynk sebagai maintenance mesin secara rutin dengan cara 

melihat di smartphone. 

Pembahasan mengenai maintenance mesin filling secara otomatis 

menggunakan Arduino dan Telegram. Telegram adalah sebuah aplikasi pesan 

instan yang menggunakan teknologi cloud dan dapat diakses melalui 

smartphone dan laptop. Keamanan dan kecepatan adalah fokus utama dari 

aplikasi ini. Aplikasi Telegram dapat digunakan pada sistem operasi 

smartphone seperti iPhone/iPad, Android, dan 10 Windows Phone. 
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 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang, Adapun rumusan masalah yang akan diterapkan 

yaitu: 

a. Bagaimana implementasi sensor ultrasonic untuk mengukur level ketinggian oli 

di dalam tangki penyimpanan 

b. Bagaimana memantau dan memesan stock produk di dalam tangki secara 

otomatis 

 Tujuan 

Adapun tujuan yang ingin dicapai yaitu: 

a. Memonitoring level tangki penyimpanan oli  

b. Untuk mempercepat proses monitoring oli di dalam tangki oli  

 Luaran 

a. Laporan Tugas Akhir 

b. Prototipe Mesin Filling Oli yang di maintenance secara otomatis 

menggunakan smartphone 

c. Publikasi 
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BAB 2  

PENUTUP 

 Kesimpulan 

Kesimpulan yang didapat berdasarkan hasil pengujian dan Analisa yaitu 

sebagai berikut: 

1. implementasi sensor ultrasonic untuk mengukur level ketinggian oli di 

dalam tangki penyimpanan dilakukan dengan cara mengkalibrasikan 

sensor ultrasonic dengan tinggi tangki penyimpanan oli dan tinggi oli 

yang berada di dalam tangki penyimpanan. Dari hasil pengujian untuk 

pembacaan sensor ultrasonic yang tertampil di lcd sudah sesuai 

terkadang tidak sesuai. 

2. Memonitoring lvl oli yang berada  di dalam tangki terdeteksi ketika 

level ketinggian oli sudah  25% atau  dibawah 5cm, 50% atau diatas 5 

cm, dan 100% maka esp8266 akan mengirimkan pesan melalui aplikasi 

telegram 

 Saran 

Adapun saran untuk sistem order oli berbasis esp8266 yang dikirimkan 

melalui aplikasi telegram ini yaitu: 

1. Tidak hanya 1 operator saja yang dapat mendapatkan pesan dari 

telegram untuk status 

2. Untuk penggunaan sensor ultrasonik, lebih baik di ganti dengan sensor 

yang lebih akurat dikarenakan sensor ultrasonik sangat sensitif dalam 

pembacaan level oli di dalam tangki 
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Lampiran 2. 3 Prototipe Mesin Filling Oli Berbasis Arduino Uno 

(sumber: dokumen pribadi) 

  



 
 

8 
 

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

Lampiran 3 Listing Program 

LISTING PROGRAM SISTEM ORDER OLI MENGGUNAKAN 

NODEMCU ESP8266 

#include <WiFiClientSecure.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include "CTBot.h"; 

CTBot myBot; 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 

 

String kirim ; 

String Sdata[10]; 

 

String ssid = "Pam189"; 

String pass = "132431sapi"; 

String token = "6622197390:AAHCJYkxveXGHsV-aitwXXMJ2Jzx99EnCVA"; 

const int id = 1407794199; 

 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 
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//connect to wifi 

  WiFi.mode(WIFI_STA); 

  WiFi.begin(ssid, pass); 

 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 

    delay(500); 

    Serial.print("."); 

  } 

 

  Serial.println(""); 

  Serial.println("WiFi connected"); 

  Serial.println("IP address: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

 

 //tes koneksi telegram 

 Serial.println( "memulai telegram bot. koneksi ke wifi"); 

 myBot.setTelegramToken(token); 

 myBot.wifiConnect(ssid,pass); 

 if(myBot.testConnection()) 

 Serial.println("koneksi telegram berhasil"); 

 else 
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 Serial.println("koneksi  telegram gagal"); 

} 

     

void loop(){ 

  String msg =""; 

  while(Serial.available()>0){ 

    char inChar = Serial.read(); 

    msg +=inChar; 

  } 

  int level = msg.toInt(); 

  if(level<=5){ 

    kirim ="Level oli LOW, SILAHKAN DIISI!!!"; 

    myBot.sendMessage(id, kirim); 

    delay(200); 

  } 

  else if(level>5 && level<=10){ 

    kirim ="Level oli Medium, PESIAPKAN OLI UNTUK DIISI KE TANKI!!!"; 

    myBot.sendMessage(id, kirim); 

    delay(200); 

  } 

  else{ 
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    kirim ="Level oli pada tanki, PENUH"; 

    myBot.sendMessage(id, kirim); 

    delay(200); 

  } 

} 
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Lampiran 4 Listing Program 

LISTING PROGRAM ARDUINO UNO UNTUK MENGONTROL SISTEM 

PENGISIAN OLI 

#include <HX711.h> 

#include <Wire.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

 

const int LOADCELL_DOUT_PIN = 2; 

const int LOADCELL_SCK_PIN = 3; 

 

#define pump 8 

#define valve 9 

 

#define button1 6 

#define button2 7 

 

#define Echo 5 

#define Trig 4 

 

bool proses1 = false; 

bool proses2 = false; 
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String aktif1 =""; 

String aktif2 =""; 

 

long distance, jarak; 

int pilih = 0; 

 

float calibration_factor = -429.99; 

 

bool Status = false; 

bool back1 = true; 

bool back2 = true; 

 

HX711 scale; 

 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 20, 4); 

 

void setup(){ 

  Serial.begin(9600); 

  lcd.init(); 

  lcd.begin(20, 4); 

  lcd.backlight(); 



 
 

14 
 

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

  pinMode(pump, OUTPUT); 

  pinMode(valve, OUTPUT); 

  pinMode(Echo, INPUT); 

  pinMode(Trig, OUTPUT); 

  pinMode(button1, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(button2, INPUT_PULLUP); 

 

  scale.begin(LOADCELL_DOUT_PIN, LOADCELL_SCK_PIN); 

  scale.set_scale(calibration_factor); 

  scale.tare(); 

 

  digitalWrite(pump, HIGH); 

  digitalWrite(valve, HIGH); 

} 

 

void loop(){ 

  int weight = scale.get_units(); 

  int analog = analogRead(A0); 

  int kekentalan = map(analog, 0, 1023, 0, 90); 

   

  int tombol1 = digitalRead(button1); 
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  int tombol2 = digitalRead(button2); 

 

  digitalWrite(Trig, LOW); 

  delayMicroseconds(2); 

  digitalWrite(Trig, HIGH); 

  delayMicroseconds(2); 

  digitalWrite(Trig, LOW); 

  delayMicroseconds(10); 

 

  distance = pulseIn(Echo, HIGH); 

  jarak = (distance/2)/29.1; 

 

  int level = 28-jarak; 

  if(jarak<0){ 

    jarak=0; 

  } 

   

  if ( weight < 0) { 

    weight=0; 

  } 
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  if(tombol1==LOW && back1==true && back2==true){ 

    pilih +=1; 

    delay(1000); 

    if(pilih>2){ 

      pilih =1; 

    } 

  } 

  if(tombol2==LOW){ 

    Status = !Status; 

    delay(1000); 

  } 

 

  switch(pilih){ 

    case 0: 

    lcd.clear(); 

    lcd.setCursor(1, 0); 

    lcd.print("Tekan Tombol"); 

    break; 

     

    case 1: 

    proses1 = true; 
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    proses2 = false; 

 

    if(weight >= 600){ 

      proses1 = false; 

      aktif1 = "Off"; 

      back1 = true; 

      digitalWrite(pump, HIGH); 

      digitalWrite(valve, HIGH); 

    } 

    else{ 

      proses1 = true; 

    } 

 

    if(proses1==true){ 

      if(weight >= 60 && Status == true && level>5){  

        delay(50); 

        aktif1 = "On"; 

        back1 = false; 

        digitalWrite(pump, LOW); 

        digitalWrite(valve, LOW);        

      } 
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      else{ 

       aktif1 = "Off"; 

       back1 = true; 

       digitalWrite(pump, HIGH); 

       digitalWrite(valve, HIGH); 

      } 

    } 

     

    lcd.clear(); 

    lcd.setCursor(1, 0); 

    lcd.print("Pengisian : 600mL"); 

    lcd.setCursor(1, 1); 

    lcd.print("Berat : "); 

    lcd.setCursor(9, 1); 

    lcd.print(weight); 

    lcd.setCursor(13, 1); 

    lcd.print("Gram"); 

    lcd.setCursor(1, 2); 

    lcd.print("P&V : ");  

    lcd.setCursor(6, 2); 

    lcd.print(aktif1); 
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    lcd.setCursor(10, 2); 

    lcd.print("|"); 

    lcd.setCursor(12, 2); 

    lcd.print("Lvl:"); 

    lcd.setCursor(16, 2); 

    lcd.print(level); 

    lcd.setCursor(18, 2); 

    lcd.print("cm"); 

    lcd.setCursor(1,3); 

    lcd.print("Kekentalan :"); 

    lcd.setCursor(13,3); 

    lcd.print(kekentalan); 

    delay(100); 

    break; 

     

    case 2: 

    proses1 = false; 

    proses2 = true; 

 

    if(weight >= 950){ 

      proses2 = false; 
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      aktif2 = "Off"; 

      back2= true; 

      digitalWrite(pump, HIGH); 

      digitalWrite(valve, HIGH); 

    } 

    else{ 

      proses2 = true;      

    } 

 

    if(proses2==true){ 

      if(weight >= 60 && Status == true && level>5){  

        delay(50); 

        aktif2 = "On"; 

        back2= false; 

        digitalWrite(pump, LOW); 

        digitalWrite(valve, LOW); 

       } 

      else{ 

       aktif2 = "Off"; 

       back2 = true; 

       digitalWrite(pump, HIGH); 
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       digitalWrite(valve, HIGH); 

      } 

    } 

    lcd.clear(); 

    lcd.setCursor(1, 0); 

    lcd.print("Pengisian : 1000mL"); 

    lcd.setCursor(1, 1); 

    lcd.print("Berat : "); 

    lcd.setCursor(9, 1); 

    lcd.print(weight); 

    lcd.setCursor(13, 1); 

    lcd.print("Gram"); 

    lcd.setCursor(1, 2); 

    lcd.print("P&V : ");  

    lcd.setCursor(6, 2); 

    lcd.print(aktif2); 

    lcd.setCursor(10, 2); 

    lcd.print("|"); 

    lcd.setCursor(12, 2); 

    lcd.print("Lvl:"); 

    lcd.setCursor(16, 2); 
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    lcd.print(level); 

    lcd.setCursor(18, 2); 

    lcd.print("cm"); 

    lcd.setCursor(1,3); 

    lcd.print("Kekentalan :"); 

    lcd.setCursor(13,3); 

    lcd.print(kekentalan); 

    delay(100); 

    break; 

  } 

  Serial.println(level); 

  Serial.println(pump); 

 } 

 


