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KUALITAS TELUR BERBASIS ANDROID 

“RANCANG BANGUN SISTEM MIKROKONTROLER DAN PROTOTIPE” 

 

 

ABSTRAK 

 

Telur merupakan sumber protein hewani dan untuk dikonsumsi tentunya harus 

berkualitas bagus. Sebagian penjual telur yang memilah kualitas telur secara 

manual dengan memanfaatkan cahaya matahari atau senter untuk menyinari telur 

di tempat yang gelap. Metode manual seperti ini memerlukan waktu yang cukup 

lama karena waktu mendeteksi telur satu demi satu dan rentan resiko telur lepas 

dari tangan sehingga pecah. Dengan menggunakan teknologi di bidang informasi 

dan telekomunikasi telah dikembangkan sebuah sistem untuk memilah kualitas telur 

yang dapat dipantau melalui aplikasi android. Alat ini menggunakan sistem 

mikrokontroler arduino Uno R3 dan modul WiFi ESP8266 yang terhubung dengan 

jaringan internet. Alat ini dilengkapi dengan sensor LDR dan sensor Load cell 

dimana data kualitas dan berat telur dapat dipantau pada aplikasi android. Sensor 

LDR difungsikan untuk membaca nilai cahaya yang tembus pada telur agar dapat 

ditentukan kualitasnya, sedangkan sensor Load cell difungsikan untuk menimbang 

berat telur agar dapat ditentukan kategori ukuran telur, dan motor servo sebagai 

penggerak telur menuju wadah. Perangkat ini menggunakan catu daya sebesar  

11,97 VDC sebagai input Arduino yang tersambung ke komponen lainnya. Hasil 

dari penelitian, telur berkualitas baik memiliki intensitas cahaya kurang dari 875-

890 dan kualitas buruk dengan intensitas lebih dari 890. Ukuran telur untuk 

kategori kecil adalah <50 gram, kategori sedang adalah 50 - 60 gram, dan kategori 

besar adalah >60 gram. Hasil pengukuran berat pada sistem ini memiliki 

persentase nilai selisih pengukuran sebesar 0,0059%. Data kualitas dan berat telur 

ditampikan pada aplikasi android secara real time. 

 

Kata Kunci: Telur, Mikrokontroller, Sensor load cell, Sensor LDR, Motor Servo, 

Catu Daya 
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THE DESIGN OF THE EGG QUALITY DETERMINATORS FOR SMALL 

ENTERPRISES BASED ON ANDROID. 

“DESIGN MICROCONTROLLER SYSTEM AND PROTOTYPE 

 

Abstract 

The eggs are a source of animal protein and to be consumed must certainly be of 

good quality. Some egg sellers manually separate the quality from the eggs by using 

sunlight or flashlights to shine on the eggs in dark places. This type of manual 

method takes considerable time because time detects eggs one by one and is at risk 

of them slipping off the arm and bursting. Using information and 

telecommunications technology, a system has developed to select the quality of eggs 

that can be monitored through the android application. It uses arduino uno's 

microcontroller system r3 and esp8266 wifi module linked to the Internet. This 

device is equipped with LDR sensors and load cell sensors where the quality and 

weight of the egg data can be monitored on an android application. The LDR 

sensors are enabled to read an egg's transparent value to determine its quality, 

while the sensory load cells are used to weigh the weight of the egg to fit the egg 

category, and the servo motor as an egg mover to the container. The device uses a 

power supply of 11.97 VDC as the arduino input which is connected to the other 

components. As a result of research, well-quality eggs have light intensity less than 

875-890 and poor quality with more than 890 intensity. The egg size for a small 

category is <50 grams, moderate category is 50-60 grams, and the big category is 

>60 grams. The heavy reading of this system has a percentage of the measuring 

gap of 0.0059%. The quality and weight of the egg is shown on the android app in 

real time. 

Keywords: Egg, Microcontroller, Load Cell Sensor, LDR Sensor, Servo Motor, 

Power Supply 
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BAB I 

 PENDAHULUAN  

1.1 Latar Belakang 

Telur merupakan salah satu produk peternakan yang memiliki kandungan 

protein yang cukup tinggi. Hal ini menyebabkan minat masyarakat untuk 

mengkonsumsi telur sangat tinggi. Selain memiliki kandungan protein yang cukup 

tinggi, telur mudah didapatkan di toko kelontong, warung sayur dan pasar yang 

telah terdistribusikan secara merata dari peternak telur (Islahudin dkk, 2018). 

Telur yang dihasilkan setiap peternakan akan memiliki kualitas dan kesegaran 

telur yang berbeda. Kualitas dan kesegaran telur dapat dilihat dari isi di dalam telur 

dan cangkangnya. Kualitas telur dapat ditentukan dengan pengamatan, yaitu 

melalui pemeriksaan telur dengan cahaya. Telur yang baik terlihat jernih dan cerah. 

Selain itu, wadah berisi air dapat digunakan untuk melihat kualitas telur, jika telur 

mengapung setelah direndam dalam air, berarti telur dalam kondisi buruk. Tentu 

saja cara seperti ini memakan waktu yang relatif lama, dan seringkali terjadi human 

error atau kesalahan manusia saat menyortir telur secara manual. 

Hal inilah yang mendasari pengusul untuk membuat sebuah teknologi yang 

dapat di implementasikan dengan memanfaatkan sensor LDR (Light Dependent 

Resistor) dan sensor Load Cell. Teknologi ini dibuat dengan fungsi untuk memilah 

kualitas telur tersebut baik ataupun buruk dengan cepat dan mudah bagi penggiat 

Usaha Mikro Kecil Menengah (UMKM). Selain untuk memilah kualitas telur, 

teknologi ini akan menimbang berat telur dan datanya akan masuk ke database 

sehingga peternak telur atau orang yang menjalankan UMKM dapat mudah 

memonitoring atau mengakses banyaknya telur yang baik atau buruk melalui 

aplikasi android yang sudah dirancang khusus, alasan penggunaan aplikasi android 

adalah karena saat ini sudah banyak orang yang menggunakan smartphone berbasis 

android sehingga aplikasi bisa dengan mudah digunakan . Maka dari itu, pada tugas 

akhir ini akan dibuat sebuah Rancang Bangun Alat Penentu Kualitas Telur untuk 

Usaha Mikro Kecil Menengah (UMKM) Berbasis Android. 

1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka permasalahan yang 
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akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana perancangan perangkat catu daya untuk perangkat keras sistem 

kendali alat penghitung berat dan penentu kualitas telur? 

2. Bagaimana merancang system mikrokontroler pada Arduino Uno R3 dan 

NodeMCU ESP8266 untuk kendali alat penghitung berat dan penentu 

kualitas telur? 

3. Bagaimana melakukan pengujian rancangan alat penghitung berat dan 

penentu kualitas telur yang dibuat? 

1.3 Tujuan 

Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Melakukan perancangan perangkat catu daya untuk perangkat keras sistem 

kendali alat penghitung berat dan penentu kualitas telur berbasis IoT. 

2. Melakukan perancangan sistem mikrokontroler untuk sistem kendali alat 

penghitung berat dan penentu kualitas telur. 

3. Melakukan pengujian alat penghitung berat dan penentu kualitas telur yang 

dibuat 

1.4 Luaran 

Luaran dari tugas akhir yang dibuat berupa alat yang dapat digunakan untuk 

menghitung berat dan penentuan kualitas telur berbasis android yang dapat 

diterapkan di masyarakat khususnya pelaku Usaha Mikro Kecil Menengah 

(UMKM). Selain itu dibuat prosedur penggunaan alat untuk memudahkan 

pengguna dalam menggunakan alat, operasional alat, jurnal ilmiah, artikel, poster 

yang dipublikasikan di Politeknik Negeri Jakarta. 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Simpulan 

Kesimpulan dari pembuatan alat: 

1. Catu daya yang telah dibuat agar sistem bekerja stabil dengan tegangan 

keluaran 11,97 VDC digunakan untuk input Arduino Uno yang tersambung 

dengan komponen lainnya dan tegangan 4,99 VDC digunakan untuk input 

lampu LED. 

2. Perancangan sistem mikrokontroller alat penentu kualitas telur berjalan 

dengan baik. Hasil yang ditampilkan serial monitor berisi berat telur yang 

diukur oleh sensor load cell dan kualitas telur oleh sensor LDR. Komunikasi 

serial antara Arduino dan NodeMCU juga sudah berhasil terjalin. 

NodeMCU berhasil terhubung dengan jaringan internet sehingga dapat 

mengirim dan menerima data ke Firebase. 

3. Pengujian alat penentu kualitas telur dengan aplikasi Android yang dibuat 

berjalan dengan baik. Hasil pengujian mengukur berat dengan sensor load 

cell dapat menimbang dengan benar dengan deviasi untuk timbangan digital 

sebesar 3,11 gram, sedangkan untuk sensor load cell sebesar 3,35 gram dan 

hasil nilai selisih pengukuran sebesar 0,0059% dimana nilai tersebut masih 

berada pada batas toleransi yaitu 0-3%. Hasil pengujian sensor LDR juga 

berjalan dengan baik melalui pembacaan nilai intensitas cahaya dari telur 

(lux), daerah cakupan telur berkualitas baik yang diterima paling tinggi 

sebesar 875 dan terlihat cerah sedangkan pada telur buruk maka nilai yang 

diterima mulai dari 915 dan terlihat cahaya pada telur yang keruh. 

5.2 Saran 

Dalam mengerjakan tugas akhir ini sebaiknya lebih diperhatikan 

penggunaan loadcell dan pengkalibrasiannya yang harus tepat agar alat tidak salah 

dalam menentukan berat dan kategori pada telur, juga nilai LDR yang harus 

menyesuaikan kondisi telur 



 

   Politeknik Negeri Jakarta 

DAFTAR PUSTAKA 

 

Fitrianda, Donna. 2020. “Alat Pemilah Kualitas Telur Berbasis Android”. Skripsi. 

Fakultas Tekink, Teknik Elektro, Universitas Muhammadiyah Surakarta, 

Surakarta. 

Maulana, Iqbal. 2014. Motor Servo DC. Bandung: Politeknik Negeri Bandung 

Najemah, Nur. 2019. “Rancang Bangun Sistem Penyortir Kualitas Telur Ayam Ras 

Berbasis Mikrokontroler”. Skripsi. Fakultas Sains dan Teknologi, Teknik     

Informatika, UIN Alauddin Makassar, Makassar. 

Rahman, Wahyudi. 2019. Penerapan Web Base Sebagai Kontroller dan NodeMCU 

1.0 (ESP-8266) Sebagai Media Komunikasi Pada Kendali Robot Kiper 

Sepak Bola Beroda. Palembang: Politeknik Negeri Sriwijaya 

Santoso. Hari. 2015. Panduan Praktis Arduino Untuk Pemula. Trenggalek: Elang 

Sakti 

Sitohang, Ely. 2018. Rancang Bangun Catu Daya DC Menggunakan 

Mikrokontroler ATmega 8535. Manado: Universitas Sam Ratulangi. 

Wibowo, Agus. 2019. Analisis Pemakaian Sensor Load Cell Dalam Perhitungan 

Berat Benda Padat dan Cair Berbasis Microcontroller. Semarang: 

Universitas Sains & Teknologi Komputer 

Aqib. 2018. Arduino Button Tutorial Using Arduino Digital Read Function. 

https://create.arduino.cc/projecthub/muhammad-aqib/arduino-button-

tutorial-using-arduino-digitalread-function-08adb5 [diakses 29 Juni 2021] 

Harianja, Erikawati. 2019. Rancang Bangun Timbangan Digital Berbasis Sensor 

Load Cell 100 Kg Menggunakan Mikrokontroller Atmega 328. 

http://repositori.usu.ac.id/handle/123456789/12208 [diakses 29 Juni 2021] 

Shidiq, Maruf. 2018. Pengertian Internet of Things. Yogyakarta: Universitas 

Gadjah Mada. https://otomasi.sv.ugm.ac.id/ [28 Juni 2021] 

 

  

https://otomasi.sv.ugm.ac.id/


 

 Politeknik Negeri Jakarta 

LAMPIRAN 

 

Lampiran 1. Diagram Sistem Keseluruhan 

Lampiran 2. Rangkaian Skematik Sistem Keseluruhan  

Lampiran 3. Rangkaian Skematik Catu Daya  

Lampiran 4. Casing Tampak Atas dan Bawah  

Lampiran 5. Casing Tampak Depan dan Belakang  

Lampiran 6. Kode Program 

Lampiran 7. Datasheet Arduino Uno R3  

Lampiran 8. Datasheet NodeMCU ESP8266  

Lampiran 9. Datasheet Sensor Load Cell  

Lampiran 10. Datasheet Sensor LDR 

Lampiran 11. Datasheet Motor Servo  

Lampiran 12. Dokumentasi



 

  Politeknik Negeri Jakarta 

02 RANGKAIAN SKEMATIK SISTEM KESELURUHAN 

Digambar 

Diperiksa 

Tanggal 

: Azzahra Putri Salma 

: Rifqi Fuadi Hasani, S.T., M.T. 

: 24 Juli 2021 

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO – POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

Lampiran 1 Skematik Sistem Keseluruhan 

 
 

 

 

 

 

 

 



  

  Politeknik Negeri Jakarta 

02 SKEMATIK RANGKAIAN CATU DAYA 

Digambar 

Diperiksa 

Tanggal 

: Azzahra Putri Salma 

: Rifqi Fuadi Hasani, S.T., M.T. 

: 23 Juli 2021........................ 

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO – POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

Lampiran 2 Skematik Rangkaian Catu Daya 

 

 

 

 

 

 

 



 

  Politeknik Negeri Jakarta 

02 CASING TAMPAK ATAS DAN BAWAH 

Digambar 

Diperiksa 

Tanggal 

: Azzahra Putri Salma 

: Rifqi Fuadi Hasani, S.T., M.T. 

: 23 Juli 2021.............. 

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO – POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

Lampiran 3 Casing Tampak Atas dan Bawah 

  



 

  Politeknik Negeri Jakarta 

02 CASING TAMPAK DEPAN DAN BELAKANG 

Digambar 

Diperiksa 

Tanggal 

: Azzahra Putri Salma 

: Rifqi Fuadi Hasani, S.T., M.T. 

: 23 Juli 2021.............. 

PROGRAM STUDI TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO – POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

Lampiran 4 Casing Tampak Depan dan Belakang 

 

 

 



L-6 Kode Program  

 

#include <HX711_ADC.h> 

#if defined(ESP8266)|| defined(ESP32) || defined(AVR) 

#include <EEPROM.h> 

#endif 

 

#include <Servo.h> 

Servo servo1; 

Servo servo2; 

 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial linkSerial(9, 10); // 9TX,10RX 

 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 2, 1, 0, 4, 5, 6, 7, 3, POSITIVE);  

 

//pins: 

const int HX711_dout = 4; //mcu > HX711 dout pin 

const int HX711_sck = 5; //mcu > HX711 sck pin 

const int ldrPin = A0; 

 

//HX711 constructor: 

HX711_ADC LoadCell(HX711_dout, HX711_sck); 

 

const int calVal_eepromAdress = 0; 

unsigned long t = 0; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(57600); 

  linkSerial.begin(115200); 

  delay(10); 

  Serial.println(); 

  Serial.println("Starting..."); 

  servo1.attach(3); 
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  servo2.attach(6); 

  servo1.write(0); 

  servo2.write(0); 

  pinMode(ldrPin, INPUT); 

 

  lcd.begin(16,2); 

  lcd.backlight(); //untuk nyalain lampu backlight pada LCD module 

  lcd.setCursor(1,0); 

  lcd.print("PENENTU"); 

  lcd.setCursor(0,1); 

  lcd.print("KUALITAS TELUR"); 

  delay(1000); 

  lcd.clear(); 

  LoadCell.begin(); 

  float calibrationValue; // calibration value (see example file 

"Calibration.ino") 

  calibrationValue = 842.93; //854.08 // uncomment this if you 

want to set the calibration value in the sketch 

#if defined(ESP8266)|| defined(ESP32) 

  //EEPROM.begin(512); // uncomment this if you use ESP8266/ESP32 

and want to fetch the calibration value from eeprom 

#endif 

  //EEPROM.get(calVal_eepromAdress, calibrationValue); // 

uncomment this if you want to fetch the calibration value from 

eeprom 

 

  unsigned long stabilizingtime = 2000; // preciscion right after 

power-up can be improved by adding a few seconds of stabilizing 

time 

  boolean _tare = true; //set this to false if you don't want tare 

to be performed in the next step 

  LoadCell.start(stabilizingtime, _tare); 

  if (LoadCell.getTareTimeoutFlag()) { 

    Serial.println("Timeout, check MCU>HX711 wiring and pin 

designations"); 

    while (1); 

  } 
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  else { 

    LoadCell.setCalFactor(calibrationValue); // set calibration 

value (float) 

    Serial.println("Startup is complete"); 

  } 

} 

 

void loop() { 

  static boolean newDataReady = 0; 

  const int serialPrintInterval = 0; //increase value to slow down 

serial print activity 

  static uint32_t millisReadSensor; 

  static uint16_t timeReadSensor = 4500; 

  static uint8_t flag = 0; 

  const char *qTelur = "", *uTelur = ""; 

  static char dataSent[200], bTelur[5]; 

  float lcOut; 

   

   

  // check for new data/start next conversion: 

  if (LoadCell.update()) newDataReady = true; 

 

  // get smoothed value from the dataset: 

  if (newDataReady) { 

    if (millis() > t + serialPrintInterval) { 

      lcOut = LoadCell.getData(); 

      newDataReady = 0; 

      t = millis(); 

    } 

  } 

 

  // receive command from serial terminal, send 't' to initiate 

tare operation: 

  if (Serial.available() > 0) { 
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    char inByte = Serial.read(); 

    if (inByte == 't') LoadCell.tareNoDelay(); 

  } 

 

  // check if last tare operation is complete: 

  if (LoadCell.getTareStatus() == true) { 

    Serial.println("Tare complete"); 

  } 

 

  if (millis() - millisReadSensor > timeReadSensor && lcOut > 

40.00) { 

    millisReadSensor = millis(); 

    int ldrStatus = analogRead(ldrPin); 

    Serial.print("Berat Telur (gram) = "); 

    Serial.println(lcOut); 

    lcd.setCursor(0,0); 

    lcd.print("Berat(gr) :"); 

    lcd.println(lcOut); 

    Serial.print("Ukuran Telur = "); 

    if (lcOut < 50.00) { 

      uTelur = "kecil"; 

    } 

    else if (lcOut >= 50.00 && lcOut <= 60.00) { 

      uTelur = "sedang"; 

    } 

    else if (lcOut > 60.00) { 

      uTelur = "besar"; 

    } 

    Serial.println(uTelur); 

    Serial.print("Kualitas Telur: "); 

 

  

    if (ldrStatus >890) { 

      qTelur = "jelek"; 
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       servo1.write(90); 

       servo2.write(90); 

       delay(500); 

       servo1.write(0); 

       delay(500); 

       servo2.write(0); 

      delay(500); 

      lcd.setCursor(0,1); 

      lcd.print("Kualitas : "); 

      lcd.println("jelek"); 

    } 

    else if (ldrStatus >= 750 && ldrStatus<= 890) { 

      qTelur = "bagus"; 

      servo1.write(90); 

      delay(500); 

      servo1.write(0); 

      servo2.write(0); 

      delay(500); 

      servo2.write(90); 

      delay(100); 

      servo2.write(0); 

      lcd.setCursor(0,1); 

      lcd.print("Kualitas : "); 

      lcd.println("bagus"); 

    } 

    Serial.println(qTelur); 

    Serial.print("Nilai LDR = "); 

    Serial.println(ldrStatus); 

    dtostrf(lcOut, 3, 2, bTelur); 

    snprintf(dataSent, sizeof(dataSent), 

"{\"bTelur\":\"%s\",\"uTelur\":\"%s\",\"qTelur\":\"%s\"}", 

             bTelur, uTelur, qTelur); 

    Serial.println(dataSent); 

    linkSerial.print(dataSent); 



L-6 Kode Program  

 

    Serial.println(); 

     

 

#include <ArduinoJson.h> 

#if defined(ESP32) 

#include <WiFi.h> 

#include <FirebaseESP32.h> 

#elif defined(ESP8266) 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <FirebaseESP8266.h> 

#endif 

 

//mengambil nomer token dr firebase 

#include "addons/TokenHelper.h" 

//Menyediakan isi informasi dari RTDB yang dicetak dan fungsi 

lainnya 

#include "addons/RTDBHelper.h" 

 

/* 1. Define the WiFi credentials */ 

#define WIFI_SSID "TugasAkhir" 

#define WIFI_PASSWORD "semangatTAbeb" 

 

/* 2. Define the API Key */ 

#define API_KEY "AIzaSyAtwYEnjmnu9mCFVarDBnvFlIZymYS37W0" 

 

/* 3. Define the RTDB URL */ 

#define DATABASE_URL "kualitas-telur-default-rtdb.asia-

southeast1.firebasedatabase.app" //<databaseName>.firebaseio.com 

or <databaseName>.<region>.firebasedatabase.app 

 

/* 4. Define the user Email and password that alreadey registerd 

or added in your project */ 

#define USER_EMAIL "rochayuniedh@gmail.com" 

#define USER_PASSWORD "tatelor2021" 
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//Define Firebase Data object 

FirebaseData fbdo; 

 

FirebaseAuth auth; 

FirebaseConfig config; 

 

unsigned long sendDataPrevMillis = 0; 

 

int count = 0; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(115200); 

  Serial.print("oca&lala"); 

 

  WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD); 

  Serial.print("Connecting to Wi-Fi"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) 

  { 

    Serial.print("."); 

    delay(300); 

  } 

  Serial.println(); 

  Serial.print("Connected with IP: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

  Serial.println(); 

 

  Serial.printf("Firebase Client v%s\n\n", 

FIREBASE_CLIENT_VERSION); 

 

  /* Assign the api key (required) */ 

  config.api_key = API_KEY; 

 

  /* Assign the user sign in credentials */ 

  auth.user.email = USER_EMAIL; 
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  auth.user.password = USER_PASSWORD; 

 

  /* Assign the RTDB URL (required) */ 

  config.database_url = DATABASE_URL; 

 

  /* Assign the callback function for the long running token 

generation task */ 

  config.token_status_callback = tokenStatusCallback; //see 

addons/TokenHelper.h 

 

  Firebase.begin(&config, &auth); 

 

  //Or use legacy authenticate method 

  //Firebase.begin(DATABASE_URL, "<database secret>"); 

} 

 

void loop() { 

  static uint8_t flag = 0; 

 

  while (Serial.available()) { 

    StaticJsonDocument<300> doc; 

    DeserializationError err = deserializeJson(doc, Serial); 

    if (err == DeserializationError::Ok) 

    { 

      String bTelur = doc["bTelur"]; 

      String uTelur = doc["uTelur"]; 

      String qTelur = doc["qTelur"]; 

 

      Serial.println(bTelur); 

      Serial.println(uTelur); 

      Serial.println(qTelur); 

      Serial.println(); 

 

      if (Firebase.ready()) 
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      { 

        Serial.printf("Set jumlah telur... %s\n", 

Firebase.setInt(fbdo, "/eggs/jumlah", count) ? "ok" : 

fbdo.errorReason().c_str()); 

 

        if (uTelur == "kecil") { 

          FirebaseJson json; 

          json.add("berat", bTelur).add("kualitas", qTelur); 

          Serial.printf("Push telur kecil... %s\n", 

Firebase.pushJSON(fbdo, "/eggs/kecil", json) ? "ok" : 

fbdo.errorReason().c_str()); 

        } 

 

        if (uTelur == "sedang") { 

          FirebaseJson json; 

          json.add("berat", bTelur).add("kualitas", qTelur); 

          Serial.printf("Push telur sedang... %s\n", 

Firebase.pushJSON(fbdo, "/eggs/sedang", json) ? "ok" : 

fbdo.errorReason().c_str()); 

        } 

 

        if (uTelur == "besar") { 

          FirebaseJson json; 

          json.add("berat", bTelur).add("kualitas", qTelur); 

          Serial.printf("Push telur besar... %s\n", 

Firebase.pushJSON(fbdo, "/eggs/besar", json) ? "ok" : 

fbdo.errorReason().c_str()); 

        } 

 

        //FirebaseJson json; 

        //json.add("bTelur", bTelur).add("uTelur", 

uTelur).add("qTelur", qTelur); 

        //Serial.printf("Push json... %s\n", 

Firebase.pushJSON(fbdo, "/telur/push", json) ? "ok" : 

fbdo.errorReason().c_str()); 

 

        //json.set("value", count + 100); 
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        //Serial.printf("Update json... %s\n\n", 

Firebase.updateNode(fbdo, String("/test/push/" + fbdo.pushName()), 

json) ? "ok" : fbdo.errorReason().c_str()); 

 

        count++; 

      } 

    } 

    else 

    { 

      Serial.print("deserializeJson() returned "); 

      Serial.println(err.c_str()); 

 

      while (Serial.available() > 0) 

        Serial.read(); 

    } 

  } 

 

} 
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Saat meng-etching PCB power supply 

 

 

Saat memotong PCB untuk PSU 
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Saat sedang melakukan pengeboran 

 

 

Saat sedang pemasangan komponen PSU 



 

 

 

Contoh hasil pengukuran berat telur menggunakan timbangan digital. 

Beratnya adalah 64 gram.  

 

 

 

Contoh hasil pengukuran berat telur menggunakan alat yang dibuat 

Beratnya adalah 64,48 gram.  

 

 
 

 


