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ABSTRAK 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengimplementasikan sistem 

kontrol pintu air berbasis PLC yang terintegrasi dengan IoT (Internet of Things) 

untuk memantau ketinggian air secara real-time. Alat ini menggunakan PLC 

sebagai otak utama sistem kontrol pintu air, karena PLC dapat menangani tugas-

tugas kontrol secara efisien dan dapat diandalkan dalam lingkungan industri yang 

keras. Sistem kontrol ini akan digunakan untuk mengatur pembukaan dan 

penutupan pintu air secara otomatis berdasarkan data ketinggian air yang terukur. 

Selain itu, sistem ini juga mengintegrasikan teknologi IoT untuk memantau 

ketinggian air secara real-time. Sensor ketinggian air yang dipasang di lokasi yang 

terhubung ke jaringan IoT dan secara berkala mengirimkan data ketinggian air ke 

server. pengambilan keputusan dapat dilakukan dengan lebih akurat dan cepat dan 

mengoptimalkan pengendalian air dan mengurangi potensi risiko banjir. 

Kata Kunci: Programable Logic Controller (PLC), ESP 8266, Sensor Ultrasonik, 

Motor DC. 
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ABSTRACK 

This study aims to design and implement a PLC-based sluice control system that is 

integrated with IoT (Internet of Things) to monitor water levels in real-time. It uses 

the PLC as the main brain of the sluice control system, because the PLC can handle 

control tasks efficiently and reliably in harsh industrial environments. This control 

system will be used to regulate the automatic opening and closing of floodgates 

based on measured water level data. In addition, this system also integrates IoT 

technology to monitor water levels in real-time. A water level sensor that is 

installed at a location that is connected to an IoT network and periodically sends 

water level data to a server. decision making can be done more accurately and 

quickly and optimize water control and reduce the potential risk of flooding. 

Keywords: Programable Logic Controller (PLC), ESP 8266, Ultrasonic Sensors, 

DC Motors 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

         Indonesia salah satu negara yang memeiliki tingkat curah hujan yang tinggi. 

Indonesia juga rentan terhadap banjir khususnya daerah perkotaan yang minimnya 

resapan air dan perusakan lingkungan yang terjadi di hulu sungai. Banjir yang 

sering terjadi memang tidak dapat di hindari, untung mengurangi banjir dapat 

diatasi dengan pembangunan pintu air. [10] 

         Saat terjadi banjir pintu air yang harus dibuka dan ditutup sesuai dengan 

kondisi air pada sungai. Pintu air dibedakan menjadi tiga macam berdasarkan cara 

pengoperasianya. Pintu air dengan pengoperasian secara manual, pintu air dengan 

pengoperasian semi otomatis dan pintu air dengan pengoperasian otomatis. 

Penggunaan pintu air secara manual sering kita jumpai pada pengaturan irigasi 

pada persawahan dan pembuangan air limbah pemukiman ke sungai. Untuk 

penggunaan pintu air semi otomatis banyak digunakan pada hilir sungai yang 

bertekanan cukup tinggi, pada pintu air otomatis biasanya digunakan pada 

bendungan yang bekerja apabila debit air melebihi batas tertentu akan membuka 

sendiri secara otomatis. [1] 

         Buka tutup pintu air otomatis yang berfungsi membuka dan menutup aliran 

air yang masuk berdasarkan level ketinggian air. keadaan air yang ada di sungai 

pun dapat berubah-ubah dalam periode waktu yang tidak menentu, Dengan 

melihat kondisi cuaca. Saat intensitas curah hujan yang terjadi di hulu sungai 

sangat tinggi bisa berpotensi mengakibatkan aliran air yang besar pada sungai. 

Buka dan tutup pintu air pada hilir sungai yang masih menggunakan sistem semi 

otomatis masih kurang maksimal karena masih dijaga oleh operator untuk 

komunikasi oleh pengawas aliran air di hulu dan pengoprasian pintu air secara 

langsung. Faktor kelalaian penjaga juga dapat menyebabkan hal yang tidak 

diinginkan. [1] 
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         Pintu air ini juga dipasang sensor ultrasonik sebagai pendeteksi ketinggian 

air. dengan alat ini maka pintu air bisa terjaga dengan maksimal dan memudahkan 

untuk proses pembukaan dan penutupan pintu air. dengan menambahkan tampilan 

LCD (Liquid Crystal Display) di alat ini untuk menunjukkan informasi ketingan 

air yang ada pada Sungai. Berdasarkan masalah yang terjadi, maka solusi untuk 

mengatasi masalah tersebut adalah dengan membuat “Rancang Bangun Pintu Air 

Otomatis Berbasis PLC dan ESP8266 yang dikoneksikan IoT”. Sehingga dengan 

adanya alat ini, diharapkan dapat memudahkan pengoprasian dan pemantauan 

serta mengurangi Human Error. [3] 

1.2 Rumusan Masalah 

Permasalahan yang terdapat pada Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana rancang bangun pengoprasian pintu air berdasarkan ketinggian 

air? 

2. Bagaiman tahapan rancang bangun alat? 

1.3 Tujuan 

1. Merealisasikan rancang bangun pengoprasian pintu air berdasarkan 

ketinggian air. 

2. Mengetahui tahapan rancang bangun Pintu air berbasis PLC. 

1.4 Luaran 

Dengan adanya Tugas Akhir ini, maka diharapkan mampu memperoleh luaran 

sebagai berikut: 

1. Sebagai Prototype Pengoprasian pintu air secara otomatis. 

2. Buku Laporan Tugas Akhir 

3. Artikel yang dapat dipublikasikan pada jurnal nasional. 

4. Prototype ini diharapakan bisa digunakan sebagai modul bahan ajar, jurnal, 

penelitian atau hak cipta. 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

         Berdasarkan hasil dari pembuatan Prototyp system kontrol pintu air berbasis 

PLC dan Monitoring ketinggian air mengunakan IoT beberapa pengujian yang 

dilakukan diperoleh beberapa kesimpulan yaitu: 

1. Gambar Rancangan yang dibuat sangat membantu dala proses 

realisasi alat. 

2. Pada visulalisasi alat secara keseluruhan sesuai dengan realisasinya. 

3. Setiap komponen yang di pasang harus sesuai dari segi spesfikasi, 

ukuran, dan fungsi. 

5.2 Saran 

Terdapat beberapa saran untuk alat pembuatan Prototype system kontrol 

pintu air berbasis PLC dan Monitoring ketinggian air mengunakan IoT beberapa 

sara yang penulis sampaikan yaitu: 

1. Sensor ultrasonic harus ditempatkan sedikit lebih jauh dari 

konstruksi agar pancaran gelombang ultrasonic dapat terpantul 

kembali dengan sempurna. 

2. Lebih memperhitungkan saat proses perencanaan gambar agar saat 

realisasi tidak menemukan kendala yang tidak ditemuka pada saat 

perencanaan. 

3. Pengembangan Alat masih sangat diperlukan.
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Lampiran 3 Program PLC 
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