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Sistem Pemberitahuan Lokasi Pemberhentian Tujuan Penumpang pada Bus 

Antarkota Antarprovinsi Melalui Display Suara dan Pesan SMS 

Abstrak 

Sistem Pemberitahuan Lokasi Pemberhentian Tujuan Penumpang pada Bus Antarkota 

Antarprovinsi Melalui Display Suara dan Pesan SMS dibuat berdasarkan pengalaman dan 

permasalahan yang sering terjadi di masyarakat ketika menaiki bus antar kota atau antar 

provinsi. Pada umumnya penumpang bus sering terlewat turun pemberhentian akibat tidak 

fokus, mengantuk, tidak mengetahui bahkan kelelahan, yang menyebabkan keterlambatan 

karena tidak efektifnya waktu dalam perjalanan untuk sampai ke tempat tujuan. Untuk 

mengantisipasi hal tersebut terjadi di kampus, maka dibuat alat untuk dipasangkan pada 

Bus antarkota antar provinsi sebagai pengingat dan pemberitahu penumpang mengenai 

keberadaan bus lewat output suara dan tampilan pada DMD (Dot Matrix Display) sesuai 

dengan lokasi yang dituju serta melalui pesan sms dan juga web server. Metode penelitian 

yang kami gunakan adalah dengan mencari titik koordinat lokasi tujuan pemberhentian 

rute bus menggunakan modul GPS. Setelah mendapatkan semua titik koordinat halte yang 

dibutuhkan, lalu diprogramlah koordinat-koordinat tersebut menggunakan Arduino Mega 

dan modul SIM800L untuk dapat mengambil data dari database melalui web server yang 

sebelumnya telah dimasukkannya data penumpang melalui website serta output suara 

lokasi halte yang dilengkapi dengan modul suara Catalex YX5300, Micro SD Card dan 

speaker, sehingga mempermudah penumpang untuk mengetahui lokasi di mana ia berada 

pada saat menaiki bus. 

Kata Kunci: Arduino Mega, Modul GPS, Modul SIM800L, Modul Catalex YX5300, 

Micro SD Card, Speaker  



 

vii 

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA 

 

Notification System of Passenger Destination Locations on Inter-provicial 

Intercity Buses Via Voice Display and SMS Messages 

Abstract 

The Notification System for Passenger Destination Stop Locations on Inter-

provicial Intercity Buses Through Voice Displays and SMS Messages is made based 

on experiences and problems that often occur in the community when taking inter-

city or inter-provincial buses. In general, bus passengers often miss getting off the 

stop due to not being focused, sleepy, not knowing, and even tired, which causes 

delays due to the ineffectiveness of time on the way to get to their destination. To 

anticipate this happening on campus, a tool was made to be installed on intercity 

buses between provinces as a reminder and notify passengers about the existence 

of the bus through voice output and display on DMD (Dot Matrix Display) 

according to the intended location as well as via SMS messages and also the web 

servers. The research method we use is to find the coordinates of the destination 

location for the bus route stop using a GPS module. After getting all the required 

stop coordinates, then programmed the coordinates using Arduino Mega and the 

SIM800L module to be able to retrieve data from the database via a web server 

where passenger data had previously been entered via the website as well as voice 

output for the bus stop location equipped with a Catalex YX5300 sound module. , 

Micro SD Card and speakers, making it easier for passengers to find out where 

they are when boarding the bus. 

Keywords: Arduino Mega, GPS Module, SIM800L Module, Catalex YX5300 

Module, Micro SD Card, Speaker  
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BAB I  

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Dalam kehidupan sehari-hari, banyak kegiatan dan aktivitas manusia yang 

membutuhkan perpindahan dari satu lokasi ke lokasi lain. Biasanya untuk 

membantu mobilitas sehari-hari, penggunaan transportasi umum menjadi 

pilihan karna sangatlah membantu dan memberikan banyak keuntungan, 

diantaranya dapat mengurangi tingkat kemacetan, mengurangi polusi, hemat 

biaya, dan fleksibel dalam pengoperasiannya. 

Transportasi umum yang banyak sekali peminatnya yaitu bus, salah satunya 

adalah angkutan bus antarkota antarprovinsi (AKAP) yang beroperasi di seluruh 

wilayah Indonesia. Pada umumnya, para penumpang angkutan bus antarkota 

antarprovinsi menggunakan bus antarkota antarprovinsi guna kepentingan 

seperti liburan, mudik, dinas serta merantau guna mencari mata pencaharian. 

Angkutan bus antarkota antarprovinsi banyak dipilih karna ketersedian jasa 

yang banyak dan biaya yang terjangkau. Namun permasalahan yang seringkali 

terjadi adalah informasi yang disampaikan oleh petugas dalam bus sangat 

minim sehingga membuat para penumpang kebingungan dengan lokasi 

keberadaan mereka dan enggan bertanya lebih mengenai rute tujuan yang 

ditempuh. Selain itu, kondisi apabila penumpang tertidur semakin menambah 

resiko yang terjadi seperti lokasi pemberhentian yang terlewat. Hal ini akan 

menyulitkan penumpang apabila kondisi tersebut terjadi di malam hari, karena 

minimnya angkutan umum selain bus yang beroperasi. 

Berdasarkan permasalahan tersebut, penulis memiliki ide untuk membuat 

alat yang dapat membantu penumpang untuk mendapatkan informasi lokasi 

pemberhentian tujuan pada bus antarkota antarprovinsi tersebut melalui 

tampilan dot matrix, output suara melalui speaker serta pesan SMS yang akan 

dikirim pada titik lokasi pemberhentian tujuan masing masing sebagai bentuk 

pengingat bagi para penumpang. Pada pembuatan sistem ini, penulis melakukan 

studi literatur dan penelitian terdahulu pada sistem pengaplikasian modul GPS 

sebagai pendeteksi lokasi yang sudah dibuat oleh ( Benny S.T., M.T., Aziz
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 Dhaifullah,  Falaah Satritama, Irma Kharisma Nuraini. 2019). Sistem 

pengaplikasian modul GPS dibuat menggunakan arduino mega dan modul 

catalex YX5300 sebagai modul suara. Namun pada penelitian, penulis 

menambahkan tampilan menggunakan Dot Matrix 64x16.  

Dalam alat yang penulis buat, jika teknologi GPS yang terdapat pada modul 

GPS Ublox Neo 6M dipasangkan pada bus, data posisi atau lokasi bus tersebut 

dapat direkam oleh Arduino Mega untuk diolah kembali lalu data tersebut 

digunakan untuk menghasilkan output melalui tampilan pada Dot Martrix dan 

suara melalui speaker yang terintegrasi dengan modul Catalex YX5300.  

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas, maka rumusan masalah yang didapat yaitu: 

1. Bagaimana pemrograman modul GPS Ublox NEO 6M sebagai pendeteksi 

lokasi bus? 

2. Bagaimana pemrograman modul Catalex YX5300 dan Dot Matrix sebagai 

output suara dan display pada bus? 

3. Bagaimana cara kerja sistem pemberitahuan lokasi pemberhentian 

penumpang pada output suara dan output tampilan? 

1.3 Tujuan 

Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Membuat sistem pemberitahuan lokasi pemberhentian melalui output suara 

dan tampilan. 

2. Mempermudah penumpang untuk mengetahui lokasi bus serta rute yang 

dilalui. 

1.4 Luaran 

Luaran dari pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Menghasilkan sistem pemberitahuan lokasi pemberhentian melalui output 

suara dan tampilan. 

2. Menghasilkan draft artikel ilmiah atau jurnal nasional. 

3. Menghasilkan laporan tugas akhir
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BAB V  

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Dari pembuatan dan perancangan alat Pengaplikasian Modul GPS Ublox Neo 

6M Untuk Tampilan Rute Tujuan dan Output Suara pada Dot Matrix dan 

Speaker Aktif dapat disimpulkan: 

1. Pada alat ini pembacaan titik koordinat yang akurat melalui modul GPS 

perlu diperhatikan untuk menghasilkan nilai longitude dan latitude yang 

tepat. 

2. Dengan pengaplikasian output suara dan tampilan melalui speaker dan dot 

matrix sebagai pemberi informasi sekaligus menjadi pengingat titik 

pemberhentian, diharapkan penumpang atau pengguna bus bisa berhenti 

tepat pada titik pemberhentian yang diinginkan. 

5.2 Saran 

Saran-saran untuk pengembangan Pengaplikasian Modul GPS Ublox Neo 6M 

Untuk Tampilan Rute Tujuan dan Output Suara pada Dot Matrix dan Speaker 

Aktif adalah: 

1. Menggunakan modul GPS yang memiliki tipe pembacaan longitude dan 

latitude yang lebih akurat dan stabil dari penggunaan sebelumnya. 

2. Menggunakan ukuran Dot Matrix yang lebih besar untuk memuat karakter 

tulisan yang lebih banyak.
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Lampiran 3. Listing Program Arduino 

#include <TinyGPS++.h> 

#include <SPI.h> 

#include <DMD2.h> 

#include "Font3x5.h" 

#include "Font4x6.h" 

#include <SoftwareSerial.h> 

 

TinyGPSPlus gps; 

double latitude, longitude; 

String latstring, longstring; 

String latstrings, longstrings; 

String key_pass = ""; 

String dataMasuk = ""; 

String stray = "\""; 

 

SoftDMD dmd(2,1); 

DMD_TextBox box(dmd, 2, 1, 64, 16); 

 

static int8_t Send_buf[8] = {0}; 

 

#define CMD_SEL_DEV 0X09 

#define DEV_TF 0X02 

#define CMD_PLAY_W_VOL 0X22 

#define CMD_PLAY 0X0D 

#define CMD_PAUSE 0X0E 

#define CMD_PREVIOUS 0X02 

#define CMD_NEXT 0X01 

 

int LedGPS = 4; 

int LedSuara = 5; 

int LedSIM = 3; 

 

void(* arduino_reset) (void) = 0; 

 

void setup() 

{ 

  Serial.begin(9600); 
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  Serial.println("ALAT PEMBERITAHUAN NOTIFIKASI PENUMPANG BUS AKAP 2021"); 

  delay(5000); 

  Serial1.begin(9600); 

  Serial3.begin(9600); 

  pinMode(LedGPS, OUTPUT); 

  pinMode(LedSuara, OUTPUT); 

  pinMode(LedSIM, OUTPUT); 

  digitalWrite(LedGPS, LOW); 

  digitalWrite(LedSuara, LOW); 

  digitalWrite(LedSIM, LOW); 

  delay(200); 

  Serial.println("Alat Akan Dimulai"); 

  status_gsm(); 

  Serial2.begin(9600); 

  sendCommand(CMD_SEL_DEV, DEV_TF);//select the TF card  

  delay(500); 

  dmd.setBrightness(255); 

  dmd.selectFont(Font4x6 

   

   

   

   

  ); 

  dmd.begin(); 

  delay(1000); 

  dataMasuk.reserve(200); 

  getData(); 

} 

 

void status_gsm() 

{ 

  Serial3.println(F("AT")); //Once the handshake test is successful, it will back to OK 

   if(Serial3.find("OK")) 

  { 

    Serial.println(F("Koneksi dengan Arduino BERHASIL")); 

    digitalWrite(LedSIM, HIGH); 

    delay(800); 

    digitalWrite(LedSIM, LOW); 

    delay(500); 
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    digitalWrite(LedSIM, HIGH); 

    delay(800); 

    digitalWrite(LedSIM, LOW); 

    delay(500); 

    digitalWrite(LedSIM, HIGH); 

    delay(800); 

    digitalWrite(LedSIM, LOW); 

    delay(500); 

  } 

  else 

  { 

    Serial.println(F("Koneksi dengan Arduino GAGAL")); 

    digitalWrite(LedSIM, LOW); 

    reset_gsm(); //prosedur power up Serial1 (melakukan hard reset Serial3) 

    status_gsm(); 

  } 

  delay(500); 

} 

void reset_gsm() 

{ 

  arduino_reset(); 

  delay(500); 

} 

void getData() 

{ 

  String Server = 

"AT+HTTPPARA=\"URL\",\"http://notifikasipenumpangbusakap.xyz/Export.php"; 

 

  Serial3.println("AT+SAPBR=3,1,\"CONTYPE\",\"GPRS\""); 

  ShowResponse(3000); 

 

  Serial3.println("AT+SAPBR=3,1,\"APN\",\"internet\""); 

  ShowResponse(3000); 

 

  Serial3.println("AT+SAPBR=1,1"); 

  ShowResponse(5000); 

 

  Serial3.println("AT+HTTPINIT"); 

  ShowResponse(5000); 
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  Serial.println(Server); 

  Serial3.print(Server); 

  Serial3.println("\""); 

  ShowResponse(3000); 

   

  // set http action type 0 = GET, 1 = POST, 2 = HEAD 

  Serial3.println("AT+HTTPACTION=0"); 

  GetResponse(8000); 

  if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      arduino_reset(); 

    } 

  else if(Serial3.find("601")) 

    { 

      arduino_reset(); 

    } 

  else if(Serial3.find("error")) 

    { 

      arduino_reset(); 

    } 

  else 

{ 

  Serial3.println("AT+HTTPREAD"); 

  GetResponse(5000);               // respon di simpan kedalam variabel dataMasuk 

 

  Serial.print("Full data :"); 

  Serial.println(dataMasuk); 

 

  String data0 = parse(dataMasuk, '#', 0); 

   

  String dataNama1      = parse(dataMasuk, '#', 1); 

  String dataTujuan1    = parse(dataMasuk, '#', 2); 

  String dataHP1        = parse(dataMasuk, '#', 3); 

 

  String dataNama2      = parse(dataMasuk, '#', 5); 

  String dataTujuan2    = parse(dataMasuk, '#', 6); 

  String dataHP2        = parse(dataMasuk, '#', 7); 
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  String dataNama3      = parse(dataMasuk, '#', 9); 

  String dataTujuan3    = parse(dataMasuk, '#', 10); 

  String dataHP3        = parse(dataMasuk, '#', 11); 

 

  String dataNama4      = parse(dataMasuk, '#', 13); 

  String dataTujuan4    = parse(dataMasuk, '#', 14); 

  String dataHP4        = parse(dataMasuk, '#', 15); 

   

  String dataNama5      = parse(dataMasuk, '#', 17); 

  String dataTujuan5    = parse(dataMasuk, '#', 18); 

  String dataHP5        = parse(dataMasuk, '#', 19); 

 

  String dataNama6      = parse(dataMasuk, '#', 21); 

  String dataTujuan6    = parse(dataMasuk, '#', 22); 

  String dataHP6        = parse(dataMasuk, '#', 23); 

 

  String dataNama7      = parse(dataMasuk, '#', 25); 

  String dataTujuan7    = parse(dataMasuk, '#', 26); 

  String dataHP7        = parse(dataMasuk, '#', 27); 

 

  String dataNama8      = parse(dataMasuk, '#', 29); 

  String dataTujuan8    = parse(dataMasuk, '#', 30); 

  String dataHP8        = parse(dataMasuk, '#', 31); 

 

  String dataNama9      = parse(dataMasuk, '#', 33); 

  String dataTujuan9    = parse(dataMasuk, '#', 34); 

  String dataHP9        = parse(dataMasuk, '#', 35); 

 

  String dataNama10      = parse(dataMasuk, '#', 37); 

  String dataTujuan10    = parse(dataMasuk, '#', 38); 

  String dataHP10        = parse(dataMasuk, '#', 39); 

 

  String dataNama11      = parse(dataMasuk, '#', 41); 

  String dataTujuan11    = parse(dataMasuk, '#', 42); 

  String dataHP11        = parse(dataMasuk, '#', 43); 

 

  String dataNama12      = parse(dataMasuk, '#', 45); 

  String dataTujuan12    = parse(dataMasuk, '#', 46); 

  String dataHP12        = parse(dataMasuk, '#', 47); 
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  String dataNama13      = parse(dataMasuk, '#', 49); 

  String dataTujuan13    = parse(dataMasuk, '#', 50); 

  String dataHP13        = parse(dataMasuk, '#', 51); 

 

  String dataNama14      = parse(dataMasuk, '#', 53); 

  String dataTujuan14    = parse(dataMasuk, '#', 54); 

  String dataHP14        = parse(dataMasuk, '#', 55); 

 

  String dataNama15      = parse(dataMasuk, '#', 57); 

  String dataTujuan15    = parse(dataMasuk, '#', 58); 

  String dataHP15        = parse(dataMasuk, '#', 59); 

 

  String dataNama16      = parse(dataMasuk, '#', 61); 

  String dataTujuan16    = parse(dataMasuk, '#', 62); 

  String dataHP16        = parse(dataMasuk, '#', 63); 

 

  String dataNama17      = parse(dataMasuk, '#', 65); 

  String dataTujuan17    = parse(dataMasuk, '#', 66); 

  String dataHP17        = parse(dataMasuk, '#', 67); 

 

  String dataNama18      = parse(dataMasuk, '#', 69); 

  String dataTujuan18    = parse(dataMasuk, '#', 70); 

  String dataHP18        = parse(dataMasuk, '#', 71); 

 

  String dataNama19      = parse(dataMasuk, '#', 73); 

  String dataTujuan19    = parse(dataMasuk, '#', 74); 

  String dataHP19        = parse(dataMasuk, '#', 75); 

 

  String dataNama20      = parse(dataMasuk, '#', 77); 

  String dataTujuan20    = parse(dataMasuk, '#', 78); 

  String dataHP20        = parse(dataMasuk, '#', 79); 

 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 1 :"); 

  Serial.println(dataNama1); 

  Serial.print("data Tujuan 1 :"); 

  Serial.println(dataTujuan1); 

  Serial.print("data HP 1 :"); 
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  Serial.println(dataHP1); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 2 :"); 

  Serial.println(dataNama2); 

  Serial.print("data Tujuan 2 :"); 

  Serial.println(dataTujuan2); 

  Serial.print("data HP 2 :"); 

  Serial.println(dataHP2); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 3 :"); 

  Serial.println(dataNama3); 

  Serial.print("data Tujuan 3 :"); 

  Serial.println(dataTujuan3); 

  Serial.print("data HP 3 :"); 

  Serial.println(dataHP3); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 4 :"); 

  Serial.println(dataNama4); 

  Serial.print("data Tujuan 4 :"); 

  Serial.println(dataTujuan4); 

  Serial.print("data HP 4 :"); 

  Serial.println(dataHP4); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 5 :"); 

  Serial.println(dataNama5); 

  Serial.print("data Tujuan 5 :"); 

  Serial.println(dataTujuan5); 

  Serial.print("data HP 5 :"); 

  Serial.println(dataHP5); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 6 :"); 

  Serial.println(dataNama6); 

  Serial.print("data Tujuan 6 :"); 

  Serial.println(dataTujuan6); 

  Serial.print("data HP 6 :"); 

  Serial.println(dataHP6); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 7 :"); 

  Serial.println(dataNama7); 
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  Serial.print("data Tujuan 7 :"); 

  Serial.println(dataTujuan7); 

  Serial.print("data HP 7 :"); 

  Serial.println(dataHP7); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 8 :"); 

  Serial.println(dataNama8); 

  Serial.print("data Tujuan 8 :"); 

  Serial.println(dataTujuan8); 

  Serial.print("data HP 8 :"); 

  Serial.println(dataHP8); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 9 :"); 

  Serial.println(dataNama9); 

  Serial.print("data Tujuan 9 :"); 

  Serial.println(dataTujuan9); 

  Serial.print("data HP 9 :"); 

  Serial.println(dataHP9); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 10 :"); 

  Serial.println(dataNama10); 

  Serial.print("data Tujuan 10 :"); 

  Serial.println(dataTujuan10); 

  Serial.print("data HP 10 :"); 

  Serial.println(dataHP10); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 11 :"); 

  Serial.println(dataNama11); 

  Serial.print("data Tujuan 11 :"); 

  Serial.println(dataTujuan11); 

  Serial.print("data HP 11 :"); 

  Serial.println(dataHP11); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 12 :"); 

  Serial.println(dataNama12); 

  Serial.print("data Tujuan 12 :"); 

  Serial.println(dataTujuan12); 

  Serial.print("data HP 12 :"); 

  Serial.println(dataHP12); 
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  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 13 :"); 

  Serial.println(dataNama13); 

  Serial.print("data Tujuan 13 :"); 

  Serial.println(dataTujuan13); 

  Serial.print("data HP 13 :"); 

  Serial.println(dataHP13); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 14 :"); 

  Serial.println(dataNama14); 

  Serial.print("data Tujuan 14 :"); 

  Serial.println(dataTujuan14); 

  Serial.print("data HP 14 :"); 

  Serial.println(dataHP14); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 15 :"); 

  Serial.println(dataNama15); 

  Serial.print("data Tujuan 15 :"); 

  Serial.println(dataTujuan15); 

  Serial.print("data HP 15 :"); 

  Serial.println(dataHP15); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 16 :"); 

  Serial.println(dataNama16); 

  Serial.print("data Tujuan 16 :"); 

  Serial.println(dataTujuan16); 

  Serial.print("data HP 16 :"); 

  Serial.println(dataHP16); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 17 :"); 

  Serial.println(dataNama17); 

  Serial.print("data Tujuan 17 :"); 

  Serial.println(dataTujuan17); 

  Serial.print("data HP 17 :"); 

  Serial.println(dataHP17); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 18 :"); 

  Serial.println(dataNama18); 

  Serial.print("data Tujuan 18 :"); 
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  Serial.println(dataTujuan18); 

  Serial.print("data HP 18 :"); 

  Serial.println(dataHP18); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 19 :"); 

  Serial.println(dataNama19); 

  Serial.print("data Tujuan 19 :"); 

  Serial.println(dataTujuan19); 

  Serial.print("data HP 19 :"); 

  Serial.println(dataHP19); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

  Serial.print("data Nama 20 :"); 

  Serial.println(dataNama20); 

  Serial.print("data Tujuan 20 :"); 

  Serial.println(dataTujuan20); 

  Serial.print("data HP 20 :"); 

  Serial.println(dataHP20); 

  Serial.println("--------------------------------------------------------------------"); 

   

  Serial3.println("AT+HTTPTERM"); 

  ShowResponse(300); 

 

  Serial3.println("AT+SAPBR=0,1"); 

  ShowResponse(500); 

   

  digitalWrite(LedSIM, HIGH); 

  Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

  updateSerial(); 

  Serial3.println("AT+CMGS=\"+6285776243603\"");//change ZZ with country code and 

xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

  updateSerial(); 

  Serial3.print("pengambilan data telah berhasil"); //text content 

  updateSerial(); 

  Serial3.write(26); 

  delay(1000); 

 } 

} 

 

void loop() 
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{ 

  if(Serial2.available()) 

  { 

    digitalWrite(LedSuara, HIGH); 

  } 

  while (Serial1.available() > 0) 

    if (gps.encode(Serial1.read())) 

  if (gps.location.isValid()) 

  { 

   digitalWrite(LedGPS, HIGH); 

   latitude = gps.location.lat(); 

   longitude = gps.location.lng(); 

   latstring = String(latitude,4); 

   longstring = String(longitude,4); 

   Serial.print("Latitude: "); 

   Serial.println(gps.location.lat(), 5); 

   Serial.print("Longitude: "); 

   Serial.println(gps.location.lng(), 5); 

   Titik_Halte(); 

   dmd.clearScreen(); 

   //delay(100);  

  } 

} 

 

 

void sendCommand(int8_t command, int16_t dat) 

{ 

  delay(20); 

  Send_buf[0] = 0x7e; //starting byte 

  Send_buf[1] = 0xff; //version 

  Send_buf[2] = 0x06; //the number of bytes of the command without starting byte and ending byte 

  Send_buf[3] = command; // 

  Send_buf[4] = 0x00;//0x00 = no feedback, 0x01 = feedback 

  Send_buf[5] = (int8_t)(dat >> 8);//datah 

  Send_buf[6] = (int8_t)(dat); //datal 

  Send_buf[7] = 0xef; //ending byte 

  for(uint8_t i=0; i<8; i++)// 

  { 

  Serial2.write(Send_buf[i]) ;   
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  } 

  delay(500); 

   

} 

 

void Suara_Nasigajah(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F001); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Kedai Nasi Gajah"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Pombensi(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F002); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Pom Bensin Mini"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Kantorkelurahan(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F003); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Kantor Kelurahan Beji"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Musholanurul(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F004); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Musholah Nurul Hasanah"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Reddoorz(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F005); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Penginapan Reddoorz"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Puskesmas(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F006); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Puskesmas Beji"); 
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delay(2000); 

} 

 

void Suara_Masjidbaitturahim(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F007); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Masjid Baitturahim"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Foodcourt(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F008); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Foodcourt Beji"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_Masjidattaqwa(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F009); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: Masjid at Taqwa"); 

delay(2000); 

} 

 

void Suara_212mart(){ 

sendCommand(CMD_PLAY_W_VOL, 0X0F010); 

Serial.println("Pemberitahuan Suara: 212 Mart"); 

delay(2000); 

} 

 

void Titik_Halte() 

{ 

  if ((latstring == "-6.3844") && (longstring == "106.8206")) 

   { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Kedai Nasi Gajah terdeteksi"); 

    String dataNama1      = parse(dataMasuk, '#', 1); 

    String dataTujuan1    = parse(dataMasuk, '#', 2); 

    String dataHP1        = parse(dataMasuk, '#', 3); 

    String dataNama2      = parse(dataMasuk, '#', 5); 

    String dataTujuan2    = parse(dataMasuk, '#', 6); 

    String dataHP2        = parse(dataMasuk, '#', 7); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 
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    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP1+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama1+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan1+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP2+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama2+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan2+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Suara_Nasigajah();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Nasi Gajah");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

  if ((latstring == "-6.3826") && (longstring == "106.8221" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Pom Pertamina SPBU terdeteksi"); 

    String dataNama3      = parse(dataMasuk, '#', 9); 

    String dataTujuan3    = parse(dataMasuk, '#', 10); 
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    String dataHP3        = parse(dataMasuk, '#', 11); 

    String dataNama4      = parse(dataMasuk, '#', 13); 

    String dataTujuan4    = parse(dataMasuk, '#', 14); 

    String dataHP4        = parse(dataMasuk, '#', 15); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP3+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama3+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan3+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP4+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama4+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan4+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Suara_Pombensi();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Pertamina SPBU"); 

      delay(5000);  

        } 

      }     

    } 

 } 
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  if ((latstring == "-6.3805") && (longstring == "106.8232" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Kantor Kelurahan terdeteksi"); 

    String dataNama5      = parse(dataMasuk, '#', 17); 

    String dataTujuan5    = parse(dataMasuk, '#', 18); 

    String dataHP5        = parse(dataMasuk, '#', 19); 

    String dataNama6      = parse(dataMasuk, '#', 21); 

    String dataTujuan6    = parse(dataMasuk, '#', 22); 

    String dataHP6        = parse(dataMasuk, '#', 23); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP5+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama5+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan5+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP6+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama6+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan6+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Suara_Kantorkelurahan();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Kelurahan Beji");  
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      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

  if ((latstring == "-6.3787") && (longstring == "106.8226" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Musholah Nurul terdeteksi"); 

    String dataNama7      = parse(dataMasuk, '#', 25); 

    String dataTujuan7    = parse(dataMasuk, '#', 26); 

    String dataHP7        = parse(dataMasuk, '#', 27);  

    String dataNama8      = parse(dataMasuk, '#', 29); 

    String dataTujuan8    = parse(dataMasuk, '#', 30); 

    String dataHP8        = parse(dataMasuk, '#', 31); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP7+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama7+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan7+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP8+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama8+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan8+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 
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      Suara_Musholanurul();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Musholah Nurul");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

  if ((latstring == "-6.3766") && (longstring == "106.8224" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Penginapan Reddoorz terdeteksi"); 

    String dataNama9      = parse(dataMasuk, '#', 33); 

    String dataTujuan9    = parse(dataMasuk, '#', 34); 

    String dataHP9        = parse(dataMasuk, '#', 35); 

    String dataNama10      = parse(dataMasuk, '#', 37); 

    String dataTujuan10    = parse(dataMasuk, '#', 38); 

    String dataHP10        = parse(dataMasuk, '#', 39); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP9+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama9+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan9+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP10+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 
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      Serial3.print((String)dataNama10+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan10+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 

      Suara_Reddoorz();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Reddoorz");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

  if ((latstring == "-6.3759") && (longstring == "106.8217" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Puskesmas Beji terdeteksi"); 

    String dataNama11      = parse(dataMasuk, '#', 41); 

    String dataTujuan11    = parse(dataMasuk, '#', 42); 

    String dataHP11        = parse(dataMasuk, '#', 43); 

    String dataNama12      = parse(dataMasuk, '#', 45); 

    String dataTujuan12    = parse(dataMasuk, '#', 46); 

    String dataHP12        = parse(dataMasuk, '#', 47); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP11+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama11+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan11+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 
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      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP12+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama12+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan12+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 

      Suara_Puskesmas();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Puskesmas Beji");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

  if ((latstring == "-6.3747") && (longstring == "106.8215" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Masjid Baitturahim terdeteksi"); 

    String dataNama13      = parse(dataMasuk, '#', 49); 

    String dataTujuan13    = parse(dataMasuk, '#', 50); 

    String dataHP13        = parse(dataMasuk, '#', 51); 

    String dataNama14      = parse(dataMasuk, '#', 53); 

    String dataTujuan14    = parse(dataMasuk, '#', 54); 

    String dataHP14        = parse(dataMasuk, '#', 55); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP13+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 
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      Serial3.print((String)dataNama13+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan13+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP14+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama14+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan14+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 

      Suara_Masjidbaitturahim();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Masjid Baitturahim");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

   if ((latstring == "-6.3759") && (longstring == "106.8251" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Foodcourt Beji terdeteksi"); 

    String dataNama15      = parse(dataMasuk, '#', 57); 

    String dataTujuan15    = parse(dataMasuk, '#', 58); 

    String dataHP15        = parse(dataMasuk, '#', 59); 

    String dataNama16      = parse(dataMasuk, '#', 61); 

    String dataTujuan16    = parse(dataMasuk, '#', 62); 

    String dataHP16        = parse(dataMasuk, '#', 63); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP15+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 
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    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama15+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan15+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP16+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama16+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan16+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 

      Suara_Foodcourt();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Foodcourt Beji");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

     

  if ((latstring == "-6.3778") && (longstring == "106.8258" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat Masjid AtTaqwa terdeteksi"); 

    String dataNama17      = parse(dataMasuk, '#', 65); 

    String dataTujuan17    = parse(dataMasuk, '#', 66); 

    String dataHP17        = parse(dataMasuk, '#', 67); 

    String dataNama18      = parse(dataMasuk, '#', 69); 

    String dataTujuan18    = parse(dataMasuk, '#', 70); 
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    String dataHP18        = parse(dataMasuk, '#', 71); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP17+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama17+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan17+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP18+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama18+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan18+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 

      Suara_Masjidattaqwa();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "Masjid AtTaqwa");  

      delay(5000); 

        } 

      }     

    } 

 } 

  if ((latstring == "-6.3797") && (longstring == "106.8247" )) 

 { 

    Serial.println("Pembacaan Koordinat 212 Mart terdeteksi"); 
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    String dataNama19      = parse(dataMasuk, '#', 73); 

    String dataTujuan19    = parse(dataMasuk, '#', 74); 

    String dataHP19        = parse(dataMasuk, '#', 75); 

    String dataNama20      = parse(dataMasuk, '#', 77); 

    String dataTujuan20    = parse(dataMasuk, '#', 78); 

    String dataHP20        = parse(dataMasuk, '#', 79); 

    Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

    updateSerial(); 

    Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP19+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

    if(Serial3.find("ERROR")) 

    { 

      Serial.println("SMS NONAKTIF"); 

    } 

    else 

    { 

      Serial3.print((String)dataNama19+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan19+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(5000); 

      Serial3.println("AT+CMGF=1"); // Configuring TEXT mode 

      updateSerial(); 

      Serial3.println("AT+CMGS=\""+(String)dataHP20+""+(String)stray+"");//change ZZ with 

country code and xxxxxxxxxxx with phone number to sms 

      updateSerial(); 

      Serial3.print((String)dataNama20+""+"," " ""anda tiba pada tujuan anda, yaitu"" 

"""+(String)dataTujuan20+""); //text content 

      updateSerial(); 

      Serial3.write(26); 

      delay(2000); 

      Suara_212mart();  

      for (byte x=0;x<2;x++) { 

      for (byte y=0;y<1;y++) { 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  1+(16*y), "Bus Memasuki"); 

      dmd.drawString(  2+(64*x),  8+(16*y), "212 Mart");  

      delay(5000); 

        } 

      }     
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    } 

 } 

   

Serial2.println(); 

delay(100); 

} 

 

void ShowResponse(int wait){ 

  Serial.print("response : "); 

  long timeNOW = millis(); 

  while(millis()-timeNOW < wait){ 

    if(Serial3.find("OK")){ 

      Serial.println("GOOD"); 

      return; 

    } 

    delay(10); 

  } 

  Serial.println("error time out"); 

} 

 

void GetResponse(int wait){ 

  dataMasuk = ""; 

  Serial.print("response : "); 

  long timeNOW2 = millis(); 

  while(millis()-timeNOW2 < wait){ 

    while(Serial3.available()>0){ 

      dataMasuk += (char)Serial3.read(); 

    } 

    delay(1); 

  } 

  Serial.println(dataMasuk); 

  Serial.println(); 

} 

 

String parse(String data, char separator, int index) 

{ 

  int found = 0; 

  int strIndex[] = {0, -1}; 

  int maxIndex = data.length()-1; 
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  for(int i=0; i<=maxIndex && found<=index; i++){ 

    if(data.charAt(i)==separator || i==maxIndex){ 

        found++; 

        strIndex[0] = strIndex[1]+1; 

        strIndex[1] = (i == maxIndex) ? i+1 : i; 

    } 

  }  

 

  return found>index ? data.substring(strIndex[0], strIndex[1]) : ""; 

} 

 

void updateSerial() 

{ 

  delay(500); 

  while (Serial.available())  

  { 

    Serial3.write(Serial.read());//Forward what Serial received to Software Serial Port 

  } 

  while(Serial3.available())  

  { 

    Serial.write(Serial3.read());//Forward what Software Serial received to Serial Port 

  } 

}
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The Arduino Mega 2560 is a microcontroller board based on the ATmega2560  

(datasheet). It has 54 digital input/output pins (of which 14 can be used as PWM 
outputs), 16 analog inputs, 4 UARTs (hardware serial ports), a 16 MHz crystal 
oscillator, a USB connection, a power jack, an ICSP header, and a reset button. It 
contains everything needed to support the microcontroller; simply connect it to a 
computer with a USB cable or power it with a AC-to-DC adapter or battery to get 
started. The Mega is compatible with most shields designed for the Arduino 
Duemilanove or Diecimila.  

 

 

http://www.atmel.com/dyn/resources/prod_documents/doc2549.PDF
http://www.atmel.com/dyn/resources/prod_documents/doc2549.PDF
http://www.atmel.com/dyn/resources/prod_documents/doc2549.PDF


 

 
 

 

 
EAGLE files:   arduino-mega2560-reference-design.zip   Schematic: arduino-mega2560-

schematic.pdf  

 

Microcontroller ATmega2560 

Operating Voltage 5V 

Input Voltage (recommended) 7-12V 

Input Voltage (limits) 6-20V 

Digital I/O Pins 54 (of which 14 provide PWM output) 

Analog Input Pins 16 

DC Current per I/O Pin 40 mA 

DC Current for 3.3V Pin 50 mA 

Flash Memory 256 KB of which 8 KB used by bootloader 

SRAM 8 KB 

EEPROM 4 KB 

Clock Speed 16 MHz 

 

http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-reference-design.zip
http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-reference-design.zip
http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-reference-design.zip
http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-reference-design.zip
http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-schematic.pdf
http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-schematic.pdf
http://dev.arduino.cc/wiki/uno/Main/ArduinoBoardMega2560?action=upload&upname=arduino-mega2560-schematic.pdf


 

 
 

 
The Arduino Mega2560 can be powered via the USB connection or with an external power supply. The power 

source is selected automatically. External (non-USB) power can come either from an AC-to-DC adapter (wall-wart) 

or battery. The adapter can be connected by plugging a 2.1mm center-positive plug into the board's power jack. 

Leads from a battery can be inserted in the Gnd and Vin pin headers of the POWER connector.  
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1Description 

 

 

The module is a kind of simple MP3 player device which is based on a high-quality MP3 audio chip---

YX5300. It can support 8k Hz ~ 48k Hz sampling frequency MP3 and WAV file formats. There is a TF card 

socket on board, so you can plug the micro SD card that stores audio files. MCU can control the MP3 

playback state by sending commands to the module via UART port, such as switch songs, change the volume 

and play mode and so on. You can also debug the module via USB to UART module. It is compatible with 

Arduino / AVR / ARM / PIC. 

Features： 

1. Support sampling frequency (kHz): 8 / 11.025 / 12 / 16 / 22.05 / 24 / 32 / 44.1 / 48 

2. High quality 

3. Support file format: MP3 / WAV 

4. Support Micro SD card, Micro SDHC Card 

5. 30 class adjustable volume 

6. UART TTL serial control playback mode, baud rate is 9600bps 
7. Power supply can be 3.2 ~ 5.2VDC 
8. Control logic interface can be 3.3V / 5V TTL 
9. Compatible with Arduino UNO / Leonardo / Mega2560 / DUE 

 


